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Глава 1. Список параметров 
Группы параметров GK620 перечислены ниже: 

 
Категория  Группа параметров 

Группа A: Системные параметры и 
управление параметрами 

A0: Системные параметры 
A1: Отображение параметров, определяемых 
пользователем 

Группа b: Настройка параметров 
работы 

b0: Задание частоты 
b1: Управление запуском/остановом 
b2: Параметры разгона/замедления 

Группа C: Входы и выходы 

C0: Дискретные входы 
C1: Дискретные выходы 
C2: Аналоговый и импульсный вход 
C3: Аналоговый и импульсный выход 
C4: Автоматическая коррекция аналогового 
входа 

Группа d: Параметры электродвига-
теля и управления 

d0: Параметры э\д 1 
d1: Параметры V/f управления электродвигате-
лем 1 
d2: Параметры векторного управления элек-
тродвигателем 1 
d3: Параметры э\д 2 
d4: Параметры V/f управления электродвигате-
лем 2 
d5: Параметры векторного управления элек-
тродвигателем 2 

Группа E: Расширенные параметры 
и защиты 

E0: Расширенные параметры  
E1: Параметры защиты  

Группа F: Прикладные параметры 

F0: ПИД-регулятор 
F1: Мульти_частота 
F2: Простой ПЛК 
F3: Нитераскладочная функция и счётчик фик-
сированных длинн. 
F5: Векторное управление синхронным двига-
телем без энкодера  

Группа H: Параметры сети 
H0: Параметры сети MODBUS 

H1: Параметры сети Profibus-DP 
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Категория  Группа параметров 
Группа L: Параметры клавиш и 
отображения панели управления  

L0: Клавиши панели управления 
L1: Настройки дисплея панели управления  

Группа U: Мониторинг 
U0: Режим мониторинга 
U1: История неисправностей 

 
 ВНИМАНИЕ: 

Возможность изменения: 
«△» означает, что значение этого параметра может быть изменено в состоянии оста-

нова и работы привода; 
«×» означает, что значение этого параметра не может быть изменено при работаю-

щем приводе; 
«◎» означает, что этот параметр является измеренным значением, которое нельзя 

изменить; 

Заводское значение по умолчанию: значение при восстановлении заводских 
настроек по умолчанию. Ни измеренное значение, ни записанное значение параметра 
не будут восстановлены. 

Область действия: область установки и отображения значений параметров. 
 

Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

Группа A: Системные параметры и управление параметрами  
Группа A0: Системные параметры  

А0-00 
Установка пароля 
пользователя 

0000...FFFF 0000 △ 

A0-01 
Отображение 
параметров 

0: Отображение всех параметров 
1: Отображение только парамет-
ров A0-00 и A0-01 
2: Отображение только парамет-
ров A0-00, A0-01 и параметров, 
определяемых пользователем 
A1-00...A1-19 
3: Отображение только парамет-
ров A0-00, A0-01 и других пара-
метров, отличных от заводских 
значений по умолчанию 

0 △ 

A0-02 Защита параметров 

0: Все параметры программируе-
мые 
1: Программируется только A0-00 
и этот параметр 

0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

A0-03 
Инициализация 
параметров  

0: Параметр неактивен 
1: Удаление записи  
о неисправности 
2: Восстановление всех парамет-
ров до заводских значений по 
умолчанию (за исключением па-
раметров электродвигателя) 
3: Восстановление всех парамет-
ров до заводских значений по 
умолчанию (включая параметры 
электродвигателя) 
4: Восстановление всех парамет-
ров до параметров резервной ко-
пии 

0 × 

A0-04 
Резервное 
копирование 

0: Параметр неактивен 
1: Резервное копирование 
всех параметров в панель 

0 × 

A0-05 
Копирование 
параметров 

0: Параметр неактивен 
1: Выгрузка параметров 
2: Загрузка параметров (за ис-
ключением параметров электро-
двигателя) 
3: Загрузка параметров (включая 
параметры электродвигателя) 

0 × 

A0-06 Зарезервировано  Зарезервировано  
Зарезер-
вировано  

× 

A0-07 
Источник питания 
внутренних цепей 

0: Питание от напряжения звена 
постоянного тока 
1: Раздельное питание 

0 ◎ 

A0-08 
Выбор 
электродвигатель 1  
электродвигатель 2 

0: Электродвигатель 1 
1: Электродвигатель 2 0 × 

A0-09 Способ управления 
электродвигателем 

Единицы: способ управления 
электродвигателем 1 
0: V/f управление 
1: Бессенсорное векторное 
управление 1 
2: Бессенсорное векторное 
управление 2 

00 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

3. Безсенсорное векторное 
управление синхронного двига-
теля 1 
Десятки: способ управления элек-
тродвигателем 2 
0: V/f управление 
1: Бессенсорное векторное 
управление 1 
2: Бессенсорное векторное 
управление 2 
3. Безсенсорное векторное 
управление синхронного двига-
теля 1 

Группа A1: Отображение параметров, определяемых пользователем 
A1-00 Параметр 1 

Диапазон установки разряда ты-
сяч: 
A, b, C, d, E, F, H, L, U 
Диапазон установки разряда со-
тен: 0...9 
Диапазон установки разряда де-
сятков: 0...9 
Диапазон установки разряда 
единиц: 0...9 

А0-00 × 
A1-01 Параметр 2 А0-00 × 
A1-02 Параметр 3 А0-00 × 
A1-03 Параметр 4 А0-00 × 
A1-04 Параметр 5 А0-00 × 
A1-05 Параметр 6 А0-00 × 
A1-06 Параметр 7 А0-00 × 
A1-07 Параметр 8 А0-00 × 
A1-08 Параметр 9 А0-00 × 
A1-09 Параметр 10 А0-00 × 
A1-10 Параметр 11 А0-00 × 
A1-11 Параметр 12 А0-00 × 
A1-12 Параметр 13 А0-00 × 
A1-13 Параметр 14 А0-00 × 
A1-14 Параметр 15 А0-00 × 
A1-15 Параметр 16 А0-00 × 
A1-16 Параметр 17  А0-00 × 
A1-17 Параметр 18 А0-00 × 
A1-18 Параметр 19 А0-00 × 
A1-19 Параметр 20 А0-00 × 
A1-20 скрыть группу 1  0000...FFFF FFFF × 
A1-21 скрыть группу 2 0000...FFFF FFFF × 

A1-22 
Маскирование 
неисправностей 0...FF 08 △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

Единицы: двоичное 
Бит3Бит2Бит1Бит0 
Установка бита –  
0: не маскировать; 1: маскиро-
вать 
Бит0: неисправность GdP 
Бит1: неисправность SP1 
Бит2: неисправность SP2 
Бит3: неисправность CPU 
Десятки: двоичное 
Бит3Бит2Бит1Бит0 
Установка бита –  
0: не маскировать; 1: маскиро-
вать 
Бит0: неисправность AIP 
Бит1: неисправность OL3 
Бит2: неисправность oCR 
Бит3: зарезервировано 
Пример: если необходимо замас-
кировать неисправности GdP, 
SP1, SP2, CPU, то задайте еди-
ницы как шестнадцатеричное F 
(установите двоичное 
Бит3Бит2Бит1Бит0 равным 1). 
Аналогично для десятков. 

Группа b: Настройка параметров работы 
Группа b0: Задание частоты 

b0-00 
Режим установки ча-
стоты 

0: Основная опорная частота 
1: Результат вычисления основ-
ной и вспомогательной частоты       
2: Переключение между главной 
и вспомогательной частоты 
3: Переключение между главной  
частотой и результатом вычисле-
ния главной и вспомогательной 
частот 
4: Переключение между вспомо-
гательной частотой и 

0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

результатом вычисления главной 
и вспомогательной частоты. 

b0-01 
Источник главнойча-
стоты 

0: Дискретная настройка (b0-02) + 
настройка с панели управления 
∧/∨  
1: Дискретная настройка (b0-02) + 
настройка ВВЕРХ/ВНИЗ со входа 
2: Аналоговый вход AI1 
3: Аналоговый вход AI2 
4: Аналоговый вход опции ЕАI 
5: Импульсный вход X6/DI 
6: ПИД 
7: ПЛК 
8: Многоступенчатая скорость 
9: По сети 
 

0 × 

b0-02 
Дискретная 
настройка основной 
опорной частоты 

От нижней граничной частоты 
до верхней граничной частоты 

50,00 Гц △ 

b0-03 
Источник 
вспомогательной 
опорной частоты 

0: Не задан 
1: Дискретная настройка (b0-04) + 
настройка с панели управления 
∧/∨ 
2: Дискретная настройка (b0-04) + 
настройка ВВЕРХ/ВНИЗ со входа 
3: Аналоговый вход AI1 
4: Аналоговый вход AI2 
5: Аналоговый вход опции EЕАI 
6: Импульсный вход X6/DI 
7: Выход ПИД-регулятора процесса 
8: ПЛК 
9: Многоступенчатая скорость  
10: По сети 

0 × 

b0-04 

Дискретная 
настройка вспомога-
тельной опорной ча-
стоты  

От нижней граничной частоты 
до верхней граничной частоты 0,00 Гц △ 

b0-05 
Диапазон 
вспомогательной 
частоты 

0: По отношению к максимальной 
частоте 
1: По отношению к основной ча-
стоте 

0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

b0-06 
Коэффициент 
вспомогательной 
частоты 

0,0...100,0 % 100,0 % × 

b0-07 
Вычисление основ-
ной и вспомогатель-
ной опорных частот 

0: Основная + вспомогательная 
1: Основная – вспомогательная 
2: Макс. {основная, вспомогатель-
ная} 
3: Мин. {основная, вспомогатель-
ная} 

0 × 

b0-08 
Максимальная 
частота  

От верхней граничной частоты 
до 600,00 Гц 50,00 Гц × 

b0-09 
Верхняя граничная 
частота  

От нижней граничной частоты 
до максимальной частоты 50,00 Гц × 

b0-10 
Нижняя граничная 
частота  

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b0-11 

Действие, когда 
опорная частота 
меньше нижней гра-
ничной частоты 

0: Работа на нижней граничной 
частоте 
1: Работа на частоте 0 Гц 
2: Останов 

0 × 

b0-12 

Время задержки 
останова, когда 
опорная частота 
меньше нижней гра-
ничной частоты 

0,0...6553,5 с 0,0 с × 

b0-13 
Нижняя граница 
пропуска частоты1 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b0-14 
Верхняя граница 
пропуска частоты1 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b0-15 
Нижняя граница 
пропуска частоты2 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b0-16 
Верхняя граница 
пропуска частоты2 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b0-17 
Нижняя граница 
пропуска частоты 3 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b0-18 
Верхняя граница 
пропуска частоты3 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b0-19 Толчковая частота От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 5,00 Гц △ 

B0-20 
Сбросс нуля при пе-
реключении 

0: Стирать значение 
1: Не стирать значение 0 △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

основной и добавоч-
ной частоты 

Группа b1: Управление запуском/остановом 

b1-00 
Управление 
запуском 

0: Управление с панели управле-
ния 
1: Управлениес клемм 
2: Управление по сети  

0 × 

b1-01 
Привязка команды 
запуска и задания 
частоты 

Разряд единиц: Источник опор-
ной частоты связан с управле-
нием с панели управления: 
0: Нет привязки 
1: Дискретная настройка (b0-02) + 
настройка с панели управления ∧/∨ 
2: Дискретная настройка (b0-02) + 
настройка ВВЕРХ/ВНИЗ со входа 
3: Аналоговый вход AI1 
4: Аналоговый вход AI2 
5: Аналоговый вход ЕАI 
6: Импульсный вход X6/DI 
7: Выход ПИД-регулятора процесса 
8: Простой ПЛК 
9: Мульти_частота 
A: Ввод по сети 

Разряд десятков: Источник опор-
ной частоты связан с управле-
нием c  (такой же, как разряд 
единиц) 

Разряд сотен: Источник опорной 
частоты связан с управлением 
по сети (такой же, как разряд еди-
ниц)  

000 × 

b1-02 
Направление вра-
щения 

0: Вперед 
1: Назад 0 △ 

b1-03 Обратный ход 
0: Разрешено 
1: Запрещено 0 × 

b1-04 
Время задержки 
между прямым и об-
ратным ходом 

0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

b1-05 Режим запуска 0: С начальной частотой 0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

1: Пуск с торможением постоян-
ным током 
2: Пуск с хода 1 
3: Пуск с хода 2 
4. Пуск с хода 3 
5. Пуск с хода 4 
Примечание A: для пуска с хода 2 
требуется дополнительная плата 
EPC-VD2. 
Примечание B: Обычно пуск 
с хода 4 используется для про-
граммного поиска частоты с 
наилучшим эффектом 

b1-06 Стартовая частота  
От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 

b1-07 
Время удержания 
стартовой частоты  0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

b1-08 
Ток торможения по-
стоянным током 
при запуске  

0,0...200,0 % 0,0 % △ 

b1-09 
Время торможения 
постоянным током 
при запуске  

0,00...30,00 с 0,00 с △ 

b1-10 Ток пуска с хода 1 0,0...200,0 % 100,0 % × 

b1-11 
Время замедления 
пуска с хода 1  0,1...20,0 с 2,0 с × 

b1-12 
Поправочный коэф-
фициент для пуска с 
хода 

0,0...100,0 % 1,0 % × 

b1-13 Способ останова  

0: Останов с линейным замедле-
нием 
1: Останов выбегом 
2: Останов с линейным замедле-
нием + торможение постоянным 
током 

0 × 

b1-14 

Начальная частота 
при останове с тор-
можением постоян-
ным током 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

b1-15 
Ток при останове 
торможением посто-
янным током 

0,0...200,0 % 0,0 % △ 

b1-16 
Время останова при 
торможениии посто-
янным током  

0,00...30,00 с 0,00 с △ 

b1-17 
Торможение при 
перевозбуждении 

0: Отключено 
1: Включено 1 × 

b1-18 
Динамическое 
торможение 

0: Отключено 
1: Включено 0 × 

b1-19 

Пороговое 
напряжение 
динамического 
торможения 

650...750 В 720 В × 

b1-20 

Автоматический по-
вторный запуск при 
подаче питания по-
сле его потери 

0: Отключено 
1: Включено 0 × 

b1-21 

Время задержки ав-
томатического по-
вторного запуска 
при подаче питания 
после его потери 

0,0...10,0 с 0,0 с △ 

Группа b2: Параметры разгона/замедления 

b2-00 
Точность времени 
разгона/замедления 

0: 0,01 с 
1: 0,1 с 
2: 1 с 

1 × 

b2-01 Время разгона 1 0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 
b2-02 Время замедления 1 0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 
b2-03 Время разгона 2 0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 
b2-04 Время замедления 2 0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 
b2-05 Время разгона 3 0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 
b2-06 Время замедления 3 0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 
b2-07 Время разгона 4  0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 
b2-08 Время замедления 4  0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 6,0 с △ 

b2-09 
Время замедления 
при аварийном оста-
нове 

0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 
6,0 с △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

b2-10 
Время толчкового 
разгона 

0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 
6,0 с △ 

b2-11 
Время толчкового 
замедления  

0...600,00 / 6000,0 / 60 000 с 
6,0 с △ 

b2-12 
Кривая разгона/ 
замедления 

0: Линейный разгон/замедление 
1: Разгон/замедление в виде ло-
маной линии 
2: S-кривая разгона/замедления 
А 
3: S-кривая разгона/замедления 
B 
4: S-кривая разгона/замедления 
C 

0 × 

b2-13 

Частота переключе-
ния времени разгона 
ломаной линии раз-
гона/замедления 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц △ 

b2-14 

Частота переключе-
ния времени замед-
ления ломаной ли-
нии разгона/замед-
ления 

От 0,00 Гц до верхней граничной 
частоты 0,00 Гц △ 

b2-15 
Время начального 
участка S-кривой 
разгона 

0,00...60,00 с (S-кривая A) 0,20 с △ 

b2-16 
Время последнего 
участка S-кривой 
разгона 

0,00...60,00 с (S-кривая A) 0,20 с △ 

b2-17 
Время начального 
участка S-кривой за-
медления 

0,00...60,00 с (S-кривая A) 0,20 с △ 

b2-18 
Время последнего 
участка S-кривой за-
медления 

0,00...60,00 с (S-кривая A) 0,20 с △ 

b2-19 
Пропорция началь-
ного участка S-
кривой разгона 

0,0...100,0 % (S-кривая B) 20,0 % △ 

b2-20 
Пропорция послед-
него участка S-
кривой разгона 

0,0...100,0 % (S-кривая B) 20,0 % △ 



Глава 1. Список параметров                             GK620 Параметрирование 
 

 

- 14 -  

Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

b2-21 
Пропорция началь-
ного участка S-кривой 
замедления 

0,0...100,0 % (S-кривая B) 20,0 % △ 

b2-22 
Пропорция послед-
него участка S-кривой 
замедления  

0,0...100,0 % (S-кривая B) 20,0 % △ 

Группа C: Входы и выходы 
Группа C0: Дискретный вход 

C0-00 

Включенное состоя-
ние входов команды 
запуска при включе-
нии питания 

0: Обнаружен фронт сигнала за-
пуска + обнаружено ВКЛ 
1: Обнаружено ВКЛ 

0 × 

C0-01 Функция входа X1 0: Нет функции 
1: ТОЛЧОК вперед 
2: ТОЛЧОК назад 
3: Ход вперед (FWD) 
4: Ход назад (REV) 
5: Трехпроводное управление 
6: Работа приостановлена 
7: Внешний останов 
8: Аварийный останов 
9: Команда останова + торможе-
ние постоянным током 
10: Останов торможением посто-
янным током 
11: Останов выбегом 
12: Вывод ВВЕРХ 
13: Вывод ВНИЗ 
14: Сброс настройки ВВЕРХ/ 
ВНИЗ (включая клавиши ∧/∨) 
15: Вывод многоступенчатой ча-
стоты 1 
16: Вывод многоступенчатой ча-
стоты 2 
17: Вывод многоступенчатой ча-
стоты 3 
18: Вывод многоступенчатой ча-
стоты 4 
19: Определитель времени раз-
гона/замедления 1 

3 × 
C0-02 Функция входа X2 4 × 
C0-03 Функция входа X3 1 × 
C0-04 Функция входа X4 23 × 
C0-05 Функция входа X5 11 × 
C0-06 Функция входа X6 0 × 
C0-07 Функция входа X6/DI 0 × 

C0-08 
Функция входа АI1 
(может быть дис-
кретным) 

0 × 

C0-09 
Функция входа AI2 
(может быть дис-
кретным) 

0 × 

C0-10 
Функция входа оп-
ции ЕЕАI 

0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

20: Определитель времени раз-
гона/замедления 2 
21: Разгон/замедление отклю-
чены (исключая останов с линей-
ным замедлением) 
22: Внешний ввод неисправности 
23: Сброс неисправности (RESET) 
24: Импульсный ввод (действите-
лен только для X6/DI) 
25: Переключение э\д 1/2 
26: Переключатель управления 
скоростью/крутящим моментом 
27: Команда запуска переклю-
чена на управление с панели 
управления 
28: Команда запуска переклю-
чена на управление с выводов 
29: Команда запуска переклю-
чена на управление по сети 
30: Сдвиг режима опорной частоты 
31: Основная опорная частота пе-
реключена на дискретную 
настройку b0-02 
32: Вспомогательная опорная ча-
стота переключена на дискрет-
ную настройку b0-04 
33: Направление ПИД-регулиро-
вания 
34: ПИД-регулятор приостанов-
лен 
35: ПИД-интегрирование приоста-
новлено 
36: Переключение параметра 
ПИД-регулятора 
37: Ввод счетчика 
38: Сброс счетчика 
39: Счетчик длины 
40: Сброс длины 
41: Фиксация нулевой скорости 
включена 
42: Зарезервировано 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

43: Зарезервировано  
44: Зарезервировано 
45: Зарезервировано 
46: Зарезервировано 
47: Зарезервировано 
48: Зарезервировано 
49: Зарезервировано 
50: Зарезервировано 
51: Ввод импульсов исходного по-
ложения 
52: Ввод направления исходного 
положения 
53: Сброс импульса позициониро-
вания 
54: Включено смещение положе-
ния вперед 
55: Включено смещение положе-
ния назад 
56: Ввод коррекции импульса 
57: Направление коррекции им-
пульса 
58...62: Зарезервировано 
63: Простой ПЛК приостановлен 
64: Простой ПЛК отключен 
65: Сброс памяти останова про-
стого ПЛК 
66: Запуск частоты биения 
67: Сброс состояния частоты бие-
ния 
68: Работа запрещена 
69: Торможение постоянным то-
ком в работе 
70: Переключение кривой анало-
гового входа 
71...99: Зарезервировано 

C0-11 
Время фильтрации 
дискретного входа 

0,000...1,000 с 0,010 с △ 

C0-12 
Время задержки 
входа X1 

0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

C0-13 
Время задержки 
входа X2 

0,0...3600,0 с 0,0 с △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

C0-14 
Логика дискретного 
входа Х1 

Разряд единиц: X1 
0: Положительная логика 
1: Отрицательная логика 
Разряд десятков: X2 (так же, 
как и для разряда единиц) 
Разряд сотен: X3 (так же, как 
и для разряда единиц) 
Разряд тысяч: X4 (так же, 
как и для разряда единиц) 

0000 × 

C0-15 
Логика дискретного 
входа Х2 

Разряд единиц: X5  
0: Положительная логика  
1: Отрицательная логика 
Разряд десятков: X6 (функциони-
рует как обычный вывод, так же, 
как и для разряда единиц) 
Разряд сотен: X6 (как общий вы-
вод, так же, как и для разряда 
единиц)  
Разряд тысяч: Зарезервировано 

0000 × 

C0-16 
Логика дискретного 
входа Х3 

Разряд единиц: AI1 
0: Положительная логика 
1: Отрицательная логика 
Разряд десятков: AI2 (так же, 
как и для разряда единиц) 
Разряд сотен: ЕАI (так же, 
как и для разряда единиц) 
Разряд тысяч: Зарезервировано 

0000 × 

C0-17 
Вход управления ре-
гулировкой частоты 
ВВЕРХ/ВНИЗ 

Разряд единиц: Действие 
при останове 
0: Сброс 
1: Удержание 
Разряд десятков: Действие 
при потере питания 
0: Сброс 
1: Удержание 
Разряд сотен: Функция интегри-
рования 
0: Функция интегрирования отсут-
ствует 
1: Функция интегрирования вклю-
чена 

0000 △ 

app:ds:positive
app:ds:logic
app:ds:negative
app:ds:logic
app:ds:positive
app:ds:logic
app:ds:negative
app:ds:logic
app:ds:positive
app:ds:logic
app:ds:negative
app:ds:logic


Глава 1. Список параметров                             GK620 Параметрирование 
 

 

- 18 -  

Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

Разряд тысяч: Направление хода 
0: Отключено изменение направ-
ления 
1: Включено изменение 
направления 

C0-18 
Размер шага изме-
нения частоты 
ВВЕРХ/ВНИЗ 

0,00...100,00 Гц/с 0,03 Гц/с △ 

C0-19 
Режим управления 
ВПЕРЕД/НАЗАД 
входас клемм 

0: Двухпроводной режим 1 
1: Двухпроводной режим 2 
2: Трехпроводной режим 1 
3: Трехпроводной режим 2 

0 × 

C0-20 
Опция виртуального 
входа 

000...77F 
0: Действует фактический вход 
1: Действует виртуальный вход 
Разряд единиц: БИТ0...БИТ3: 
X1...X4 
Разряд десятков: БИТ4...БИТ6: 
X5...X6 
Разряд сотен: БИТ8...БИТ10: 
AI1...ЕАI 

000 × 

C0-21 

Включенное состоя-
ние входа команды 
запуска после 
сброса неисправно-
сти 

0: Обнаружен фронт сигнала за-
пуска + обнаружено ВКЛ 
1: Обнаружено ВКЛ 

0 △ 

Группа C1: Дискретный выход 
C1-00 Функция выхода Y1 0: Нет выхода 

1: Пониженное напряжение при-
вода 
2: Завершена подготовка привода 
к запуску 

0 △ 

C1-01 

Функция выхода 
Y2/DO (когда ис-
пользуется в каче-
стве Y2) 

0 △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

C1-02 
Функция выхода 
реле 1 

3: Привод работает  
4: Привод работает с частотой 
0 Гц (нет выхода при останове) 
5: Привод работает на частоте 
0 Гц (выход при останове) 
6: Направление запуска 
7: Достигнутая частота 
8: Достигнута верхняя граничная 
частота 
9: Достигнута нижняя граничная 
частота 
10: Частота выше FDT 1 
11: Частота выше FDT 2 
12: Скорость ограничена (режим 
управления вращающим момен-
том) 
13: Крутящий момент ограничен 
(режим управления скоростью) 
14: Вывод отказов  
15: Вывод аварийных сигналов  
16: Аварийный сигнал перегрузки 
привода (электродвигателя) 
17: Тепловая сигнализация при-
вода 
18: Обнаружение нулевого тока 
19: X1 
20: X2 
21: Индикация э\д 1/2  
22: Достигнуто установленное 
значение счетчика 
23: Достигнуто заданное значе-
ние счетчика 
24: Достигнута длина 
25: Достигнуто время непрерыв-
ной работы 
26: Достигнуто суммарное время 
работы 
27: Управление торможением  

14 △ 

C1-03 
Функция выхода 
реле 2 

15 △ 
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Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

  

28: Позиционирование завер-
шено  
29: Приближение позиционирова-
ния 
30: Шаг ПЛК завершен  
31: Цикл ПЛК завершен  
32: Частота биения достигает 
верхней или нижней граничной 
частоты 
33: Достигнута верхняя/нижняя 
граница установленной частоты 
34: Частота достигла установлен-
ной в параметре С2-29 
35...99: Зарезервировано 

  

     

C1-04 
Время задержки 
выхода Y1 

0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

C1-05 
Время задержки 
выхода Y2 

0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

C1-06 
Время задержки 
выхода реле 1 0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

C1-07 
Время задержки 
выхода реле 2 0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

C1-08 Логика Y1  

Разряд единиц: Y1 
0: Положительная логика 
1: Отрицательная логика 
Разряд десятков: Y2 (так же, 
как и для разряда единиц) 
Разряд сотен: Выход реле 1 (так 
же, как и для разряда единиц) 
Разряд тысяч: Выход реле 2 (так 
же, как и для разряда единиц) 

0000 × 
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Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
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C1-09 
 Обнаружение за-
данной частоты 
(FDT) 

Разряд единиц: Обнаружение 
FDT1 
0: Установленное значение ско-
рости (частота после разгона/за-
медления) 
1: Обнаруженное значение скоро-
сти 
 
Разряд десятков: Обнаружение 
FDT2 
0: Установленное значение ско-
рости (частота после разгона/за-
медления) 
1: Обнаруженное значение 
скорости 

00 △ 

C1-10 
Верхнее значение 
FDT1 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

50,00 Гц △ 

C1-11 
Нижнее значение 
FDT1 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

49,00 Гц △ 

C1-12 
Верхнее значение 
FDT2 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

25,00 Гц △ 

C1-13 
Нижнее значение 
FDT2 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

24,00 Гц △ 

C1-14 
Достигнута ширина 
частотного 
детектирования 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

2,50 Гц △ 

C1-15 
Уровень 
обнаружения 
нулевого тока 

0,0...50,0 % 5,0 % △ 

C1-16 
Время обнаружения 
нулевого тока 

0,01...50,00 с 0,50 с △ 

Группа C2: Аналоговый и импульсный вход 

C2-00 
Кривая аналогового 
входа 

Разряд единиц: Кривая входа AI1 
0: Кривая 1 (2 точки) 
1: Кривая 2 (4 точки) 
2: Кривая 3 (4 точки) 
3: Переключение кривой 2 и кри-
вой 3 

0210 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

Разряд десятков: Кривая входа 
AI2 (так же, как и для разряда 
единиц) 
Разряд сотен: Кривая входа ЕАI 
(так же, как и для разряда еди-
ниц) 
Разряд тысяч: Зарезервировано 

C2-01 
Максимальный уро-
вень сигнала кривой 
1 

От минимального входа кривой 1 
до 110,0 % 

100,0 % 
△ 

C2-02 

Соответствующее 
установленное зна-
чение максималь-
ного входа кривой 1 

–100,0...100,0 % 100,0 % 
△ 

C2-03 
Минимальный уро-
вень сигнала кривой 
1 

От –110,0 % до максимального 
входа кривой 1 

0,0 % 
△ 

C2-04 

Соответствующее 
установленное зна-
чение минимального 
входа кривой 1 

–100,0...100,0 % 0,0 % 
△ 

C2-05 
Максимальный уро-
вень сигнала кривой 
2 

Диапазон: от ввода точки пере-
гиба А кривой 2 до 110,0 % 

100,0 % 
△ 

C2-06 

Соответствующее 
установленное зна-
чение максималь-
ного входа кривой 2 

Диапазон: –100,0...100,0 % 100,0 % 
△ 

C2-07 
Точка перегиба А 
кривой 2 

От ввода точки перегиба В кривой 
2 до максимального ввода кривой 2 

0,0 % △ 

C2-08 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее  точки пере-
гиба А кривой 2 

Диапазон: –100,0...100,0 % 0,0 % 
△ 

C2-09 
Точка перегиба В 
кривой 2 

Диапазон: от минимального 
ввода кривой 2 до ввода точки 
перегиба А кривой 2 

0,0 % 
△ 

C2-10 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее вводу точки 
перегиба В кривой 2 

Диапазон: –100,0...100,0 % 0,0 % 
△ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

C2-11 
Минимальный уро-
вень сигнала кривой 
2 

Диапазон: от –110,0 % до ввода 
точки перегиба В кривой 2 

0,0 % 
△ 

C2-12 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее минималь-
ному вводу кривой 2 

Диапазон: –100,0...100,0 % 0,0 % 
△ 

C2-13 
Максимальный уро 
кривой 3 

Диапазон: от ввода точки пере-
гиба А кривой 3 до 110,0 % 

100,0 % △ 

C2-14 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее минималь-
ному вводу кривой 3 

Диапазон: –100,0...100,0 % 100,0 % 
△ 

C2-15 
Ввод точки пере-
гиба А кривой 3 

Диапазон: от ввода точки пере-
гиба В кривой 3 до максималь-
ного ввода кривой 3 

0,0 % 
△ 

C2-16 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее вводу точки 
перегиба А кривой 3 

Диапазон: –100,0...100,0 % 0,0 % 
△ 

C2-17 
Ввод точки пере-
гиба В кривой 3 

Диапазон: от минимального 
ввода кривой 3 до ввода точки 
перегиба А кривой 3 

0,0 % 
△ 

C2-18 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее вводу точки 
перегиба В кривой 3 

Диапазон: –100,0...100,0 % 0,0 % 
△ 

C2-19 
Минимальный вход 
кривой 3 

Диапазон: от –110,0 % до ввода 
точки перегиба В кривой 3 

0,0 % △ 

C2-20 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее минималь-
ному вводу кривой 3 

Диапазон: –100,0...100,0 % 0,0 % 
△ 

C2-21 
Время фильтрации 
входа AI1 

0,000...10,000 с 0,100 с △ 

C2-22 
Время фильтрации 
входа AI2 

0,000...10,000 с 0,100 с △ 

C2-23 
Время фильтрации 
входа ЕЕАI 0,000...10,000 с 0,100 с △ 

C2-24 
Максимальный 
вход DI 

Диапазон: от C2-26 до 300,0 кГц 50,0 кГц △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

C2-25 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее максималь-
ному вводу DI 

Диапазон: –100,0...100,0 % 100,0 % 

△ 

C2-26 
Минимальный 
вход DI 

Диапазон: от 0,0 кГц до C2-24 0,0 кГц △ 

C2-27 

Установленное зна-
чение, соответству-
ющее минималь-
ному вводу DI 

Диапазон: –100,0...100,0 % 0,0 % 

△ 

C2-28 
Время 
фильтрации DI 

0,000...1,000 с 0,001 с △ 

C2-29 Целевая частота 0,0...100,0 % 100,0 % △ 
Группа C3: Аналоговый и импульсный выход 

C3-00 
Функция выхода 
AO1 

0: Нет выхода 
1: Опорная частота 
2: Выходная частота 
3: Выходной ток  
4: Выходной крутящий момент  
5: Выходное напряжение  
6: Выходная мощность  
7: Напряжение шины  
8: Команда крутящего момента 
9: Ток крутящего момента 
10: Ток потока магнитной индук-
ции 
11: AI1 
12: AI2 
13: ЕАI 
14: Зарезервировано 
15: DI 
16: Процент ввода по сети 
17: Выходная частота до компен-
сации 
18: Выходной ток (по отношению 
к номинальному току электродви-
гателя) 
19: Выходной крутящий момент 
(направление указано) 
20: Установленный крутящий 

2 △ 

C3-01 
Функция выхода 
ЕЕАО 1 △ 

C3-02 

Функция выхода 
Y2/DO (когда ис-
пользуется в каче-
стве дискретного 
выхода) 

0 △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

момент (направление указано) 
21...99: Зарезервировано 

C3-03 Смещение AO1 –100,0...100,0 % 0,0 % × 
C3-04 Усиление AO1 –2,000...2,000 1,000 × 

C3-05 
Время фильтрации 
AO1 

0,0...10,0 с 0,0 с △ 

C3-06 Смещение ЕАО –100,0...100,0 % 0,0 % × 
C3-07 Усиление ЕАО –2,000...2,000 1,000 × 

C3-08 
Время фильтрации 
ЕАО 

0,0...10,0 с 0,0 с △ 

C3-09 
Максимальная ча-
стота выходных им-
пульсов DO 

0,1...50,0 кГц 50,0 кГц △ 

C3-10 
Центральная точка 
выхода DO 

0: Центральная точка отсутствует 
1: Центральная точка равна (C3-
09)/2, и значение соответствую-
щего параметра положительное, 
если частота выше центральной 
точки 
2: Центральная точка равна (C3-
09)/2, и значение соответствую-
щего параметра положительное, 
если частота ниже центральной 
точки 

0 × 

C3-11 
Время фильтрации 
выхода DO 

0,00...10,00 с 0,00 с △ 

Группа C4: Автоматическая коррекция аналогового входа 

C4-00 
Коррекция аналого-
вого сигнала 

0: Коррекция отсутствует 
1: Коррекция AI1 
2: Коррекция AI2 
3: Коррекция ЕАI 

0 × 

C4-01 
Выборочное значе-
ние 1 точки калиб-
ровки AI1 

0,00...10,00 В 1,00 В ◎ 

C4-02 
Входное значение 1 
точки калибровки AI1 

0,00...10,00 В 1,00 В × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

C4-03 
Выборочное значе-
ние 2 точки калиб-
ровки AI1 

0,00...10,00 В 9,00 В ◎ 

C4-04 
Входное значение 2 
точки калибровки AI1 

0,00...10,00 В 9,00 В × 

C4-05 
Выборочное значе-
ние 1 точки калиб-
ровки AI2 

0,00...10,00 В 1,00 В ◎ 

C4-06 
Выборочное значе-
ние 1 точки калиб-
ровки AI2 

0,00...10,00 В 1,00 В × 

C4-07 
Выборочное значе-
ние 2 точки калиб-
ровки AI2 

0,00...10,00 В 9,00 В ◎ 

C4-08 
Входное значение 2 
точки калибровки AI2 

0,00...10,00 В 9,00 В × 

C4-09 
Выборочное значе-
ние 1 точки калиб-
ровки ЕАI 

–10,00...10,00 В 1,00 В ◎ 

C4-10 
Входное значение 1 
точки калибровки ЕАI 

–10,00...10,00 В 1,00 В × 

C4-11 
Выборочное значе-
ние 2 точки калиб-
ровки ЕАI 

–10,00...10,00 В 9,00 В ◎ 

C4-12 
Входное значение 2 
точки калибровки ЕАI 

–10,00...10,00 В 9,00 В × 

Группа d. Параметры электродвигателя и управления 
Группа d0: Параметры э\д 1 

d0-00 Тип э\д 1 
0: Обычный электродвигатель 
1: Асинхронный для ПЧ 
2: Синхронный электродвигатель  

1 × 

d0-01 
Номинальная 
мощность э\д  1 

0,4...6553,5 кВт 
В зависи-
мости от 
модели 

× 

d0-02 
Номинальное 
напряжение э\д 1 

0...480 В (для приводов с уров-
нем по напряжению 400 В) 

380 В × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

d0-03 
Номинальный ток 
э\д 1  

0,0...6553,5 А 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-04 
Номинальная 
частота э\д 1 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

50,00 Гц × 

d0-05 
Количество полюсов 
э\д 1 

1...80 4 × 

d0-06 
Номинальная 
скорость э\д 1 

0...65 535 об/мин 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-07 
Сопротивление ста-
тора R1 асинхрон-
ного э\д 1 

0,001...65,535 Ом 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-08 
Индуктивность рас-
сеяния L1 асинхрон-
ного э\д 1э\д 1 

0,1...6553,5 мГн 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-09 
Сопротивление ро-
тора R2 асинхрон-
ного э\д 1э\д 1 

0,001...65,535 Ом 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-10 
Взаимная индуктив-
ность L2 асинхрон-
ного э\д 1 

0,1...6553,5 мГн 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-11 
Ток холостого хода 
асинхронного э\д 
1э\д 1 

0,0...6553,5 А 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-12 

Коэффициент 
ослабления потока 1 
асинхронного э\д 
1э\д 1 

0,0000...1,0000 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-13 

Коэффициент 
ослабления потока 2 
асинхронного э\д 
1э\д 1 

0,0000...1,0000 

В зависи-
мости от 
модели  

× 

d0-14 

Коэффициент 
ослабления потока 3 
асинхронного э\д 
1э\д 1 

0,0000...1,0000 

В зависи-
мости от 
модели  

× 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

d0-15 
Сопротивление ста-
тора синхронного 
э\д 1 

0,001...65,535 Ом 

В зависим-

ости от 

модели 

× 

d0-16 

Индуктивность син-
хронного э\д 1э\д 
1по продольной оси 0,1...6553,5 мГн 

В зависи-

мости от 

модели 

× 

d0-17 

Индуктивность син-
хронного э\д 1э\д 
1по поперечной оси 0,1...6553,5 мГн 

В зависи-

мости от 

модели 

× 

d0-18 

Постоянная про-
тиво-ЭДС синхрон-
ного э\д 1 0...1000 

В зависи-

мости от 

модели 

× 

d0-19 
Автоматическая 
настройка тока син-
хронного э\д 1 

0,0...100,0 % 30,0 % × 

d0-20 
Начальный угол син-
хронного э\д 1 0,0°...360,0° 0,0° × 

d0-21 
Начальный угол Z-
импульса синхрон-
ного э\д 1 

0000...FFFF 0000 × 

d0-22 
Автоматическая 
настройка э\д 1э\д 1 

0: Автоматическая настройка от-
сутствует 
1: Статическая автоматическая 
настройка асинхронного электро-
двигателя 
2: Автоматическая настройка 
с вращением асинхронного элек-
тродвигателя 
3: Резерв 
4: Автоматическая настройка 
с вращением синхронного элек-
тродвигателя 

0 × 

d0-23 
Режим защиты 
от перегрузки э\д 1 

0: Защита отсутствует 
1: Определяется по току электро-
двигателя 

1 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

2: Определяется по датчику тем-
пературы 

d0-24 
Время обнаружения 
защиты от пере-
грузки э\д 1 

0,1...15,0 мин 5,0 мин × 

d0-25 
Вход сигнала дат-
чика температуры 
э\д 1 

0: AI1 
1: AI2 
2: ЕАI 

1 × 

d0-26 
Порог тепловой за-
щиты датчика тем-
пературы э\д 1 

0,00...10,00 В 10,00 В × 

d0-27 Kp пропорционал 1 0,00...655,35 0,00 × 
d0-28 Ki интеграл 1 0,00...655,35 2,00 × 

Группа d1: Параметры V/f управления электродвигателем 1 

d1-00 
Настройка кривой 
V/f 

0: Линейное соотношение V/f  
1: Многоступенчатое соотноше-
ние V/f (d1-01...d1-08) 
2: 1,2 мощности 
3: 1,4 мощности 
4: 1,6 мощности 
5: 1,8 мощности 
6: 2,0 мощности 
7: Многоступенчатый режим 1 
8: Многоступенчатый режим 2 

0 × 

d1-01 
Значение f3 ча-
стоты V/f  

От 0,00 Гц до номинальной ча-
стоты электродвигателя 

50,00 Гц × 

d1-02 
Значение V3 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 100,0 % × 

d1-03 
Значение f2 ча-
стоты V/f 

d1-05...d1-01 0,00 Гц × 

d1-04 
Значение V2 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 0,0 % × 

d1-05 
Значение f1 ча-
стоты V/f 

d1-07...d1-03 0,00 Гц × 

d1-06 
Значение V1 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 0,0 % × 

d1-07 
Значение f0 ча-
стоты V/f 

От 0,00 Гц до d1-05 0,00 Гц × 

d1-08 
Значение V0 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 0,0 % × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

d1-09 
Повышение 
крутящего момента 

0,0...30,0 % 0,0 % △ 

d1-10 
Коэффициент 
компенсации 
скольжения 

0,0...400,0 % 100,0 % △ 

d1-11 
Контроль статизма 
по частоте  

0,00...10,00 Гц 0,00 Гц △ 

d1-12 
Режим ограничения 
тока 

0: Отключено  
1: Устанавливается с помощью 
d1-13 
2: Устанавливается с помощью AI1 
3: Устанавливается с помощью AI2 
4: Устанавливается с помощью ЕАI 
5: Устанавливается с помощью 
X6/DI 

1 × 

d1-13 
Дискретная 
настройка граничного 
значения тока 

20,0...200,0 % 160,0 % × 

d1-14 
Коэффициент огра-
ничения тока при 
ослаблении потока 

0,001...1,000 0,500 △ 

d1-15 
Процент 
энергосбережения 

0,0...40,0 % 0,0 % △ 

d1-16 
Усиление 1 подав-
ления колебаний V/f 

0...3000 66 △ 

d1-17 
Усиление 2 подав-
ления колебаний V/f 

0...3000 0 △ 

d1-18 

Настройка напряже-
ния многоступенча-
того соотношения 
V/f  

0: настройка в параметре d1-19 
1: с клеммы  AI1  
2: с клеммы AI2  
3: с клеммы EAI  
4:встроенный ПИД  
5: AI1 + ПИД 

0 × 

d1-19 

Цифровая 
настройка многосту-
пенчатого соотно-
шения V/f 

0.0%~100.0% 0,0% △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

D1-20 
Время изменения 
многоступенчатого 
соотношения V/f 

0,00сек. ~ 600,00сек. 0,01сек. △ 

Группа d2: Параметры векторного управления электродвигателем 1 
d2-00 резерв    

d2-01 

Пропорциональное 
усиление автомати-
ческого регулятора 
скорости Кр1 при 
высокой скорости 

0,0...20,0 2,0 △ 

d2-02 

Время высокоско-
ростного интегриро-
вания автоматиче-
ского регулятора 
скорости Ti1 

0,000...8,000 с 0,200 с △ 

d2-03 

Пропорциональное 
усиление автомати-
ческого регулятора 
скорости Кр2 при 
низкой скорости 

0,0...20,0 2,0 △ 

d2-04 

Время низкоскорост-
ного интегрирования 
автоматического ре-
гулятора скоро-
сти Ti2  

0,000...8,000 с 0,200 △ 

d2-05 

Частота переключе-
ния автоматического 
регулятора скоро-
сти 1 

От 0,00 Гц до d2-06 5,00 Гц △ 

d2-06 

Частота переключе-
ния автоматического 
регулятора скоро-
сти 2 

От d2-05 до верхней граничной 
частоты 

10,00 Гц △ 

d2-07 

Время фильтрации 
входа автоматиче-
ского регулятора 
скорости 

0,0...500,0 мс 0,3 мс △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

d2-08 

Время фильтрации 
выхода автоматиче-
ского регулятора 
скорости 

0,0...500,0 мс 0,3 мс △ 

d2-09 

Коэффициент про-
порциональности Kp 
автоматического ре-
гулятора тока  

0,000...8,000 1,000 △ 

d2-10 

Коэффициент инте-
грирования Ki авто-
матического регуля-
тора тока  

0,000...8,000 1,000 △ 

d2-11 
Время 
предварительного 
возбуждения  

0,000...5,000 с 0,200 с △ 

d2-12 
Источник ограниче-
ниякрутящего мо-
мента 

0: d2-14 дискретная настройка 
1: AI1 
2: AI2 
3: ЕАI 
4: Импульсный вход X6/DI 
5: По сети  

0 × 

d2-13 
Источник 
ограничения 
тормозного момента 

0: d2-15 дискретная настройка 
1: AI1 
2: AI2 
3: ЕАI 
4: Импульсный вход X6/DI 
5: По сети 

0 × 

d2-14 

Дискретная 
настройка гранич-
ного значения крутя-
щего момента 

0,0...200,0 % 180,0 % △ 

d2-15 

Дискретная 
настройка гранич-
ного значения тор-
мозного крутящего 
момента  

0,0...200,0 % 180,0 % △ 

d2-16 
Коэффициент огра-
ничения крутящего 

0,0...100,0 % 50,0 % △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

момента при ослаб-
лении потока 

d2-17 

Коэффициент 
компенсации 
скольжения 
приводной 

10,0...300,0 % 100,0 % △ 

d2-18 

Коэффициент 
компенсации 
скольжения 
тормозной 

10,0...300,0 % 100,0 % △ 

d2-30 
Полоса пропускания 
контура тока 

0,0Гц~3200.0Гц 200,00Гц △ 

Группа d3: Параметры э\д 2 

d3-00 Тип э\д 2 

0: Обычный асинхронный элек-
тродвигатель 
1: Асинхронный электродвига-
тель с регулируемой частотой 
2: Синхронный электродвигатель  

0 × 

d3-01 
Номинальная 
мощность э\д 2 

0,4...6553,5 кВт 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-02 
Номинальное 
напряжение э\д 2 

0...480 В (для приводов с уров-
нем по напряжению 400 В) 

380 В × 

d3-03 
Номинальный ток 
э\д 2  

0,0...6553,5 А 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-04 
Номинальная 
частота э\д 2 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

50,00 Гц × 

d3-05 Число полюсов э\д 2 1...80 4 × 

d3-06 
Номинальная 
скорость э\д 2 

0...65 535 об/мин 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-07 
Сопротивление ста-
тора R1 асинхрон-
ного э\д 2 

0,001...65,535 Ом 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-08 
Индуктивность рас-
сеяния L1 асинхрон-
ного э\д 2  

0,1...6553,5 мГн 
В зависи-
мости от 
модели  

× 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

d3-09 
Сопротивление ста-
тора R2 асинхрон-
ного э\д 2  

0,001...65,535 Ом 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-10 
Взаимная индуктив-
ность L2 асинхрон-
ного э\д 2 

0,1...6553,5 мГн 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-11 
Ток холостого хода 
асинхронного э\д 2  

0,0...6553,5 А 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-12 
Коэффициент 
ослабления потока 1 
асинхронного э\д 2  

0,0000...1,0000 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-13 
Коэффициент 
ослабления потока 2 
асинхронного э\д 2  

0,0000...1,0000 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-14 
Коэффициент 
ослабления потока 3 
асинхронного э\д 2  

0,0000...1,0000 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-15 
Сопротивление ста-
тора синхронного 
э\д 2 

0,001...65,535 Ом 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-16 
Индуктивность син-
хронного э\д 2 по 
продольной оси 

0,1...6553,5 мГн 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-17 
Индуктивность син-
хронного э\д 2 по по-
перечной оси 

0,1...6553,5 мГн 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-18 
Постоянная про-
тиво-ЭДС синхрон-
ного э\д 2 

0...1000 
В зависи-
мости от 
модели  

× 

d3-19 
Автоматическая 
настройка тока син-
хронного э\д 2 

0,0...100,0 % 30,0 % × 

d3-20 
Начальный угол син-
хронизации э\д 2 0°...360,0° 0,0° × 

d3-21 
Начальный угол Z-
импульса 

0...FFFF 0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

синхронного э\д 2 

d3-22 
Автоматическая 
настройка э\д 2  

0: Автоматическая настройка от-
сутствует 
1: Статическая автоматическая 
настройка асинхронного электро-
двигателя 
2: Автоматическая настройка 
с вращением асинхронного элек-
тродвигателя 
3: Резерв 
4: Автоматическая настройка 
с вращением синхронного элек-
тродвигателя 

0 × 

d3-23 
Режим защиты э\д 2 
от перегрузки 

0: Защита отсутствует 
1: Определяется по току электро-
двигателя 
2: Определяется по датчику тем-
пературы 

1 × 

d3-24 
Время обнаружения 
защиты э\д 2 от пе-
регрузки 

0,1...15,0 мин 5,0 мин × 

d3-25 
Вход сигнала темпе-
ратурного датчика 
э\д 2 

0: AI1 
1: AI2 
2: ЕАI 

1 × 

d3-26 
Порог тепловой за-
щиты датчика тем-
пературы э\д 2 

0,00...10,00 В 10,00 В × 

d3-27 
Допустимая пере-
грузка по одной из 
фаз 

0.0%~400.0% 150,0% △ 

d3-28 
Время обнаружения 
перегрузки по одной 
из фаз 

0 .001~50.000сек. 1.00сек △ 

Группа d4: Параметры V/f управления электродвигателем 2 

d4-00 
Настройка кривой 
V/f 

0: Линейное соотношение V/f 
1: Многоступенчатое соотноше-
ние V/f (d1-01...d1-08) 
2: 1,2 мощности 
3: 1,4 мощности 
4: 1,6 мощности 
5: 1,8 мощности 
6: 2,0 мощности 
7: Многоступенчатый режим 1 

0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

8: Многоступенчатый режим 2 

d4-01 
Значение f3 частоты 
V/f  

От 0,00 Гц до номинальной ча-
стоты электродвигателя 

50,00 Гц × 

d4-02 
Значение V3 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 100,0 % × 

d4-03 
Значение f2 частоты 
V/f 

d4-05...d4-01 0,00 Гц × 

d4-04 
Значение V2 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 0,0 % × 

d4-05 
Значение f1 частоты 
V/f 

d4-07...d4-03 0,00 Гц × 

d4-06 
Значение V1 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 0,0 % × 

d4-07 
Значение f0 частоты 
V/f 

От 0,00 Гц до d4-05 0,00 Гц × 

d4-08 
Значение V0 напря-
жения V/f 

0,0...100,0 % 0,0 % × 

d4-09 
Повышение 
крутящего момента 

0,0...30,0 % 0,0 % △ 

d4-10 
Коэффициент 
компенсации 
скольжения 

0,0...300,0 % 100,0 % △ 

d4-11 
Контроль статизма 
по частоте  

0,00...10,00 Гц 0,00 Гц △ 

d4-12 
Режим ограничения 
тока 

0: Отключено 
1: Устанавливается с помощью 
d4-13 
2: Устанавливается с помощью AI1 
3: Устанавливается с помощью AI2 
4: Устанавливается с помощью ЕАI 
5: Устанавливается с помощью 
X6/DI 

1 × 

d4-13 
Дискретная 
настройка гранич-
ного значения тока 

20,0...200,0 % 160,0 % × 

d4-14 
Коэффициент огра-
ничения тока при 
ослаблении потока 

0,001...1,000 0,500 △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

d4-15 
Процент 
энергосбережения 

0...40,0 % 0,0 % △ 

d4-16 
Усиление 1 подав-
ления колебаний V/f 

0...3000 16 △ 

d4-17 
Усиление 2 подав-
ления колебаний V/f 

0...3000 20 △ 

Группа d5: Параметры векторного управления электродвигателем 2 
d5-00 РЕЗЕРВ       

d5-01 

Пропорциональное 
усиление автомати-
ческого регулятора 
скорости Кр1 при 
высокой скорости 

0,0...20,0 2,0 △ 

d5-02 

Время высокоско-
ростного интегриро-
вания автоматиче-
ского регулятора 
скорости Ti1 

0,000...8,000 с 0,200 

△ 

d5-03 

Пропорциональное 
усиление автомати-
ческого регулятора 
скорости Кр2 при 
низкой скорости 

0,0...20,0 2,0 △ 

d5-04 

Время низкоскорост-
ного интегрирования 
автоматического ре-
гулятора скоро-
сти Ti2  

0,000...8,000 с 0,200 

△ 

d5-05 

Частота переключе-
ния автоматического 
регулятора скоро-
сти 1 

От 0,00 Гц до d5-06 5,00 Гц △ 

d5-06 

Частота переключе-
ния автоматического 
регулятора скоро-
сти 2 

От d5-05 до верхней граничной 
частоты 

10,00 Гц 

△ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

d5-07 

Время фильтрации 
входа автоматиче-
ского регулятора 
скорости 

0,0...500,0 мс 0,3 мс △ 

d5-08 

Время фильтрации 
выхода автоматиче-
ского регулятора 
скорости 

0,0...500,0 мс 0,3 мс 

△ 

d5-09 

Коэффициент про-
порциональности Kp 
автоматического ре-
гулятора тока 

0,000...4,000 1,000 △ 

d5-10 

Коэффициент инте-
грирования Ki авто-
матического регуля-
тора тока 

0,000...4,000 1,000 

△ 

d5-11 
Время 
предварительного 
возбуждения  

0,000...5,000 с 0,200 с △ 

d5-12 
Источник ограниче-
ния приводного кру-
тящего момента 

0: дискретная настройка d5-14 
1: AI1 
2: AI2 
3: ЕАI 
4: Импульсный вход X6/DI 
5: По сети  

0 × 

d5-13 
Источник 
ограничения 
тормозного момента 

0: дискретная настройка d5-15 
1: AI1 
2: AI2 
3: ЕАI 
4: Импульсный вход X6/DI 
5: По сети 

0 × 

d5-14 

Дискретная 
настройка гранич-
ного значения при-
водного крутящего 
момента 

0,0...200,0 % 180,0 % △ 

d5-15 
Дискретная 
настройка 

0,0...200,0 % 180,0 % △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

граничного значения 
тормозного крутя-
щего момента  

d5-16 

Коэффициент огра-
ничения крутящего 
момента при ослаб-
лении потока 

0,0...100,0 % 50,0 % △ 

d5-17 
Коэффициент 
компенсации 
скольжения привода 

10,0...300,0 % 100,0 % △ 

d5-18 
Коэффициент 
компенсации 
скольжения тормоза 

10,0...300,0 % 100,0 % 
△ 

Группа E: Расширенные параметры функционирования и защиты 
Группа E0: Расширенные параметры функционирования 

E0-00 Частота ШИМ 

≤15 кВт: 
0,7...16,0 кГц, заводское значение 
по умолчанию:8,0 кГц 
18,5...45 кВт: 
0,7...10,0 кГц, заводское значение 
по умолчанию: 
4,0 кГц 
55...75 кВт: 
0,7...8,0 кГц, заводское значение 
по умолчанию: 
3,0 кГц 
≥90 кВт: 
0,7...3,0 кГц, заводское значение 
по умолчанию: 
2,0 кГц 

В зависи-
мости от 
модели 

△ 

E0-01 Оптимизация ШИМ  

Разряд единиц: Частота переклю-
чения регулируется температу-
рой 0: Самоадаптация 
1: Регулировка отсутствует 
Разряд десятков: Режим модуля-
ции ШИМ 
0: Пятисегментное и семисег-
ментное автоматическое пере-
ключение 

0100 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

1: Пятисегментный режим 
2: Семисегментный режим 
Разряд сотен: Регулировка избы-
точной модуляции 
0: Отключено 1: Включено 
Разряд тысяч: Отношение ча-
стоты переключения ШИМ к вы-
ходной частоте 
0: Самоадаптация 
1: Адаптация отсутствует 

E0-02 
Действие при дости-
жении времени ра-
боты 

Разряд единиц: Действие при до-
стижении времени непрерывной 
работы: 
0: Ход продолжается 
1: Останов и сообщение 
об ошибке 
Разряд десятков: Действие 
при достижении суммарного вре-
мени работы: 
0: Ход продолжается 
1: Останов и сообщение 
об ошибке 
Разряд сотен: Единица времени 
работы 
0: Секунда 
1: Час 

000 × 

E0-03 
Настройка времени 
непрерывной 
работы 

0,0...6000,0 с (ч) 0,0 с (ч) × 

E0-04 
Настройка 
суммарного времени 
работы 

0,0...6000,0 с (ч) 0,0 с (ч) × 

E0-05 
Управление 
механическим 
тормозом  

0: Отключено 
1: Включено 

0 × 

E0-06 
Частота отпускания 
механического 
тормоза 

0,00...10,00 Гц 2,50 Гц × 

E0-07 
Ток наложения 
механического 
тормоза 

0,0...200,0 % 120,0 % × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

E0-08 
Время задержки 
разгона после отпус-
какания тормоза 

0,0...10,0 с 1,0 с × 

E0-09 

Частота наложения 
механического 
тормоза 
 
 

0,00...10,00 Гц 2,00 Гц × 

E0-10 

Задержка 
наложения 
механического 
тормоза   

0,0...10,0 с 0,0 с × 

E0-11 
Время удержания 
наложения механи-
ческого тормоза  

0,0...10,0 с 1,0 с × 

Группа E1: Параметры защиты  

E1-00 
Останов при 
перенапряжении   

O: Запрещено 
1: Разрешено 
2: Действительно только для за-
медления 

1 × 

E1-01 
Предел 
перенапряжения при 
останове. 

120...150 % 130 % × 

E1-02 
Останов при 
пониженном 
напряжении  

0: Отключено 
1: Включено 

0 × 

E1-03 
Сигнал тревоги 
при перегрузке  

Разряд единиц: Вариант обнару-
жения: 
0: Всегда обнаруживать  
1: Обнаруживать только при по-
стоянной скорости 
Разряд десятков: По сравнению с 
0: Номинальный ток электродви-
гателя 
1: Номинальный ток привода 
Разряд сотен: Действие привода 
0: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 
1: Сигнал тревоги и выбег 
до останова  

000 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

E1-04 
Пороговое значение 
сигнала тревоги пе-
регрузки   

20,0...200,0 % 180,0 % △ 

E1-05 
Время обнаружения 
сигнала тревоги 
при перегрузке  

0,1...60,0 с 5,0 с △ 

E1-06 
Защитное 
действие 1  

Разряд единиц: Энкодер отклю-
чен (CLL) 
0: Сигнал тревоги и выбег 
до останова 
1: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 
Разряд десятков: Неисправность 
цепи измерения температуры ин-
тегрированного модуля питания 
(oH3) 
0: Сигнал тревоги и выбег 
до останова 
1: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 
Разряд сотен: Нарушение работы 
EEPROM (Epr) 
0: Сигнал тревоги и выбег 
до останова 
1: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 
Разряд тысяч: Нарушение работы 
линий связи (TrC) 
0: Сигнал тревоги и выбег 
до останова 
1: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 

0000 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

E1-07 
Защитное 
действие 2  

Разряд единиц: Сбои электропи-
тания при работе (SUE) 
0: Сигнал тревоги и выбег 
до останова 
1: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 
Разряд десятков: Неисправность 
цепи обнаружения тока (CtC) 
0: Сигнал тревоги и выбег 
до останова 
1: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 
Разряд сотен: Нарушение работы 
контактора (CCL): 
0: Сигнал тревоги и выбег 
до останова 

3001 × 

  

1: Сигнал тревоги, но ход продол-
жается 
Разряд тысяч: Неисправность 
входного питания / обрыв выход-
ной фазы (ISF, oPL) 
0: Отключена защита от неис-
правности входного питания и от 
обрыва выходной фазы 
1: Отключена защита от неис-
правности входного питания, 
включена защита от обрыва вы-
ходной фазы 
2: Включена защита от неисправ-
ности входного питания, отклю-
чена защита от обрыва выходной 
фазы 
3: Включена защита от неисправ-
ности входного питания и от об-
рыва выходной фазы 

  

E1-08 Запись ошибок в 
память 

0: Данные не сохраняются после 
потери питания 
1: Данные сохраняются после по-
тери питания  

0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

E1-09 
Время 
автоматического 
сброса ошибок 

0...20 0 × 

E1-10 
Интервал 
автоматического 
сброса  

2,0...20,0 с 2,0 с × 

E1-11 
Действие реле при 
неисправности при-
вода 

Разряд единиц: При ошибке пони-
женного напряжения 
0: Действие отсутствует 
1: Действие включено 
Разряд десятков: При блокирова-
нии ошибки 
0: Действие отсутствует 
1: Действие включено 
Разряд сотен: Интервал автома-
тического сброса 
0: Действие отсутствует 
1: Действие включено 

010 × 

E1-12 
Управление 
охлаждающим 
вентилятором   

0: Автоматический запуск 
1: Всегда работает после подачи 
питания 

0 △ 

E1-13 
Порог сигнала тре-
воги о перегреве 
привода  

0,0...100,0 °C 80,0 °C △ 

Группа F. Прикладные параметры 
Группа F0: ПИД-регулятор процесса 

F0-00 
Опорный сигнал 
ПИД-регулятора 

0: Дискретная настройка F0-01 
1: AI1 
2: AI2 
3: ЕАI 
4: Импульсный вход X6/DI 
5: По сети 

0 × 

F0-01 
Дискретная 
настройка ПИД-
регулятора 

0,0...100,0 % 50,0 % △ 

F0-02 
Обратная связь 
ПИД-регулятора 

0: AI1 
1: AI2 
2: ЕАI 
3: AI1+AI2 
4: AI1–AI2 

0 × 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

5: Макс. {AI1, AI2} 
6: Мин. {AI1, AI2} 
7: Импульсный вход X6/DI 
8: По сети 

F0-03 ПИД-регулирование 

Разряд единиц: Выходная частота 
0: Направление должно быть та-
ким же, как установленное 
направление хода 
1: Допускается противоположное 
направление 
Разряд десятков: выбор интегри-
рования 
0: Интегрирование продолжается, 
когда частота достигает верх-
ней/нижней границы 
1: Интегрирование прекращается, 
когда частота достигает верх-
ней/нижней границы 

10 × 

F0-04 
Направление ПИД-
регулирования  

0: Положительное регулирование 
1: Отрицательное регулирование 0 × 

F0-05 
Время фильтрации 
опорного сигнала 
ПИД-регулятора  

0,00...60,00 с 0,00 с △ 

F0-06 

Время фильтрации 
сигнала обратной 
связи ПИД-регуля-
тора  

0,00...60,00 с 0,00 с △ 

F0-07 
Время фильтрации 
выходного сигнала 
ПИД-регулятора 

0,00...60,00 с 0,00 с △ 

F0-08 
Пропорциональный 
коэффициент 
усиления Kp1  

0,0...200,0 50,0 △ 

F0-09 Время 
интегрирования Ti1   

0,000...50,000 с 0,500 с △ 

F0-10 
Время дифференци-
рования Td1  

0,000...50,000 с 0,000 с △ 

F0-11 
Пропорциональный 
коэффициент 
усиления Kp2  

0,0...200,0 50,0 △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

F0-12 
Время 
интегрирования Ti2  

0,000...50,000 с 0,500 с △ 

F0-13 
Время дифференци-
рования Td2  

0,000...50,000 с 0,000 с △ 

F0-14 
Переключение 
параметра ПИД-
регулятора  

0: Переключение отсутствует, 
определяется параметрами Kp1, 
Ti1 и Td1 
1: Автоматическое переключение 
на основе входного смещения 
2: Переключение с помощью 
входа 

0 × 

F0-15 
Входное смещение 
при автоматическом 
переключении ПИД 

0,0...100,0 % 20,0 % △ 

F0-16 Период выборки Т 0,001...50,000 с 0,002 с △ 

F0-17 Предел смещения 
ПИД 

0,0...100,0 % 0,0 % △ 

F0-18 
Предел ПИД 
дифференцирования 

0,0...100,0 % 0,5 % △ 

F0-19 Начальное значение 
ПИД  

0,0...100,0 % 0,0 % × 

F0-20 
Время удержания 
начального значе-
ния ПИД 

0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

F0-21 
Значение обнаруже-
ния потери обратной 
связи ПИД  

0,0...100,0 % 0,0 % △ 

F0-22 
Время обнаружения 
потери обратной 
связи ПИД 

0,0...30,0 с 1,0 с △ 

F0-23 

Частота среза, когда 
направление враще-
ния противоположно 
установленному 

От 0,00 Гц до максимальной ча-
стоты 

50,00 Гц △ 

F0-24 
Вариант расчета 
ПИД 

0: В состоянии останова расчет 
не производится 
1: В состоянии останова расчет 

продолжается 

0 △ 

Группа F1: Мульти_частота 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

F1-00 
Источник установки 
многоступенчатой 
частоты 0  

0: Дискретная настройка F1-02 
1: Дискретная настройка b0-02 + 
настройка с панели управления ∧/∨ 
2: Дискретная настройка b0-02 + 
настройка ВВЕРХ/ВНИЗ со входа 
3: AI1 
4: AI2 
5: ЕАI 
6: Импульсный вход X6/DI 
7: Выход ПИД-регулятора про-
цесса 
8: По сети 

0 × 

F1-01 
Источник установки 
многоступенчатой 
частоты 1  

0: Дискретная настройка F1-03 
1: Дискретная настройка b0-04 + 
настройка с панели управления 
∧/∨ 
2: Дискретная настройка b0-04 + 
настройка ВВЕРХ/ВНИЗ со входа 
3: AI1 
4: AI2 
5: ЕАI 
6: Импульсный вход X6/DI 
7: Выход ПИД-регулятора про-
цесса 
8: По сети 

0 × 

F1-02 Мульти_частота 0  

–100,0...100,0 % 
Примечание: процент от верхней 
граничной частоты b0-09. Значе-
ние F1-03...F1-17 такое же, как и у 
F1-02 

0,0 % △ 

F1-03 Мульти_частота 1  –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-04 Мульти_частота 2  –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-05 Мульти_частота 3 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-06 Мульти_частота 4 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-07 Мульти_частота 5 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-08 Мульти_частота 6 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-09 Мульти_частота 7 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-10 Мульти_частота 8 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-11 Мульти_частота 9 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
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Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

F1-12 Мульти_частота 10 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-13 Мульти_частота 11 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-14 Мульти_частота 12 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-15 Мульти_частота 13 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-16 Мульти_частота 14 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 
F1-17 Мульти_частота 15 –100,0...100,0 % 0,0 % △ 

Группа F2: Простой ПЛК 

F2-00 
Режим работы 
простого ПЛК 

Разряд единиц: Режим работы 
ПЛК 
0: Останов после одного цикла 
1: Продолжение работы с послед-
ней частотой после одного цикла 
2: Повторение цикла 
Разряд десятков: Сохранение 
в памяти при потере питания 
0: Не сохраняется в памяти 
при потере питания 
1: Сохраняется в памяти при по-
тере питания 
Разряд сотен: Режим запуска 
0: Запуск с первого шага «много-
ступенчатой частоты 0» 
1: Продолжение работы с шага 
останова (или ошибки) 
2: Продолжение работы с шага 
и частоты, на которых работа 
была остановлена (или возникла 
ошибка)  
Разряд тысяч: Единица времени 
работы простого ПЛК 
0: Секунда (с) 
1: Минута (мин) 

0000 × 

F2-01 Настройка шага 0 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 0 (F1-02) 
1: AI1 
2: AI2 
3: ЕАI 
4: Импульсный вход X6/DI 
5: Выход ПИД-регулятора про-
цесса 

000 × 



GK620 Параметрирование                             Глава 1. Список параметров 
 

 

- 49 -  

Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

6: Мульти_частота 
7: По сети 
Разряд десятков: Направление 
хода 
0: Вперед 
1: Назад 
2: Определяется командой за-
пуска 
Разряд сотен: Время разгона/за-
медления  
0: Время разгона/замедления 1 
1: Время разгона/замедления 2 
2: Время разгона/замедления 3 
3: Время разгона/замедления 4 

F2-02 
Время выполнения 
шага 0  

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-03 Настройка шага 1 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 1 (F1-03) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01) 

000 × 

F2-04 
Время выполнения 
шага 1  

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-05 Настройка шага 2 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 2 (F1-04) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-06 
Время выполнения 
шага 2 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-07 Настройка шага 3 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 3 (F1-05) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 

000 × 
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Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
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Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

F2-08 Время выполнения 
шага 3 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-09 Настройка шага 4 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 4 (F1-06) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-10 Время выполнения 
шага 4 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-11 Настройка шага 5 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 5 (F1-07) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-12 Время выполнения 
шага 5 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-13 Настройка шага 6 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 6 (F1-08) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-14 Время выполнения 
шага 6 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 
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Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
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F2-15 Настройка шага 7 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 7 (F1-09) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-16 
Время выполнения 
шага 7 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-17 Настройка шага 8 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 8 (F1-10) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-18 
Время выполнения 
шага 8 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-19 Настройка шага 9 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 9 (F1-11) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/торможения (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-20 
Время выполнения 
шага 9 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-21 Настройка шага 10 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 10 (F1-12) 
1...7: то же, что и F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-22 
Время выполнения 
шага 10 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 
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F2-23 Настройка шага 11 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 11 (F1-13) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01)  

000 × 

F2-24 
Время выполнения 
шага 11 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-25 Настройка шага 12 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 12 (F1-14) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01) 

000 × 

F2-26 
Время выполнения 
шага 12 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-27 Настройка шага 13 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 13 (F1-15) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01) 

000 × 

F2-28 
Время выполнения 
шага 13 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

F2-29 Настройка шага 14 

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 14 (F1-16) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01) 

000 × 

F2-30 
Время выполнения 
шага 14 

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 
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F2-31 Настройка шага 15  

Разряд единиц: Опорная частота 
0: Мульти_частота 15 (F1-17) 
1...7: То же, что F2-01 
Разряд десятков: Направление 
хода (то же, что и F2-01) 
Разряд сотен: Вариант времени 
разгона/замедления (то же, что 
и F2-01) 

000 × 

F2-32 
Время выполнения 
шага 15  

0,0...6000,0 с (мин) 0,0 с △ 

Группа F3: Нитераскладочная функция и счётчик фиксированных длинн. 

F3-00 
Настройка ните-
раскладочной 
функции  

0: отключена 
1: включена 

0 × 

F3-01 
Настройка работы 
нитераскладочной 
функции  

Разряд единиц: Способ запуска 
0: Автоматически 
1: Запуск по команде с входа  
Разряд десятков: Управление ам-
плитудой 
0: По отношению к центральной 
частоте 
1: По отношению к максимальной 
частоте 
Разряд сотен: Запоминание ча-
стоты колебаний при останове 
0: Запоминание включено 
1: Запоминание выключено 
Разряд тысяч: Запоминание ча-
стоты колебаний при потере пи-
тания 
0: Запоминание включено 
1: Запоминание выключено 

0000 × 

F3-02 
Предварительная 
частота колебаний 

0,00...600,00 Гц 0,00 Гц △ 

F3-03 
Время удержания 
предварительной 
частоты колебаний 

0,0...3600,0 с 0,0 с △ 

F3-04 Амплитуда частоты 
колебаний  

0,0...50,0 % 0,0 % △ 
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F3-05 Частота скачков 
0,0...50,0 % (по отношению к F3-
04) 

0,0 % △ 

F3-06 
Цикл частоты 
колебаний  

0,0...999,9 с 0,0 с △ 

F3-07 
Время нарастания 
треугольной волны 

0,0...100,0 % (от цикла частоты 
колебаний) 

0,0 % △ 

F3-08 
Единица измерения 
длины 

0: м 
1: 10 м 

0 △ 

F3-09 Настройка длины 0...65 535 1000 △ 

F3-10 Количество 
импульсов на метр 

0,1...6553,5 100,0 △ 

F3-11 
Действие при 
достижении длины 

0: Без останова 
1: Останов 

0 △ 

F3-12 Установка значения 
счетчика 

1...65 535 1000 △ 

F3-13 
Установленное 
значение счетчика 

1...65 535 1000 △ 

Группа F5:  Векторное управление синхронным двигателем без энкодера 

F5-00 

Распознавание 
начального 
положения полюса 
ротора 

0: Обнаружение запрещенного 
1: Распознавание начального по-
ложения импульса 

0 × 

F5-04 
Начальный ток 
намагничивания 

0.0%~200.0% 50 × 

F5-05 
Частота завершения 
намагничивания  

0.00Hz~b0-09 0,200 с × 

F5-09 

Максимальный ко-
эффициент соотно-
шения крутящего 
момента и тока 

0.000~32.000 0,00 △ 

F5-12 
Коэффициент по-
лосы пропускания 
контроля скорости 

0.000~32.000 0,000  × 

F5-13 
Коэффициент филь-
трации контроля 
скорости 

0.000~32.000 0,200 × 
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F5-17 
Выбор векторного 
режима с разомкну-
тым контуром 

0000~1111  
Ones: dead-time compensating en-
abled Tens: feedforward control en-
abled Hundreds: start step-out self-
recovery enabled Thousands: 
speed loop integral separating ena-
bled 

0011 △ 

F5-20 
Максимально допу-
стимый ток ослаб-
ления потока 

-8000~8000 -6000 
△ 

F5-21 

Максимальный 
коэффициент 
использования 
напряжения 

0~65535 31767 △ 

F5-24 
Пропорциональное 
усиление контура 
ослабления потока 

0~65535 0 △ 

F5-25 
Интегральное уси-
ление контура 
ослабления потока 

0~65535 800 × 

Группа H. Параметры обмена данными 
Группа H0: Параметры сети MODBUS 

H0-00 Выбор порта SCI 0: Локальный порт 485 
1: Опциональный порт 232 

0 × 

H0-01 
Конфигурация об-
мена данными 
с портом SCI 

Разряд единиц: Скорость в бодах 
0: 4800 бит/с 
1: 9600 бит/с 
2: 19 200 бит/с 
3: 38 400 бит/с 
4: 57 600 бит/с 
5: 115 200 бит/с 
Разряд десятков: Формат данных 
0: Формат 1-8-2-N, RTU 
1: Формат 1-8-1-E, RTU 
2: Формат 1-8-1-O, RTU 
3: Формат 1-7-2-N, ASCII 
4: Формат 1-7-1-E, ASCII 
5: Формат 1-7-1-O, ASCII 
Разряд сотен: Тип соединения 

0001 × 
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значение по 
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0: Прямое кабельное соединение 
(232/485) 
1: МОДЕМ (232) 
Разряд тысяч: Обработка данных 
связи при потере питания 
0: Не сохраняются при потере пи-
тания 
1: Сохраняются при потере пита-
ния 

H0-02 
Локальный адрес 
порта связи SCI 

0...247, 0 – широковещательный 
адрес 

1 × 

H0-03 
Обнаружение тайм-
аута связи порта SCI 

0,0...1000,0 с 0,0 с × 

H0-04 
Задержка обмена 
данными порта SCI 

0...1000 мс 0 мс × 

H0-05 
Опция 
ведущий/ведомый 

0: ПК управляет этим приводом 
1: В качестве ведущего 
2: В качестве ведомого 

0 × 

H0-06 

Адрес хранилища 
параметров, когда 
этот привод рабо-
тает как ведущий 

0: b0-02 
1: F0-01 

0 × 

H0-07 
Коэффициент про-
порциональности 
полученной частоты 

0,0...1000,0 100,0 △ 

Группа H1: Параметры сети Profibus-DP 

H1-00 Локальный адрес 
1...126; 127 – 
широковещательный адрес 4 △ 

H1-01 Тип PPO 

0: Profibus отключен 
1: PPO1 
2: PPO2 
3: PPO3 
4: PPO4 
5: PPO5 

0 △ 

H1-02 

PZD2_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-03 
PZD3_OUT 

(ведущий → 

0: нет 
0x6200...0x6214 0 △ 
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ведомый) 

H1-04 

PZD4_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-05 

PZD5_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-06 

PZD6_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-07 

PZD7_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-08 

PZD8_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-09 

PZD9_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-10 

PZD10_OUT 

(ведущий → 

ведомый) 

0: нет 
0x6200...0x6214 

0 △ 

H1-11 

PZD2_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-12 

PZD3_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx;  
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 
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H1-13 

PZD4_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-14 

PZD5_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-15 

PZD6_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-16 

PZD7_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-17 

PZD8_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-18 

PZD9_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-19 

PZD10_IN 

(ведомый → 

ведущий) 

0: нет 
A0-00...U2-xx 
0x6200...0x6214; 0x6300...0x6323 0 △ 

H1-20 

Работа при 

неисправности 

шины 

0: Действие отсутствует 
1: Останов 

0 △ 

Группа L. Клавиши и дисплей панели управления 
Группа L0: Клавиши панели управления 

L0-00 
Настройки 
многофункциональ-
ной клавиши MF  

0: Нет функции 
1: Толчок вперед 
2: Толчок назад 
3: Переключение вперед/назад 

0 △ 
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4: Аварийный останов 1 (время 
замедления устанавливается па-
раметром b2-09) 
5: Аварийная останов 2 (останов 
выбегом) 
6: Выбор источника команд за-
пуска 

L0-01 
Опция блокировки 
клавиш 

0: Не блокированы 
1: Все блокированы 
2: Клавиши заблокированы, 
кроме RUN, STOP/RESET 
3: Клавиши заблокированы, 
кроме STOP/RESET 
4: Клавиши заблокированы, 
кроме  >> 

0 △ 

L0-02 
Функция клавиши 
STOP 

0: Клавиша STOP активна 
только при управлении с па-
нели управления 
1: Клавиша STOP деактивиро-
вана при любом источнике ко-
манды запуска 

0 △ 

L0-03 
Настройка частоты 
с помощью клавиш 
∧/∨ 

Разряд единиц: Опция при оста-
нове 
0: Сброс при останове 
1: Сохранение при останове 
Разряд десятков: Опция при по-
тере питания 
0: Сброс при потере питания 
1: Сохранение при потере пита-
ния 
Разряд сотен: Вариант интегри-
рования 
0: Интегрирование отключено 
1: Интегрирование включено 
Разряд тысяч: Направление хода 
0: Изменение направления запре-
щено 
1: Изменение направления разре-
шено 

0100 △ 
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L0-04 
Настройка размера 
шага частоты с по-
мощью клавиш ∧/∨ 

0,00...10,00 Гц/с 0,03 Гц/с △ 

Группа L1: Настройки отображения панели управления 

L1-00 

Отображение 
настройки пара-
метра 1 в рабочем 
состоянии 

Настройка в бинарной системе: 
0: Нет отображения 
1: Отображение 
Разряд единиц: 
БИТ0: Рабочая частота (Гц) 
БИТ1: Опорная частота (Гц) 
БИТ2: Напряжение шины (В) 
БИТ3: Выходной ток (А) 
Разряд десятков:  
БИТ0: Выходной крутящий мо-
мент (%) 
БИТ1: Выходная мощность (кВт) 
БИТ2: Выходное напряжение (В) 
БИТ3: Скорость электродвига-
теля (об/мин) 
Разряд сотен: 
БИТ0: AI1 (В) 
БИТ1: AI2 (В) 
БИТ2: ЕАI 
БИТ3: Выходная частота синхро-
низации (Гц) 
Разряд тысяч: 
БИТ0: DI 
БИТ1: Значение внешнего счет-
чика 
БИТ2: Зарезервировано 
БИТ3: Зарезервировано 
Примечание: Если для этого па-
раметра установлено значение 
0000, по умолчанию будет отоб-
ражаться рабочая частота (Гц) 

080F △ 

L1-01 

Отображение 
настройки пара-
метра 2 в рабочем 
состоянии 

Настройка в бинарной системе: 
0: Нет отображения 
1: Отображение 
Разряд единиц: 
БИТ0: Линейная скорость хода 
(м/с) 

0000 △ 
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БИТ1: Установленная линейная 
скорость (м/с) 
БИТ2: Состояние входа 
БИТ3: Состояние выхода 
Разряд десятков: 
БИТ0: Опорный сигнал ПИД-регу-
лятора (%) 
БИТ1: Обратная связь ПИД-регу-
лятора (%) 
БИТ2: Установленная длина (м) 
БИТ3: Фактическая длина (м) 
Разряд сотен: 
БИТ0: Опорный крутящий момент 
(%) 
БИТ1: Зарезервировано 
БИТ2: Зарезервировано 
БИТ3: Зарезервировано 
Разряд тысяч: Зарезервировано 

L1-02 

Отображение 
настройки пара-
метра в состоянии 
останова 

Настройка в бинарной системе: 
0: Нет отображения 
1: Отображение 
Разряд единиц: 
БИТ0: Опорная частота (Гц) 
БИТ1: Напряжение шины (В) 
БИТ2: Состояние входа 
БИТ3: Состояние выхода 
Разряд десятков: 
БИТ0: AI1 (В) 
БИТ1: AI2 (В) 
БИТ2: ЕАI 
БИТ3: Зарезервировано 
Разряд сотен: 
БИТ0: Опорный сигнал ПИД-регу-
лятора (%) 
БИТ1: Обратная связь ПИД-регу-
лятора (%) 
БИТ2: Установленная длина (м) 
БИТ3: Фактическая длина (м) 
Разряд тысяч: 
БИТ0: Линейная скорость хода 
(м/с) 

0003 △ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

БИТ1: Установленная линейная 
скорость (м/с) 
БИТ2: Значение внешнего счет-
чика 
БИТ3: DI 
Примечание: когда этот функцио-
нальный код установлен на 0000, 
опорная частота будет отобра-
жаться по умолчанию (Гц)  

L1-03 Коэффициент 
линейной скорости 

0,1...999,9 % 100,0 % △ 

Группа U. Мониторинг 
Группа U0: Режим мониторинга 

U0-00 Рабочая частота 0,00...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U0-01 Установленная 
частота 

0,00...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U0-02 Напряжение шины  0...65 535 В 0 В ◎ 

U0-03 
Выходное 
напряжение 

0...65 535 В 0 В ◎ 

U0-04 Выходной ток 0,0...6553,5 А 0,0 А ◎ 

U0-05 
Выходной крутящий 
момент 

–300,0...300,0 % 0,0 % ◎ 

U0-06 Выходная мощность 0,0...300,0 % 0,0 % ◎ 

U0-07 Источник основной 
опорной частоты 

0: Дискретная настройка + 
настройка с панели управления ∧/∨ 
1: Дискретная настройка + 
настройка ВВЕРХ/ВНИЗ со входа 
2: Аналоговый вход AI1 
3: Аналоговый вход AI2 
4: Аналоговый вход ЕАI 
5: Импульсный вход X6/DI  
6: Выход ПИД-регулятора про-
цесса 
7: ПЛК (PLC) 
8: Мульти_частота 
9: По сети 
10: Ортогональный импульсный 
вход A+/A–, B+/B– 
11: Импульсный вход A+/A– + 
вход направления 

0 ◎ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

U0-08 
Источник 
вспомогательной 
опорной частоты 

0: Не установлено 
1: Дискретная настройка + 
настройка с панели управления ∧/∨ 
2: Дискретная настройка + 
настройка ВВЕРХ/ВНИЗ со входа 
3: Аналоговый вход AI1 
4: Аналоговый вход AI2 
5: Аналоговый вход ЕАI 
6: Импульсный вход X6/DI 
7: Выход ПИД-регулятора про-
цесса 
8: ПЛК (PLC) 
9: Мульти_частота 
10: По сети 

0 ◎ 

U0-09 
Основная опорная 
частота 

0,00...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U0-10 
Вспомогательная 
опорная частота 

0,00...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U0-11 Состояние привода  

Разряд единиц: Состояние работы 
0: Разгон 
1: Замедление 
2: Работа при постоянной скоро-
сти 
Разряд десятков: Состояние при-
вода 
0: Останов 
1: Работа 
2: Автоматическая настройка 

000 ◎ 

U0-12 
Напряжение входа 
AI1 0,00...10,00 В 0,00 В ◎ 

U0-13 
Напряжение входа 
AI2 

0,00...10,00 В 0,00 В ◎ 

U0-14 
Напряжение входа 
ЕАI –10,00...10,00 В 0,00 В ◎ 

U0-15 Выход AO1 0,0...100,0 % 0,0 % ◎ 
U0-16 Выход ЕАО 0,0...100,0 % 0,0 % ◎ 

U0-17 Частота импульсов  
на клемме X6/DI 

0,0...100,0 кГц 0,0 кГц ◎ 

U0-18 
Состояние 
дискретного входа 

00...7F 00 ◎ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

U0-19 
Состояние 
дискретного выхода 

0...7 0 ◎ 

U0-20 Настройка ПИД 0,0...100,0 % 0,0 % ◎ 

U0-21 
Обратная связь 
ПИД-регулятора 

0,0...100,0 % 0,0 % ◎ 

U0-22 Смещение входа 
ПИД 

–100,0...100,0 % 0,0 % ◎ 

U0-23 Шаг ПЛК  0...15 0 ◎ 

U0-26 
Частота импульсов 
обратной связи эн-
кодера 

–300,00...300,00 кГц 0,00 кГц ◎ 

U0-27 
Частота импульсов 
исходного 
положения 

–300,00...300,00 кГц 0,00 кГц ◎ 

U0-28 
Разрешение 
энкодера 2 
(дополнительно) 

0...65 535 0  
◎ 

U0-29 
Опорное значение 
крутящего момента 

0,0...300,0 % 0,0 % 
◎ 

U0-30 
Суммарное время 
во включенном со-
стоянии 

0...65 535 ч 0 ч ◎ 

U0-31 
Суммарное время 
работы  

0...65 535 ч 0 ч ◎ 

U0-32 
Температура 
теплоотвода 1 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U0-33 
Температура 
теплоотвода 2 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U0-34 
Источник 
неисправности FAL  

0: Нет неисправности  
1: Перегрузка по току БТИЗ 
2: Зарезервировано 
3: Неисправность заземления вы-
хода 
4: Перегрузка выхода по току 
5: Перенапряжение шины посто-
янного тока 
6: Другие источники 

0 ◎ 

U0-35 
Значение счетчика 
входа   

0...65 535 0 ◎ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

U0-36 
Журнал команды за-
пуска в LoU  

0...1 0 ◎ 

U0-37 
Журнал кодов неис-
правностей в LoU   

0...100 0 ◎ 

U0-38 
Время выполнения 
основной 
циркуляции 

0,0...6553,5  0,0  ◎ 

U0-39 
Неисправности цепи 
контроля фаз 

0: Нет неисправности 
1: Неисправность цепи обнаруже-
ния тока фазы U 
2: Неисправность цепи обнаруже-
ния тока фазы V 
3: Неисправность цепи обнаруже-
ния тока фазы W 

0 ◎ 

U0-40 
Номера старших би-
тов фактической 
длины 

0...65 0 ◎ 

U0-41 
Номера младших 
битов фактической 
длины 

0...65 535 0 ◎ 

U0-42 

Сохраненное зна-
чение номеров 
старших битов ∧/∨ 
панели управления 

–1...1 0 ◎ 

U0-43 

Сохраненное зна-
чение номеров 
младших битов ∧/∨ 
панели управления 

0,00...655,35 Гц 0,00 Гц ◎ 

U0-44 

Сохраненное зна-
чение номеров 
старших битов ко-
манды 
ВВЕРХ/ВНИЗ 

–1...1 0 ◎ 

U0-45 

Сохраненное значе-
ние номеров млад-
ших битов команды 
ВВЕРХ/ВНИЗ 

0,00...655,35 Гц 0,00 Гц ◎ 

U0-46 
Ошибка импульса 
управления 
положением 

–9999...+9999 0  ◎ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

U0-52 
Центральная частота 
колебаний 

0...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U0-53 
Угол ротора 
синхронного 
электродвигателя 

0...65 535 0 ◎ 

Группа U1: История неисправностей 

U1-00 
Архив 
неисправностей 1 
(последняя) 

0: Нет неисправности  
1: Перегрузка по току при разгоне 
(oC1)  
2: Перегрузка по току при посто-
янной скорости (oC2) 
3: Перегрузка по току при замед-
лении (oC3) 
4: Перенапряжение при разгоне 
(ov1) 
5: Перенапряжение при постоян-
ной скорости (ov2) 
6: Перенапряжение при замедле-
нии (ov3)  
7: Защита модуля (FAL) 
8: Ошибка автоматической 
настройки (tUN) 
9: Перегрузка привода (oL1) 
10: Перегрузка электродвигателя 
(oL2) 
11: Неисправность цепи обнару-
жения тока (CtC) 
12: Защита выхода от короткого 
замыкания на землю (GdP) 
13: Неисправность входного пита-
ния (ISF)  
14: Потеря выходной фазы (oPL)  
15: Перегрузка модуля преобра-
зователя частоты (oL3) 
16: Перегрев модуля (oH1) 
17: Перегрев электродвигателя 
(PTC) (oH2) 
18: Неисправность цепи измере-
ния температуры интегрирован-
ного модуля питания (oH3) 

0 ◎ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

19: Отключение энкодера (CLL) 
20: Сбой подключения дополни-
тельной платы 1 (EC1) 
21: Сбой подключения дополни-
тельной платы 2 (EC2) 
22: Сбой подключения плоского 
кабеля панели управления (dCL) 
23: Конфликт функций между 
аналоговыми входами (TEr) 
24: Неисправность внешнего обо-
рудования (Per) 
25: Зарезервировано 
26: Достигнуто время непрерыв-
ной работы (to2) 
27: Достигнуто суммарное время 
работы (to3) 
28: Сбой питания при работе 
(SUE) 
29: Сбой записи/чтения EEPROM 
(EPr) 
30: Нарушение работы контак-
тора (CCL) 
31: Сбой порта обмена данными 
(TrC)  
32: Сбой обмена данными панели 
управления (PdC)  
33: Сбой копирования параметра 
(CPy) 
34: Зарезервировано 
35: Ошибка совместимости вер-
сии программного обеспечения 
(SFt) 
36: Сбой в результате воздей-
ствия помех на ЦП (CPU) 
37: Ошибка контрольной точки 
перегрузки по току (oCr) 
38: Питание 5 В вне пределов 
нормы (SP1) 
39: Питание 10 В вне пределов 
нормы (SP2) 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

40: Вход AI вне пределов нормы 
(AIP) 
41: Защита от пониженного 
напряжения (LoU) 
42: Ошибка превышения скорости 
(oSP)  
43: Чрезмерное отклонение ско-
рости (SPL) 
44: Зарезервировано 
45: Потеря обратной связи ПИД 
(Plo) 
46: Нарушение связи Profibus 
(PFS)  

U1-01 
Рабочая частота 
при неисправности 1 

0,00...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U1-02 
Выходной ток при 
неисправности 1 0,0...6553,5 А 0,0 А ◎ 

U1-03 
Напряжение шины 
при неисправности 1 

0...1000 В 0 В ◎ 

U1-04 
Температура 1 
теплоотвода при 
неисправности 1 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U1-05 
Температура 2 
теплоотвода при 
неисправности 1 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U1-06 
Состояние входа 
при неисправности 1 

0000...FFFF 0000 ◎ 

U1-07 Состояние выхода 
при неисправности 1 

0000...FFFF 0000 ◎ 

U1-08 
Суммарное время 
работы при неис-
правности 1 

0...65 535 ч 0 ч ◎ 

U1-09 
Код неисправности 
2 

Такой же, как у U1-00 0 ◎ 

U1-10 
Рабочая частота при 
неисправности 2 0,00...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U1-11 
Выходной ток при 
неисправности 2 

0,0...6553,5 А 0,0 А ◎ 

U1-12 
Напряжение шины 
при неисправности 2 0...1000 В 0 В ◎ 
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Параметр Обозначение  Область действия  
Заводское 

значение по 
умолчанию  

Измене-
ние 

U1-13 
Температура 1 
теплоотвода при 
неисправности 2 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U1-14 
Температура 2 
теплоотвода при 
неисправности 2 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U1-15 
Состояние входа 
при неисправности 2 0000...FFFF 0000 ◎ 

U1-16 
Состояние выхода 
при неисправности 2 

0000...FFFF 0000 ◎ 

U1-17 
Суммарное время 
работы при неис-
правности 2 

0...65 535 ч 0 ч ◎ 

U1-18 
Код неисправности 
3 

Такой же, как у U1-00  0 ◎ 

U1-19 
Рабочая частота при 
неисправности 3 

0,00...600,00 Гц 0,00 Гц ◎ 

U1-20 Выходной ток при 
неисправности 3 

0,0...6553,5 А 0,0 А ◎ 

U1-21 
Напряжение шины 
при неисправности 3 

0...1000 В 0 В ◎ 

U1-22 
Температура 1 
теплоотвода при 
неисправности 3 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U1-23 
Температура 2 
теплоотвода при 
неисправности 3 

–40,0...100,0 °C 0,0 °C ◎ 

U1-24 
Состояние входа 
при неисправности 3 

0000...FFFF 0000 ◎ 

U1-25 
Состояние выхода 
при неисправности 3 

0000...FFFF 0000 ◎ 

U1-26 
Суммарное время 
работы при неис-
правности 3 

0...65 535 ч 0 ч ◎ 
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Глава 2. Подробная информация о функциях 

Группа А параметры системы и управление кодами функций 

Группа A0 параметры системы 

A0-00 Пароль Диапазон: 0- FFFF 
Заводская 

уставка: 0000 
 

Настройка пароля 
Можно настроить ненулевое четырехзначное значение как пароль пользователя, по-

сле ввода пароля в «A0-00» нажать кнопку для подтверждения, и в течение 10 секунд 
еще раз нажать эту кнопку для подтверждения, после успешной настройки изображается 
«P-SEt». Если после этого в течение 5 секунд нет действия с нажатием кнопки, или 
включено питание после полного обесточивания, то пароль автоматически активизиро-
ван. 

Изменение пароля: 
После правильного ввода старого четырехзначного пароля войти в «A0-00» (при 

этом в «A0-00» изображается 0000), можно настроить новый пароль, порядок настройки 
нового пароля такой же, как указанный выше. 

Сброс пароля 
После правильного ввода старого четырехзначного пароля войти в «A0-00» (при 

этом в «A0-00» изображается 0000), дважды ввести 0000 и нажать «ENT» для подтвер-
ждения, и сброс пароля успешно закончен, отображается как «P-CLr» на панели. 

 

A0-01 
Доступ к парамет-

рам 
Диапазон: 0-3 

Заводская 
уставка: 0 

 
Эта функция предназначена для скрытия параметров во избежание случайных из-

менений. 
0: доступны все параметры (параметры A1-20 – A1-21 доступны). 
1: отображается только A0-00 и A0-01. 
2: отображаются только A0-00, A0-01, и параметры, которые указаны пользовате-

лем. 
3: отображаются только A0-00, A0-01, и отличные от заводских установок. 

 

A0-02 Защит параметров Диапазон: 0-1 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: все параметры изменяются. 
1: только A0-00 и текущий параметр изменяются. 
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После настройки в «1», кроме A0-00 и A0-02, остальные параметры запрещается из-
менять. Если нужно изменить остальные параметры, установите A0-02 = 0. 

 

A0-03 Инициализация параметров Диапазон: 0-4 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: не активна 
1: сброс записи неисправностей 

После настройки в 1 вся запись неисправностей для группы U1 будет удалена. 
2: восстановление параметров  в значение заводской уставки, кроме параметров 

электродвигателей (d0-01—d0-18 и d3-01 – d3-18) 
3: восстановление параметров в значение заводской уставки. 
4: Восстановление параметров из резервной копии  

 

A0-04 Резервное копирование Диапазон: 0-1 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: не активно 
1: сохранение параметров в резервную копию. 

 

A0-05 Копирование параметров Диапазон: 0-3 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: не активно 
1: загрузка всех параметров в панель управления, кроме группы U. 
2: загрузка всех параметров панели управления в преобразователь частоты, кроме 

параметров d0-01 – d0-18 и d3-01– d3-18. 
3: загрузка всех параметров с панели управления в преобразователь частоты. 

 

A0-06 Режим работы Диапазон: 0-1 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: G (для нагрузки с постоянным крутящим моментом) 
1: L (для нагрузки типа вентиляторов, насосов) 

 

A0-07 
Источник питания внутренних 

цепей 
Диапазон: 0-1 

Заводская 
уставка: 0 

 
0: Питание от звена постоянного тока 
    Питание внутренних цепей\нужд преобразователя частоты осуществляется с 

шин звена постоянного тока (стандартная схема) 
1: Раздельное питание 
    Питание внутренних цепей\нужд осуществляется от отдельного источника пита-

ния, либо батареи. Эта настройка обычно применяется в случаях, когда работа схемы 
управления приводом не может быть остановлена при потере питания. Для такой схемы 

+ -
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необходима установка опции EPC-VD2 
 

A0-08 Выбор э\д 1  /э\д 2 Диапазон: 0-1 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: электродвигатель 1 
. Параметры э\д 1э\д 1настройте в параметры группы d0-d2. 
1: электродвигатель 2 
 Параметры э\д 2 настройте в параметры группы d3-d5. 
С помощью клемм дискретного входа «переключение электродвигателей 1/2» тоже 

можно выбрать текущий нагрузочный электродвигатель, как показано в таблице 6-1: 
Таблица 6-1 

 

A0-08 
Клемма электродвигате-

лей 1/2 
Выбор электродвигателя 

0 OFF Электродвигатель 1 

0 ON Электродвигатель 2 

1 OFF Электродвигатель 2 

1 ON Электродвигатель 1 
  

A0-09 
Способ управления 
электродвигателем 

Диапазон: 00-33 
Заводская 
уставка: 00 

 
 Разряд единиц: способ управления электродвигателем 1 
0: V/f управление 
Управление по принципу постоянного напряжения/частоты. Применяется для таких 

случаев, когда требования к характеристикам привода не высокие, один преобразова-
тель частоты приводит несколько электродвигателей в движение, или нет возможности 
правильной идентификации параметров электродвигателя. При выборе V/f управления 
электродвигателем 1 правильно настроите параметры группы d1. 

1: Безсенсорное векторное управление 1 
Осуществляет управление с высокими характеристикам без энкодера, имеет боль-

шую приспособленность к нагрузке. При этом правильно настроите параметры электро-
двигателя в группе d0 и параметры векторного управления в группе d2. 

2: Безсенсорное векторное управление 2 
Осуществляет управление с высокими характеристикам без энкодера, ее характери-

стики управления лучше безсенсорного векторного управления 1. При этом правильно 
настроите параметры электродвигателя в группе d0 и параметры векторного управления 
в группе d2. 

3: Безсенсерное векторное управление синхронным двигателем 
Помогает достичь высокопроизводительного управления синхронными двигателями 
без энкодера и обеспечивает высокую адаптивность нагрузки. При этом выборе, 
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пожалуйста, правильно задайте параметры двигателя в группе d0, параметры вектор-
ного управления в группе d2 и вспомогательные параметры безсенсорного векторного 
управления синхронными двигателями в группе F5. 

 
 Разряд десятков: способ управления электродвигателем 2 
0: V/f управление 
Управление по принципу постоянного напряжения/частоты. Применяется для таких 

случаев, когда требования к характеристикам привода не высокие, один преобразователь 
частоты приводит несколько электродвигателей в движение, или нет возможности пра-
вильной идентификации параметров электродвигателя. При выборе V/f управления элек-
тродвигателем 1 правильно настроите параметры группы d4. 

1: Безсенсорное векторное управление 1 
Осуществляет управление с высокими характеристикам без энкодера, имеет боль-

шую приспособленность к нагрузке. При этом правильно настроите параметры электро-
двигателя в группе d3 и параметры векторного управления в группе d5. 

2: Безсенсорное векторное управление 2 
Осуществляет управление с высокими характеристикам без энкодера, ее характери-

стики управления лучше безсенсорного векторного управления 1. При этом правильно 
настроите параметры электродвигателя в группе d3 и параметры векторного управления 
в группе d5. 

3: Безсенсерное векторное управление синхронным двигателем 
Помогает достичь высокопроизводительного управления синхронными двигателями 

без энкодера и обеспечивает высокую адаптивность нагрузки. При этом выборе, пожалуй-
ста, правильно задайте параметры двигателя в группе d3, параметры векторного управ-
ления в группе d5 и вспомогательные параметры безсенсорного векторного управления 
синхронными двигателями в группе F5. 

 
 Внимание: 
 В случае выбора векторного управления необходимо сначала провести автонастройку, 

чтоб получить правильные параметры электродвигателя. После успешной автона-
стройки, полученные параметры электродвигателя будут автоматически сохра-
нены в преобразователь частоты. 

 В случае выбора векторного управления надо обращать внимание на то, что преоб-
разователь частоты приводит только один электродвигатель в движение; и мощ-
ность преобразователя частоты не должна сильно отличается от мощности элек-
тродвигателя по классу, класс мощности электродвигателя может быть меньше на 
2-е ступени или больше на 1-у ступень. Несоблюдение рекомендаций приводёт к 
ухудшению характеристик управления, или к ненормальной работе привода. 

Группа A1 определяемые пользователем отображаемые параметры 
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A1-00 Параметр 1 Диапазон: 0000–U1-26 
Заводская 
уставка: 0000 

A1-01 Параметр 2 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-02 Параметр 3 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-03 Параметр 4 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-04 Параметр 5  Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-05 Параметр 6 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-06 Параметр 7 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-07 Параметр 8 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-08 Параметр 9 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-09 Параметр 10 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-10 Параметр 11 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-11 Параметр12 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-12 Параметр13 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-13 Параметр 14 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-14 Параметр 15 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-15 Параметр 16 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-16 Параметр 17 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-17 Параметр 18 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 
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A1-18 Параметр 19 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

A1-19 Параметр 20 Диапазон: 0000–U1-26 Заводская 
уставка: 0000 

 
Когда параметр A0-01 = 2, настроенные значения A1-00—A1-19 действуют. 
Диапазон разряда тысяч: 0, A, b, C, d, E, F, H, L, U 
Диапазона настройки разряда сотен: 0-9 
Диапазона настройки разряда десятков: 0-9 
Диапазона настройки разряда единиц: 0-9 

 Внимание: 
 00.00 обозначает отсутствие настройки отображения параметра 
 Когда настройка находится вне диапазона, после нажатия кнопки «ENT» для под-

тверждения автоматически возвращается в 00.00, то есть вводимое значение 
сбрасывается в 00.00 

 Если параметр повторяется, то он будет один раз отображаться. 
Например: 

Если необходимо отображать только параметры: A0-00, A0-01, b0-01, E0-01 и F0-01, то 
надо настроить A1-00 в b0-01, A1-01 в E0-01, A1-02 в F0-01, A1-03—A1-19 в 00.00, затем 
настроить A0-01 в 2 и все. 

 

A1-20 скрыть группы 1  Диапазон: 0000 –FFFF 
Заводская 
уставка: FFFF 

A1-21 скрыть группы 2 Диапазон: 0000 –FFFF 
Заводская 
уставка: FFFF 

 
Если для отображения всех параметров A0-01 установлено значение «0», могут отобра-

жаться только те параметры, бит которых соответствует A1-20 и A1-21  
Параметры, которые соответствуют биту 15 (самый высокий бит двоичной системы) 

_ биту 0 (самый низкий бит двоичной системы) A1-20, показаны в таблице 6-2. 
Таблица 6-2 

 
bit15 bit14 bit13 bit12 bit11 bit10 bit9 bit8 

d6 d5 d4 d3 d2 d1 d0 C4 

bit7 bit6 bit5 bit4 bit3 bit2 bit1 bit0 

C3 C2 C1 C0 b2 b1 b0 A0 
 

Параметры, соответствующие биту 15 (самый высокий бит двоичной системы) _ 
биту 0 (самый низкий бит двоичной системы) A1-21, показаны следующим образом: Таб-

лица 6-3 
 

bit15 bit14 bit13 bit12 bit11 bit10 bit9 bit8 
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Резерв Резерв L1 L0 H2 H1 H0 F6 

bit7 bit6 bit5 bit4 bit3 bit2 bit1 bit0 

F5 F4 F3 F2 F1 F0 E1 E0 
 

 Внимание: 
Параметры группы A1, группы U0, группы U1 и группы U2 отображаются всегда, их невоз-

можно скрыть с помощью параметров A1-20 и A1-21. 
например, если нужно отображать только b0, b1, b2, C0, C1, C2, C3, d0, d1, E1, то  
A1-20 настроить 0000 0110 1111 1110, то есть настроить A1-20 в 06FE 
A1-21 настроить 0000 0000 0000 0010, то есть настроить A1-21 в 0002. 

 

A1-22 
Маскирование неисправ-
ностей   

Диапазон: 00~FF  
Заводская 
уставка08  

0～FF 
Единицы: двоичный Bit3 Bit2 Bit1 Bit0 
Установите бит в «0» для отображения, или «1» для маскирования 
Bit0: ошибка GdP  , Bit1: ошибкаSP1, Bit2: ошибка SP2, Bit3: ошибка CPU   
Десятки: двоичный Bit3 Bit2 Bit1 Bit0 
Установите бит в «0» для отображения, или «1» для маскирования 
Bit0: ошибка AIP, Bit1: ошибка OL3, Bit2: ошибка oCR Bit3: резерв 

 ATTENTION:  
Например: если GdP, SP1, SP2, и CPU надо маскировать, установите в разряд единиц F 
(hex)  ( Bit3Bit2Bit1Bit0 установятся в «1»), в десятках аналогично 

 
 

Группа b настройка параметров работы 

Группа b0  задание частоты 

С помощью параметров группы b0 производится настройка задания частоты. 
Возможные источники задания частоты представлены на рис. 6-1. 
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Аналоговый вход А11

Управление настройкой 
многоступенчатой частоты

Управление настройкой 
частоты PLC

ПИД управление 
процессором

X7/DI импульсный вход

Аналоговый вход А13

Аналоговый вход А12

Вход связи

Пид выход PID

Выход PLC

Многоступенчаты
й выход

b0-02

Клемма «переключение главного задания частоты в 
цифровое задание b0-02»

0

Аналоговый вход А11

Управление настройкой 
многоступенчатой частоты

Управление настройкой 
частоты PLC

ПИД управление 
процессором

Цифровое задание частоты (b0.04) + панель/VV 
регулирование

Цифровое задание частоты (b0.04) + клемма UP/
DOWN регулирование

X7/DI импульсный вход

Аналоговый вход А13

Аналоговый вход А12

Вход связи

b0-04

Клемма «переключение вспомогательного задания частоты в 
цифровое задание b0-04»

0

Нет задания, выход - 0

Максимальная 
частота b0.08

×b0-06

AuxFreqMax

- AuxFreqMax

AuxFreqMax

Ось X

Ось У

b0-05 = ?
0 1

9

8

7

6

5

4

3

2

1

0

b0-03 = ?

10

9

8

7

6

5

4

3

1

0

2

Расчет линейности оси Х, У
Вспомогательное задание 
выходной частоты оси У

Вспомогательное 
задание частоты

Главное задание 
частоты

b0-01 = ?

+

-

+

+

Max{Главное задание частоты, 
вспомогательное задание частоты}

Min{Главное задание частоты, 
вспомогательное задание частоты}

1

Выбор операции f0.07=？

0

1

2

3

0

1

0

1

1

0

0

1

2

3

4

Толчковая 
частота

Толчковая работа 
активна или нет

01

Окончательное задание 
частоты

Задание частоты b0.00=？

Xi

Xi

Xi

Клемма переключения задания частоты

1

Цифровое задание частоты (b0.02) + клемма UP/
DOWN регулирование

Пид выход PID

Выход PLC

Многоступенчаты
й выход

Рис. 6-1

Цифровое задание частоты (b0.02) + панель/VV 
регулирование
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b0-00 Режим установки частоты 
Диапазон: 

0-4 
Заводская 
уставка: 0 

0: Главное задание частоты 
Частота у преобразователя частоты определяется способом главного задания частоты 

b0-01. По подробной информации смотрите коды функции b0-01 и b0-02. 
1: результат отношения главного / вспомогательного задания 
Задание частоты - результат вычисления отношения главного/вспомогательного за-

дания, расчёт определяется параметром b0-07, главная частота выставляется парамет-
ром b0-01, вспомогательная параметром b0-03. 

2: переключение главного и вспомогательного задания частоты 
Когда b0-00 настроен в 2, с помощью клеммы «переключение задания частоты» дис-

кретного входа осуществляется переключение между главным и вспомогательным зада-
нием частоты у преобразователя частоты. Когда клемма «переключение задания ча-
стоты» не активна, то главное задание определяется параметром b0-01, когда клемма 
«переключение задания частоты» активна, то вспомогательное задание частоты опреде-
ляется параметром b0-03. 

3: переключение между главным заданием частоты и результатом главного/вспомо-
гательного расчета  

Когда b0-00 настроен в 3, с помощью клеммы «переключение задания частоты» дис-
кретного входа осуществляется переключение между главным заданием частоты и ре-
зультатом главного/вспомогательного задания. Когда клемма «переключение задания ча-
стоты» не активна, задание частоты будет обусловлено параметром b0-01 как главная 
частота задания, когда клемма «переключение задания частоты» активна, задание ча-
стоты у преобразователя частоты является результатом расчёта отношения глав-
ного/вспомогательного задания, определяются параметром b0-07. 

4; переключение между вспомогательным заданием частоты и результатом расчёта 
отношения главного/вспомогательного задания частоты. 

Когда b0-00 настроено на 4, с помощью клеммы «переключение задания частоты» 
дискретного входа осуществляется переключение между вспомогательным заданием и 
результатом расчёта главного/вспомогательного задания. Когда клемма «переключение 
задания частоты» не активна, обусловленное параметрами b0-03 вспомогательное зада-
ние частоты применяется как задание частоты для преобразователя частоты, когда 
клемма «переключение задания частоты» активна, задание частоты у преобразователя 
частоты является результатом расчёта отношения главного/вспомогательного задания, 
отношение расчета главного/вспомогательного задания определяются в параметре b0-07. 

 
b0-01 Способ главного задания частоты Диапазон: 0-9 Заводская уставка: 0 

0: цифровое задание (b0-02) +регулировка с помощью клавиш ∧/∨ панели управления 
При включении привода значение b0-02 принимается за главную частоту, которую 

можно регулировать с помощью клавиш ∧/∨ на панели управления, независимо от 
того, работает ли привод или находится в остановленном состоянии. 



Глава 2. Подробная информация о функциях            GK620 Параметрирование 
 

 

- 136 -  

 Внимание: 
Сброс значения частоты установленной с помощью клавиш ∧/∨ панели управления 

можно производить с помощью клеммы «сброс настройки UP/DOWN» (включая кнопку ∧/∨) дис-
кретного входа. Подробнее см. параметры C0-01—C0-10. 

1: цифровое задание (b0-02) +регулировка с помощью клемм UP/DOWN 
Значение b0-02 является главным заданнием частоты. Когда преобразователь ча-

стоты находится в режиме работы или в режиме останова можно с помощью клемм 
«UP» и «DOWN» изменять задание главной частоты. 

В случае выбора этого способа задания нужно производить следующую настройку 
параметров: 

1) Настроить две клеммы дискретного входа соответственно на функции «клемма UP» 
и «клемма DOWN», подробнее см. описание функций C0-01—C0-10. 
2) Настроить шаг регулировки частоты в параметре С0-18. 
3) Настроить C0-17: режим задания частоты с помощью клемм UP/DOWN, подробнее 
см. описание функций C0-17. 

  Внимание:  
Регулировка с клемм UP, DOWN может сброшена клеммой дискретного входа «настройка 

сброса с помощью UP/DOWN (включая кнопки ∧/∨)». Подробнее см. C0-01—C0-10. 
2: аналоговый вход AI1 
AI1 вход напряжения (0-10 V) или вход тока (0-20мА). С помощью переключателя S2 

на плате управления производится выбор сигнала напряжения или тока. 
 
 
 
 
 

Рис. 6-2 
По калибровке смотрите описание параметров C2-00—C2-20. 
По автокоррекции входа аналоговых величин смотрите параметры группы C4. 
3: аналоговый вход AI2 
Вход AI2 – вход напряжения -10V—+10V, полярность напряжения определяет направ-

ление настроенной частоты. 
По калибровке смотрите описание параметров C2-00—C2-20. 
По автокоррекции входа аналоговых величин смотрите параметры группы C4. 
4: аналоговый вход EAI (на плате расширения) 
EAI находится на плате расширения, имеет вход напряжения (0-10 V) или вход тока 

(0-20мА) можно выбрать переключателем. 
Схема подключения внешнего аналогового сигнала напряжения/тока приведена на 

рис. 6-3: 
 
 

OFF

ON
AI1 AO1485

I

VV

I

S2S1 S3
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Рис. 6-3 
В случае применения потенциометра схема соединения приведена на рис. 6-4, при 

этом надо обращать внимание на то, что переключатель должен быть в положении «V» 
 
 

 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-4 
5: X6/DI импульсный вход 
Задание определяется частотой на клемме «импульсный вход» X6/DI. При этом нужно 

настроить клемму X6/DI на функцию «импульсный вход», то есть настроить C0-06 =24, по 
соотношению частоты смотрите описание параметров C2-24-C2-27. 

6: ПИД 
Задание определяется результатом расчета внутреннего процесса ПИД. Подробнее 

смотрите параметры группы F0 
7: ПЛК 
Задание определяется простым ПЛК. Подробнее смотрите параметры группы F2. 
8: Многоступенчатая скорость 
С помощью комбинации клемм Х1-Х4 можно настроить 16 скоростей (табл.6-4)  

Таблица 6-4 
 

Клемма 4 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 3 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 2 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 1 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Настроенная частота 

OFF OFF OFF OFF Мульти_частота 0 (F1-00) 

OFF OFF OFF ON Мульти_частота 1 (F1-01) 

OFF OFF ON OFF Мульти_частота 2 (F1-04) 

 +10V

GND
（i=1,2）

AI(i)

可
调
电
阻

变
频
器

Вход AI1 
Вход AI2 

Регулируемый 

резистор 

  AI 1 

 
 GND 

AI 2 

` 
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Клемма 4 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 3 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 2 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 1 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Настроенная частота 

OFF OFF ON ON Мульти_частота 3 (F1-05) 

OFF ON OFF OFF Мульти_частота 4 (F1-06) 

OFF ON OFF ON Мульти_частота 5 (F1-07) 

OFF ON ON OFF Мульти_частота 6 (F1-08) 

OFF ON ON ON Мульти_частота 7 (F1-09) 

ON OFF OFF OFF Мульти_частота 8 (F1-10) 

ON OFF OFF ON Мульти_частота 9 (F1-11) 

ON OFF ON OFF Мульти_частота 10 (F1-12) 

ON OFF ON ON Мульти_частота 11 (F1-13) 

ON ON OFF OFF Мульти_частота 12 (F1-14) 

ON ON OFF ON Мульти_частота 13 (F1-15) 

ON ON ON OFF Мульти_частота 14 (F1-16) 

ON ON ON ON Мульти_частота 15 (F1-17) 
 

9: Коммуникация 
Задание частоты может быть задано с помощью сетевых опций (Profibus и т.д) а 

также с помощью встроенного порта связи RS485/ 
Информация по протоколу связи и т.д. см. параметры группы H0 и описание в при-

ложении. 
  Внимание: 

С помощью клеммы «переключение главного задания частоты в цифровое задание 
«b0-02» производится переключение главного задания частоты в b0-02. Когда эта клемма 
не активна, главное задание частоты определяется в параметре b0-01; когда клемма ак-
тивна, главное задание частоты определяется значением b0-02. 

 
 

b0-02 
Цифровая настройка 
главного задания ча-

стоты 

Диапазон: нижняя граничная 
частота - верхняя граничная 

частота 

Заводская 
уставка: 
50.00Hz 

 
Когда способ главного задания частоты настроен на 0 или 1, этот параметр явля-

ется начальной настроенной частотой главного задания у преобразователя частоты. 
 

 

b0-03 
Способ вспомогатель-
ного задания частоты 

Диапазон 0-10 
Заводская 
уставка: 0 
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0: нет задания 
Вспомогательное задание частоты не действует, вспомогательная частота – 0. 
1: цифровое задание (b0-04) + регулировка с помощью клавиш ∧/∨ панели управ-

ления. 
Значение b0-04 является вспомогательной заданной частотой, когда преобразова-

тель частоты находится в режиме работы или в режиме останова можно с помощью кно-
пок ∧/∨ на панели управления изменять текущую величину частоты вспомогательного за-
дания. 
  Внимание: 

Когда среди способов задания главной частоты имеется регулировка с помощью 
клавиш ∧/∨ панели управления, то в способе вспомогательного задания частоты кнопки 
∧/∨ на панели управления не действуют. 

2: цифровое задание (b0-04) +регулировка с помощью клемм UP/DOWN 
Значение b0-04 является вспомогательной заданной частотой. Когда преобразова-

тель частоты находится в режиме работы или в режиме останова можно с помощью 
«клемма UP» и «клемма DOWN» изменять текущую вспомогательную заданную частоту. 
Тип управления регулировкой частотой клеммами UP/DOWN и шаг регулировки частоты 
настроить с помощью C0-17 и C0-18 
  Внимание: 

Когда среди способов задания главной частоты имеется регулировка с помощью 
клемм UP/DOWN, то задание вспомогательной частоты регулировкой с помощью клемм 
UP/DOWN не действует. 

3: аналоговый вход AI1 
4: аналоговый вход: AI2 
5: аналоговый вход EAI (на плате расширения IO) 
Вход AI1, EAI может быть как входным сигналом напряжения (0-10V) так и входным 

сигналом тока (0-20мА), с помощью переключателя на плате управления или на плате 
расширения определяется тип сигнала. Вход AI2 – вход напряжения -10V—+10V, поляр-
ность напряжения определяет направление вращения. 
  Внимание: 

 Когда вспомогательное задание частоты настроено на такой же аналоговый канал, 
как у главного задания частоты, то аналоговый канал в качестве вспомогательного 
задания частоты не действует. 

 По настройкам вспомогательной частоты см. описание параметров b0-05, b0-06. 
6: X6/DI импульсный вход 
Значение вспомогательного задания частоты определяется импульсной частотой, оно 

только вводится с клеммы X6/DI, при этом нужно настроить клемму X6/DI на функцию 
«импульсный вход», то есть настроить C0-06 на 24. По соотношению импульсной и задан-
ной частоты см. описание функций C2-24—C2-27. 
  Внимание: 

 Если главное задание частоты тоже настроено на X6/DI импульсный вход, то 
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импульсный вход в способе вспомогательного задания частоты не действует. 
 По зависимости соответствующей частоты максимального значения дискретного 

входа при вспомогательном задании частоты см. описание функций b0-05, b0-06. 
7: выход процесса ПИД 
Значение вспомогательного задания частоты определяется результатом расчета PID. 

По подробной информации см. коды функции группы F0. 
  Внимание: 

 Если главное задание частоты тоже настроено на выход PID, то выход PID хода в 
способе вспомогательного задания частоты не действует. 

 По зависимости соответствующей частоты максимального значения дискретного 
входа при вспомогательном задании частоты см. описание функций b0-05, b0-06. 

8: ПЛК 
Значение вспомогательного задания частоты определяется проостым ПЛК. По по-

дробной информации см. коды функции группы F2. 
  Внимание: 

Если главное задание частоты тоже настроено на выход программы ПЛК, то ПЛК в 
способе вспомогательного задания частоты не действует. 

9: Многоступенчатая скорость 
С помощью комбинации состояния «клеммы 1-4 многоступенчатой частоты» всего 

можно настроить 16 ступеней задания многоступенчатой частоты, в режиме работы или 
остановки можно с помощью клемм многоступенчатой частоты производить переключе-
ние частоты. 
  Внимание: 

Если способ главного задания частоты тоже многоступенчатый, то многоступенчатый 
выход для вспомогательного задания частоты не активен. 

10: вход по каналу связи 
Главный компьютер через встроенный в преобразователе частоты стандартный ин-

терфейс связи RS485 настраивает вспомогательное задание текущей частоты. 
По подробной информации о методе программирования, методе операций и прото-

коле связи см. параметры группы H0 и описание в приложении. 
  Внимание: 

С помощью клеммы «переключение вспомогательного задания частоты в цифровое 
задание b0-04» дискретного входа производится принудительное переключение вспомо-
гательного задания частоты в b0-04. Когда эта клемма не активна, вспомогательное за-
дание частоты определяет b0-03; когда эта клемма активна, вспомогательное задание 
частоты принудительно принято в настроенное значение b0-04. 

 

b0-04 
Цифровая настройка 
вспомогательного за-

дания частоты 

Диапазон: нижняя граничная 
частота – верхняя граничная 

частота 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

 
Когда способ вспомогательного задания частоты настроен на 1 или 2, этот 
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 对应设定值

AI模拟量
曲线1最大输入

（C2-01）
曲线1最小输入

（C2-03）

曲线1最大输入对应

设定值（C2-02）

曲线1最小输入对应

设定值（C2-04）

параметр является начальной настроенной частотой вспомогательного задания у пре-
образователя частоты. 

 

b0-05 
Выбор диапазона вспомогательного зада-

ния частоты 
Диапазон: 

0-1 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: от максимальной частоты 
1: от главного задания частоты 
По подробному применению см. описание b0-06 

 

b0-06 
Коэффициент вспомогательного зада-

ния частоты 
диапа-

зон 
Заводская уставка: 

100.0% 
 

Когда для способа вспомогательного задания частоты выбраны AI1, AI2, EAI, X6/DI 
импульсный вход, выход PID ходом, b0-05 и b0-06 определяют окончательную выходную 
величину вспомогательного задания частоты. 

Когда b0-05 выбран на 0 (к максимальной частоте): 
Когда для способа вспомогательного задания частоты выбраны AI1, AI2, EAI, X6/DI 

импульсный вход, выход PID ходом, максимальное значение частоты, соответствующее с 
максимальным значением, составляет (b0-08×b0-06). 

Пример: 
Когда выбран AI1 для вспомогательного задания частоты (b0-03 настроен на 3), 

настроить AI1 на кривую 1 (разряд единиц у C2-00 – 0), как показано на рисунке 6-5. То 
максимальное значение частоты, соответствующее с максимальным выходом кривой 1, 
составляет(C2-02)×[(b0-08)×(b0-06)]. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Рис. 6-5 

В случае выбора X6/DI импульсного входа в качестве вспомогательного задания ча-
стоты (b0-03 настроено на 6), то соответствующее максимальное значение частоты мак-
симального выхода DI: (C2-25)×[(b0-08)×(b0-06)] 

В случае выбора ПИД в качестве вспомогательного задания частоты максимальное 
значение соответствующей частоты максимального выхода ПИД составляет (b0-08)×(b0-
06). 

Схема выхода ПИД показана на рис. 6-6: 

Соответствующее настроенное значение 

Соответствующее значение макси-
мального входа кривой 1 (C2-02) 

Соответствующее значение мини-
мального входа кривой 1 (C2-04) 

Минимальный вход 
кривой 1 (C2-03) 

Максимальный вход 
кривой 1 (C2-01) 

Аналоговая величина AI 
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Рис. 6-6 

Когда b0-05 выбрано на 1 (соответствует главному заданию частоты):  
Когда для способа вспомогательного задания частоты выбран AI1, AI2, EAI, X6/DI импуль-
сный вход, максимальное значение соответствующей частоты их максимального значе-
ния составляет [значение главного задания ×(b0-06)]. 

Приводим пример: 
Когда AI1 выбрано для вспомогательного задания частоты (b0-03 настроено на 3), 

если настроить AI1 как кривую 1 (разряд единиц C2-00 – 0), то максимальное значение 
соответствующей частоты максимального входа у кривой 1: (C2-02)×[значение главного 
задания ×(b0-06)]. 

Когда X6/DI импульсный вход выбран для вспомогательного задания частоты (b0-03 
настроено на 6), то максимальное значение соответствующей частоты максимального 
входа DI: (C2-25)×[значение главного задания ×(b0-06)]. 

Когда ПИД выбран для вспомогательного задания частоты, то максимальное значе-
ние соответствующей частоты максимального выхода ПИД: [значение главного задания 
×(b0-06)]. 

Схема выхода ПИД показана на рис. 6-7: 
 

 
 
 

 
 

 
 

 
Рис. 6-7 

 

b0-07 
Отношение расчета главного/вспомогатель-

ного задания частоты 
Диапазон: 

0-3 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: главное задание + вспомогательное задание 
Сумма частоты главного задания частоты и частоты вспомогательного задания 

 

0
PID输出

(b0-08)×(b0-06)

频率输出

最大值

 

0
PID输出

主给定值×(b0-06)

频率输出

最大值

Выход частоты 

Максимальное 
значение 

PID Выход ПИД 

Выход частоты 
Значение глав-

ного задания 

 

Максимальное 

 

PID Выход ПИД 
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принято в настроенную частоту. Выходной результат ограничен верхней, нижней гранич-
ной частотой. 

1: главное задание – вспомогательное задание 
Разность главного задания вычитания вспомогательного задания принята в настро-

енную частоту. Выходной результат ограничен верхней, нижней граничной частотой. 
2: max{главное задание, вспомогательное задание} 
Принята та из частоты главного задания и вспомогательного задания, у которой аб-

солютное значение больше у другой, в настроенную частоту. Выходной результат огра-
ничен верхней, нижней граничной частотой. 

3: min {главное задание, вспомогательное задание} 
Принята та из частоты главного задания и вспомогательного задания, у которой аб-

солютное значение меньше у другой, в настроенную частоту. Выходной результат огра-
ничен верхней, нижней граничной частотой. 

 

b0-08 Максимальная частота 
Диапазон: верхняя граничная 
частота –600.00Hz 

Заводская 
уставка: 50.00Hz 

b0-09 
Верхняя граничная ча-
стота 

Диапазон: нижняя граничная 
частота – максимальная ча-
стота 

Заводская 
уставка: 50.00Hz 

b0-10 
Нижняя граничная ча-
стота 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

 
b0-08 максимальная частота – наивысшая частота, допустимая для выхода из пре-

образователя частоты, как fmax на рисунке. 
b0-09 верхняя граничная частота – допустимая наименьшая частота, настроенная 

пользователем, как fH на рисунке 6-8. 
b0-10 нижняя граничная частота – допустимая наименьшая частота, настроенная 

пользователем, как fL на рисунке 6-8. 
На рисунке 6-8 fN – номинальная мощность электродвигателя, VN – номинальное 

напряжение электродвигателя. 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 

Рис. 6-8 

 

  输出频率
fmaxfNfHfL0

输出电压

VN

Выходная частота 

Выходное напряжение 
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  Внимание: 
 Максимальную частоту, верхнюю граничную частоту и нижнюю граничную частоту 

осторожно настроить в соответствии с параметрами на табличке управляемого элек-
тродвигателя и его режимом работы. 

 Толковый режим работы и идентификация параметров электродвигателя не под-
вергаются ограничению от верхней, нижней граничной частоты. 

 Кроме ограничения от верхней, нижней граничной частоты, выходная частота пре-
образователя частоты во время работы еще ограничена стартовой частотой, 
начальной частотой торможения постоянного тока для остановки, частотой скачка 
и настроенным значением других параметров.  

 Отношения максимальной частоты, верхней граничной частоты, нижней гранич-
ной частоты по величине приведены на рис. 6-8, надо обращать внимание на их 
порядок настройки. 

 Верхняя и нижняя граничная частота предназначена для ограничения значения 
выходной частоты электродвигателя, если настроенная частота выше верхней 
граничной частоты, то работа идет на верхней граничной частоте. Если настроен-
ная частота ниже нижней граничной частоты, то по настроенной b0-11 операции 
идет работа. 

 
b0-
11 

Выбор операции, когда заданная частота ниже 
нижней граничной частоты  

Диапазон: 
0-2 

Заводская 
уставка: 0 

0: работа на нижней граничной частоте 
Если настроенная частота ниже нижней граничной частоты, то работа идет на ниж-

ней граничной частоте. 
1: работа на нулевой частоте 
Если настроенная частота ниже нижней граничной частоты, то работа идет на нуле-

вой частоте. 
2: остановка 
Если заданная частота ниже нижней граничной частоты, и задерживается на настро-

енное b0-12 время и останавливается, нижняя граничная частота составляет 0, это огра-
ничение не действует. 
  Внимание: 

В случае ПИД управления выбор этого кода функций не активен. 
 

b0-
12 

Замедление времени остановки, когда за-
данная частота ниже нижней граничной ча-

стоты 

Диапазон: 
0.0s-6553.5s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

 
Когда в b0-11 выбрано 2, если заданная частота ниже нижней граничной частоты, то 

через это время преобразователь частоты остановлен. 
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b0-
13 

Нижний предел ча-
стоты скачка 1 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская уставка: 
0.00Hz 

b0-
14 

Верхний предел ча-
стоты скачка 1 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская уставка: 
0.00Hz 

b0-
15 

Нижний предел ча-
стоты скачка 2 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская уставка: 
0.00Hz 

b0-
16 

Верхний предел ча-
стоты скачка 2 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская уставка: 
0.00Hz 

b0-
17 

Нижний предел ча-
стоты скачка 3 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская уставка: 
0.00Hz 

b0-
18 

Верхний предел ча-
стоты скачка 3 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская уставка: 
0.00Hz 

 
。Частота скачка – установленная функция, чтобы частота работы преобразователя 

частоты пропускает точку резонанса механической системы. 
Настроенная частота преобразователя частоты может около некоторых точек ча-

стоты выполняет скачок, по максиму можно определить 3 диапазона скачка. Схема пока-
зана на рис. 6-9: 

 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-9 
 
После настройки параметров частоты скачка, хотя настроенная частота преобразо-

вателя частот находится в зоне резонансной частоты механической системы, выходная 
частота преобразователя частоты тоже автоматически выводится за зону резонансной 
частоты, что предотвращает работу на точке резонансной частоты. 
  Внимание: 

Во время разгона, торможения выходная частота преобразователя частоты может 
нормально пропускает зону частоты скачка. 

 
b0-
19 

Толчковая ча-
стота 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя гранич-
ная частота 

Заводская уставка: 
5.00Hz 

 
Настроенная частота для работы в толчковом режиме. Время разгона в толчковом 

режиме настроено кодами функций b2-10, время торможения в толчковом режиме 

 调节后的频率

设定频率

b0-13

b0-14
b0-15
b0-16
b0-17
b0-18

跳跃频率1

跳跃频率2

跳跃频率3

Частота после регулировки 

Частота скачка 3 

Частота скачка 2 

Частота скачка 1 

Настроенная частота 
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настроено кодами функций b2-11. 
Управление подачей команды работы в толчковом режиме производится с панели 

управления, с клемм управления или входом по каналу связи. 
Многофункциональная кнопка на панели управления может с помощью параметров 

L0-00 настроена на кнопку прямого вращения в толчковом режиме или кнопку обратного 
вращения в толчковом режиме. 

С помощью клеммы «прямое вращение в толчковом режиме» и клеммы «обратное 
вращение в толчковом режиме» дискретного входа производится работа на толчковом 
режиме с подачей команды с клемм.  

Управление толчковым режимом с помощью входа по каналу связи производится 
соответствующей командой, выданной главным компьютером, по подробной информа-
ции см. протокол связи для преобразователя частоты. 

Схема толчковой работы приведена на рис. 6-10: 
 
 

 
 
 

 
 
 

Рис. 6-10 
Здесь:  
f1 – толчковая частота b0-19 
t1 – время разгона от нуля до толчковой частоты, t1=(b2-10)×f1/(b0-08), b0-08 – мак-

симальная частота. 
t2 – время торможения от толчковой частоты до нуля, t2=(b2-11)×f1/(b0-08). 

  Внимание: 
 Настроенное значение толчковой частоты не ограничено верхней, нижней гранич-

ной частотой. 
 Способ пуска в толчковом режиме работы – пуск на стартовой частоте, не ограни-

чен от b1-05. 

b0-20 
Zero clearing when 
master and auxiliary 
FREQ is switching 

Диапазон: 0～1 Factory default:0 

0~1 
0: zero clearing 
1: No zero clearing  

 

f1

运行频率

时间
t1 t2

Частота работы 

Время 
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Группа b1 управление пуском/остановкой 
 

b1-
00 

Способ задания команды 
пуска/остановки 

Диапазон: 0-
2 

Заводская уставка: 0 

 
Настроить входной канал команды работы, команды работы включают в себя: пуск, 

остановка, прямое вращение, обратное вращение и т.д. 
0: управление с панели управления 
Кнопки RUN, STOP/RESET, MF (с помощьюL0-00 настроить многофункциональную 

кнопку на кнопку толчковой работы JOG) на панели управления производят управление 
командой работы.  

По применению панели управления см. описание применения в разделе 4. 
1: управление с клемм 
Клеммы дискретного входа производят управление командой работы. 
С помощью клемм дискретного входа производится управление прямым и обратным 

вращением, разделяется на двухпроводную систему управления и трехпроводную си-
стему управления. По информации определения клемм дискретных величин и их спо-
собу соединения см. описание функций группы C0. 

2: управление по каналу связи 
Главный компьютер через встроенный в преобразователе частоты последователь-

ный интерфейс связи RS485 производит управление командой работы. По подробной 
информации о методе программирования, методе операций и протоколе связи см. пара-
метры группы H0 и описание в приложении. 

 
С помощью клеммы «переключение команды работы на панель управления», «пере-

ключение команды работы на управление с клемм», «переключение команды работы на 
управления связи» дискретного входа производится переключение команды работы 
между управлением с панели управления, управлением с клемм и управлением связи. 

Многофункциональная кнопка MF на панели управления через параметр L0-00 может 
быть настроена на кнопку «переключение способа задания команды работы», при этом 
циклично нажать кнопку MF, команда работы переключается между управлением с па-
нели управления, управлением с клемм и управлением связи. 

 

b1-01 
Привязка команды работы и 

способа задания частоты 
Диапазон: 000-ААА 

Заводская 
уставка: 000 

 
Эта функция определяет привязка трех способов задания команды работы и спосо-

бов задания частоты, которые удобны для осуществления синхронного переключения. 
Например: при управлении с помощью панели управления способ задания частоты - 

AI1 (разряд единиц b1-01 настроен на 3), при управлении с помощью клемм привязан-
ный способ задания частоты - X6/DI импульсный вход (разряд десятков b1-01 настроен 
на 6). Когда командой работы управляет панель управления, задание частоты вводится 
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AI1; если команда работы переключена на управление с клемм, то задание текущей ча-
стоты автоматически переключается на X6/DI импульсный вход. 

 разряд единиц: привязанный способ задания частоты при управлении с помощью 
панели управления: 

0: без привязки  
1: цифровое задание (b0-02) +регулировка с помощью ∧/∨ панели управления 
2: цифровое задание (b0-02) +регулировка с помощью клемм UP/DOWN 
3: аналоговый вход AI1 
4: аналоговый входAI2 
5: аналоговый вход EAI (на плате расширения IO) 
6: X6/DI импульсный вход 
7: выход процесса ПИД 
8：PLC 
8: ПЛК 
9: многоступенчая скорость 
А: вход по каналу связи 
Определение вышеуказанного способа задания частоты такое же, как код функции 

b0-01, по подробной информации см. описание функции b0-01. 
 разряд десятков: способ задания частоты при управления с помощью клемм (как 

указанный выше) 
 разряд сотен: способ задания частоты при управлении по каналу связи (как ука-

занный выше) 
  Внимание: 
 Разные способы команды работы могут привязаны к одинаковому способу зада-

ния частоты. 
 Способ задания частоты, привязанный с командой работы, имеет приоритет над 

способом задания частоты в группе b0 
 

b1-02 Выбор направления движения Диапазон: 0-1 
Заводская 
уставка: 0 

 
Эта функция применяется для управления с подачей команды с панели управления. 

Управления с клемм и управление связи в этом случае не действуют. 
0: прямое вращение 
1: обратное вращение 

 

b1-03 
Выбор запрета обратного враще-

ния 
Диапазон: 0-1 

Заводская 
уставка: 0 

 
0: разрешение обратного вращения 
1: запрет обратного вращения 
Для некоторых случаев применения обратное вращение может привести к поврежде-

нию оборудования, тогда применяется эта функция для запрета обратного вращения. 
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b1-04 
Мертвое время пря-

мого/обратного враще-
ния 

Диапазон: 0.0s—3600.0s 
Заводская 

уставка: 0.0s 

 
Время перехода с выходной нулевой частотой в процессе перехода из прямого об-

ращения в обратное время, или в процессе из обратного вращения в прямое вращение, 
как t на рис. 6-11. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-11 
 

b1-05 Способ пуска Диапазон: 0-5 
Заводская 
уставка: 0 

 
Способ пуска активизирован в ходе перехода преобразователя частоты из режима 

останова в режим работы. 
0: пуск на стартовой частоте 
Когда преобразователь частоты начинает работать из режима останова, начинает 

пуск на стартовой частоте (b1-06), и выдерживается на настроенное в b1-06 время на 
этой частоте, после этого по настроенному способу разгона и времени разгона работает 
до настроенной частоты. 

1: сначала торможение постоянным током, потом пуск 
Чтобы полностью остановить электродвигатель, преобразователь сначала выпол-

няет ход торможения постоянным током на время, величина и продолжительность тор-
мозного тока настроены b1-08, b1-09, потом начинает пуск на стартовой частоте (b1-06), 
и на этой частоте выдерживается на настроенное в b1-07 время, работает с разгоном до 
настроенной частоты. 
2: пуск с поиска по скорости 
3: Flying start 2 
4: Flying start 3 
5: Flying start 4 

Сначала идет поиск действиетльной скорости вращающегося электродвигателя, со 
поисканной скорости начинается безударный плавный пуск. Применяется в случае 
рестарта после кратковремнного отключения питания, пуска вращающегося вентилятора 
и т.д. Для обеспечения точности поиска по скорости, правильно настроите параметры 

 输出频率

时间

t

Частота работы 

Время 
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электродвигателя и параметры b1-10—b1-12. 
When the parameter is set to 3 or 4, please correctly set motor parameter of b1-10 ~ b1-12. 
There is no need of EPC-VD2 board, with high robustness, and insensitive to motor parameter. 
Flying start 4 has a higher accuracy, which is a more commonly used mode for software speed 
search.  

 

b1-06 Стартовая FREQ 
Диапазон: 0.00Hz—верхняя 

граничная частота 
Заводская 

уставка: 0.00Hz 

b1-07 
Время поддерживания 

стартовой FREQ 
Диапазон: 0.0s—3600.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

 
Стартовая частота – начальная частота начала пуска преобразователя частоты в 

режиме останова. Время поддерживания стартовой частоты – время продолжительной 
работы на этой начальной частоте, через это время поддерживания преобразователь 
частоты разгоняется до настроенной частоты. Настройка правильной стартовой частоты 
и времени поддерживания полезна для обеспечения стартового крутящего момента, 
применяется в случае пуска с тяжелой нагрузкой. 

Когда настроенная частота меньше стартовой частоты, выходная частота у преобразо-
вателя частоты составляет 0. Стартовая частота активизирована при пуске с останова, и в 
случае переключения между прямым и обратным вращением, но время поддерживания 
стартовой частоты не активизировано в случае переключения между прямым и обратным 
вращением. Время разгона группы b2 не включает в себя время поддерживания стартовой 
частоты 

 

b1-08 
Ток торможения постоянным 

током при пуске 
Диапазон: 0.0% -- 

100.0% 
Заводская 

уставка: 0.0% 

b1-09 
Время торможения постоян-

ным током 
Диапазон: 0.00s—30.00s 

Заводская 
уставка: 0.00s 

 
Когда преобразователь частоты начинает пуск по способу «сначала торможение по-

стоянным током, потом пуск», нужно настроить ток торможения постоянным током и его 
продолжительность действия. 100% соответствует с номинальным током преобразова-
теля частоты. Когда время торможения настроено на 0.0 секунд, функция торможения по-
стоянным током не активна. 
 

b1-10 Ток при поиске скорости Диапазон: 0～200.0% 
Заводская 

уставка: 100.0% 

При пуске с поиском скорости настроить величину тока поиска, 100% соответствует 
с номинальным током преобразователя частоты. Когда выходной ток преобразователя 
частоты ниже этой величины, то установлено, что выходная частота преобразователя 
частоты и скорость вращения электродвигателя уже синхронны, действие поиска закон-
чено. 
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b1-11 
Время торможения при по-

иске скорости 
Диапазон: 0.1S～20.0S 

Заводская 
уставка: 2.0S 

Время торможения выходной частоты при действии поиска скорости, время от мак-
симальной частоты до 0. Чем меньше времени торможения при поиске скорости, тем 
быстрее поиск, но слишком быстрый поиски может вызвать неточный результат. 
 

b1-12 
Коэффициент V/f при 

поиске скорости 
Диапазон: 20.0～100.0% 

Заводская 
уставка: 100.0% 

При поиске скорости на основе V/f кривой электродвигателя умножаться на этот ко-
эффициент, можно подавить выходной ток при поиске скорости, повысить надежность 
действия поиска. 

 

b1-13 Способ остановки Диапазон: 0-2 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: остановка с торможением 
После поступления команды остановки преобразователь частоты по настроенному 

времени торможения постепенно уменьшает выходную частоту, частота уменьшается до 
нуля и остановка 

1: свободная остановка 
После поступления команды остановки преобразователь частоты сразу блокирует 

выход, электродвигатель по механической инерции свободно останавливается. 
2: остановка с торможением + торможение постоянным током 
После поступления команды остановки преобразователь сначала по настроенному 

времени торможения снижает выходную частоту до настроенного значения b1-14, потом 
начинает торможение постоянным током, после завершения торможения постоянным 
током электродвигатель останавливается. 

 

b1-14 

Начальная частота 
торможения постоян-
ным током при оста-
новке 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

b1-15 
Ток торможения посто-
янным током при оста-
новке 

Диапазон: 0.0% --100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

b1-16 
Время торможения по-
стоянным током при 
остановке 

Диапазон: 0.00s –30.00s 
Заводская 
уставка: 0.00s 

 
В ходе остановки способом «остановка с торможением + торможение постоянным 

током», когда выходная частота достигается настроенного значения b1-14 и начинается 
торможение постоянным током, величина тока торможения настроена b1-15, 100% 
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соответствует с номинальным током преобразователя частоты, продолжительность тор-
можения настроена b1-16. Когда время торможения постоянным током настроено на 0,0 
секунды, торможение постоянным током не активно. 

Если клемма «торможение постоянным током при остановки» дискретного входа ак-
тивизирована, то для времени торможения постоянным током принять большее значение 
среди продолжительности у этой клеммы и настроенного времени b1-16. 

 

b1-17 
Выбор торможения пе-

ревозбуждением 
Диапазон: 0-1 

Заводская 
уставка: 1 

 
0: несрабатывание 
1: срабатывание 
В случае остановки торможением при выборе активизации торможения перевозбуж-

дением можно с помощью увеличения магнитного потока электродвигателя превращать 
выработанную электроэнергию в ходе торможения в тепловую энергию, и осуществля-
ется цель быстрого торможения. При выборе этой функции время торможения короткое, 
но ток работы немного большой. При выборе несрабатывания торможения перевозбуж-
дением ток торможения электродвигателя маленький, но время торможения становится 
длиннее. 
 

b1-18 
Выбор динамического 

торможения 
Диапазон: 0-1 

Заводская 
уставка: 0 

 
0: неприменение динамического торможения 
1: применение динамического торможения 
Динамическое торможение является таким способом торможения, который превращает 

выработанную электроэнергию в ходе торможения в тепловую энергию тормозного рези-
стора, и тем самым осуществляется быстрое торможение. Оно применяется в случаях тор-
можения с большой инерционной нагрузкой или быстрого торможения для остановки. При 
этом нужно выбрать подходящий тормозной резистор и тормозной модуль, тормозной мо-
дуль для преобразователя частоты мощностью меньше чем 15кВт – типовой, встроенный, 
для преобразователя частоты мощностью 18.5kW-45kW тормозной модуль – встроенный, 
заказать по желанию. 

Для преобразователя частоты вне зависимости от встроенного тормозного модуля, или 
внешнего тормозного модуля, если применяется динамическое торможение, нужно настроить 
b1-18 на 1. 

 

b1-19 
Напряжение срабатывания ди-

намического торможения 
Диапазон: 650V-750V 

Заводская 
уставка: 720V 

 
Эта функция действует только для преобразователей частоты с встроенным тормоз-

ным модулем. 
Когда b1-18 настроено на 1: в случае применения динамического торможения напря-

жение шины у преобразователя частоты достигается настроенного значения b1-19, то 
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IGBT во встроенном тормозном модуле включается под ток, энергия через тормозной ре-
зистор быстро сбрасывается, и тем самым осуществляется быстрое торможение и оста-
новка. С помощью этого значения можно регулировать эффективность торможения у тор-
мозного модуля. 

 

b1-20 
Выбор рестарта после 
сбоя электропитания 

Диапазон: 0-1 
Заводская 
уставка: 0 

 
С помощью этой функции можно выбрать автоматическую работу преобразователя 

частоты или нет, когда преобразователь подключения под напряжение после сбоя элек-
тропитания во время работы.  

0: несрабатывание, преобразователь частоты не будет автоматически работать в слу-
чае подключения под напряжение после сбоя электропитания. 

1: срабатывание, с поступлением команды работы с панели управления или порта 
связи, в случае сбоя электропитания во время работы преобразователя после подключе-
ния под напряжения преобразователь частоты автоматически работает. В случае подачи 
команды с клемм после повторного подключения под напряжение необходимо контроли-
ровать, что клемма команды работы находится в режиме ON, тогда преобразователь ча-
стоты будет автоматически работать. 

Эту функцию применяйте с осторожностью, при применении надо обеспечить безопас-
ность. 

 

b1-21 
Время ожидания для 
рестарта после сбоя 

электропитания 
Диапазон: 0.0s—10.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

 
Когда в b1-20 выбрано 1, если до сбоя электропитания преобразователь частоты 

находится в режиме работы, то после восстановления электропитания преобразователь 
частоты ждет на это настроенное время, и потом начинает автоматическую работу. 
Принцип настройки времени ожидания для рестарта после сбоя электропитания: в ос-
новном учитывать время готовности к работе у других устройств после восстановления 
электропитания, которые связаны с преобразователем частоты. 

Группа b2 параметры разгона/торможения 
 

b2-00 
Дискретность времени 
разгона/торможения 

Диапазон: 0-2 
Заводская 
уставка: 1 

 
0: 0.01секунды, диапазон настройки времени разгона/торможения составляет 0.00се-

кунд-600.00 секунд 
1: 0.1 секунды, диапазон настройки времени разгона/торможения составляет 0.0се-

кунд-6000.0 секунд 
2: 1 секунда, диапазон настройки времени разгона/торможения составляет 0 секунд-
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60000секунд 
Дискретность времени разгона/торможения действует для b2-01 – b2-11 
 
 

 
b2-01 Время разгона 1 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

b2-02 Время торможения 1 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

b2-03 Время разгона 2 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

b2-04 Время торможения 2 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

b2-05 Время разгона 3 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

b2-06 Время торможения 3 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

b2-07 Время разгона 4 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

b2-08 Время торможения 4 Диапазон: 0s–60000s Заводская уставка: 6.0s 

Время разгона – время, необходимое для разгона преобразователя частоты от нуле-
вой частоты до максимальной частоты, время торможения – время, необходимое для 
торможения преобразователя частоты от максимальной частоты b0-08 до нулевой ча-
стоты. 

У преобразователя частоты всего определено 4 видов времени разгона/торможения, 
которые выбираются клеммой «выбор 1 времени разгона/торможения» и клеммой «выбор 
2 времени разгона/торможения» дискретного входа, с помощью комбинации ON/OFF этих 
двух клемм хотя во время работы тоже можно переключать время разгона/торможения. 
См. таблицу 6-5. 

Таблица 6-5 
 

Выбор 2 времени раз-
гона/торможения 

Выбор 1 времени раз-
гона/торможения 

Выбор времени разгона/тормо-
жения 

OFF OFF 
Время 1 разгона/торможения 

(b2-01, b2-02) 

OFF ON 
Время 2 разгона/торможения 

(b2-03, b2-04) 

ON OFF 
Время 3 разгона/торможения 

(b2-05, b2-06) 

ON ON 
Время 4 разгона/торможения 

(b2-07, b2-08) 
 
  Внимание: 

 В случае работы под управлением PLC выбор 1-4 времени разгона/тормо-
жения управляемый PLC не определяется клеммами дискретного входа, а опре-
деляется кодами функций PLC. По подробной информации см. описание функций 
группы F2. 

 В случае ломаного разгона/торможения время разгона/торможения в 
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соответствии с частотой переключения (b2-13 и b2-14) автоматически переклю-
чает на время 1 разгона/торможение и время 3 разгона/торможения. При этом 
клемма выбора времени разгона/торможения не действует. 

 

b2-09 
Время торможения 

для аварийной оста-
новки 

Диапазон: 0s –60000s 
Заводская 

уставка: 6.0s 

 
Когда с помощью многофункциональной кнопки MF на панели управления произво-

дится аварийная остановка (кнопка MF уже через L0-00 настроена на аварийную оста-
новку 1), или с помощью клеммы «аварийная остановка» дискретного входа производится 
остановка, то по этому времени осуществляется торможение. Это время, необходимое 
для торможения преобразователя частоты от максимальной частоты b0-08 до нулевой 
частоты. 

 

b2-10 
Время толчкового раз-

гона 
Диапазон: 0s –60000s 

Заводская 
уставка: 6.0s 

b2-11 
Время толчкового тор-

можения 
Диапазон: 0s –60000s 

Заводская 
уставка: 6.0s 

 
Время разгона/торможения преобразователя в толчковом режиме работы. Время раз-

гона – время, необходимое для разгона преобразователя частоты от нулевой частоты до 
максимальной частоты b0-08, время торможения – время, необходимое для торможения 
преобразователя частоты от максимальной частоты b0-08 до нулевой частоты. 

 

b2-12 
Выбор кривой раз-
гона/торможения 

Диапазон: 0-4 
Заводская 
уставка: 0 

 
0: прямолинейный разгон/торможения 
Выходная частота нарастает или убывает по постоянной крутизне, как показано на 

рис. 6-12. 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

Рис. 6-12 

 输出频率

时间

fmax

t2
（减速时间）

t1
（加速时间）

Выходная частота 

Время 

Время разгона Время торможения 



Глава 2. Подробная информация о функциях            GK620 Параметрирование 
 

 

- 156 -  

fmax – максимальная частота b0-08 
1: ломаный разгон/торможение 
В ходе разгона/торможения производится автоматическое переключение времени 

разгона/торможения по выходной частоте. 
Когда выходная частота при разгоне больше или равна величине b2-13 (частота пе-

реключения времени разгона при ломаном разгоне/торможении), применяется величина 
b2-01 (время 1 разгона), когда меньше величины этой частоты, то применяется b2-03 
(время 2 разгона). 

Когда выходная частота при торможении больше или равна величине b2-14 (частота 
переключения времени торможения при ломаном торном разгоне/торможении), применя-
ется величина b2-02 (время 1 торможения), когда меньше величины этой частоты, то при-
меняется b2-04 (время 2 торможения). 
  Внимание: 

В случае выбора ломаного разгона/торможения клеммы «выбор 1 времени раз-
гона/торможения» и «выбор 2 времени разгона/торможения» дискретного входа 
не действуют. 

Схема кривой показана на рис. 6-13.  
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

Рис. 6-13 
t1 = (b2-03)×(b2-13)/(b0-08)       t2 =(b2-01)×[f-(b2-13)]/(b0-08) 
t3 = (b2-02)×[f-(b2-14)]/(b0-08)     t4 = (b2-04)×(b2-14)/(b0-08) 
f – текущая настроенная частота, b0-08 – максимальная частота. 
2: разгон/торможение А по S-кривой  
В начальном участке и заключительном участке разгона/торможения добавлять 

время S-кривой, можно улучшить плавность работы при пуске и остановки, предотвра-
щать удар от транспортного механизма и другой нагрузки, подробная схема приведена ни 
рис. 6-14: 
  

 输出频率

t1
(加速时间)

f

b2-14

b2-13

t2
(加速时间)

t3
(减速时间)

t4
(减速时间)

时间

Выходная частота 

Время торможения Время разгона 

Время 



GK620 Параметрирование            Глава 2. Подробная информация о функциях 
 

 

- 157 - 

 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-14 
На участке начала и конца в течение S-кривой крутизна разгона/торможения посте-

пенно изменяется. Вне начального и заключительного участка промежуточный участок – 
прямолинейный разгон, крутизна разгона/торможения постоянная, здесь она определя-
ется выбранным временем 1-4 разгона/торможения. Поэтому по сравнению с прямоли-
нейным разгоном/торможением, после выбора разгона/торможения по S-кривой, факти-
ческое время разгона/торможения становится больше. 

Фактическое время разгона = прямолинейное время разгона + (время в S-кривой в 
начальном участке разгона + время разгона в S-кривой в заключительном участке раз-
гона)/2 

Фактическое время торможения = прямолинейное время торможения + (время в S-
кривой в начальном участке торможения + время торможения в S-кривой в заключитель-
ном участке торможения)/2 

Проводим пример: 
Настроенная максимальная частота b0-08 составляет 50Hz, время разгона – 6 секунд, 

поэтом нужное прямолинейное время разгона с начального режима 10Hz до 40Hz = 6s×
（40Hz-10Hz）/ 50Hz =3.6s 

Если настроено, что b2-15=0.20s, b2-16=0.40s 
То фактическое время разгона в способе А разгона/торможения по S-кривой = 3.6s+

（0.20s+0.40s）/2 = 3.9s. 
  Внимание: 

Если вышеуказанное расчетное время прямолинейного разгона меньше (время раз-
гона по S-кривой в начальном участке +время разгона по S-кривой в заключительном 
участке)/2, то для разгона только хода разгона по S-кривой в начальном участке и ход 
разгона по S-кривой в заключительном участке, нет хода прямолинейного разгона на про-
межуточном участке. 

Ход торможения такой же, как разгон. 
3: разгон/торможение B по S-кривой 
Подробная схема показана на рис. 6-15: 

 输出频率

时间

b2-15

b2-16 b2-17

b2-18

f

t1 t2

直线
加速

Выходная частота 

Время 
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Рис. 6-15 
В течение t1 в ходе разгона, время разгона по S-кривой в начальном участке состав-

ляет b2-19×t1, в это время крутизна разгона постепенно увеличивается; время разгона по 
S-кривой в заключительном участке составляет b2-20×t1, в это время крутизна посте-
пенно уменьшается. В промежуточном участке, вне начального и заключительного 
участке, имеется прямолинейный разгон, крутизна разгона постоянная, эта крутизна по 
различию b2-19 и b2-20 соответственно регулируется. 

Ход торможения такой же, как разгон. 
Надо иметь в виду, что сумма процентного отношения S-кривой в начальном участке 

и в заключительном участке не должна быть больше 100%, то есть сумма настроенного 
значения b2-19 и b2-20 не должна быть больше 100.0%, сумма настроенного значения b2-
21 и b2-22 не должна быть больше 100.0% 

Приводим пример: 
Настроим максимальную частоту b0-08 на 50Hz, время разгона на 6 секунд, поэтому 

нужное время прямолинейного разгона с начального режима 10Hz до 40Hz = 6s×（40Hz-
10Hz）/ 50Hz =3.6s. 

Если настроим b2-19=20.0%, b2-20=30.0%,  
То время разгона по S-кривой на начальном участке составляет 20.0%×3.6s=0.72s, 

время разгона по S-кривой на заключительном участке составляет 30.0%×3.6s=1.08s, 
время прямолинейного разгона на промежуточном участке составляет 3.6s - 0.72s -1.08s 
=1.8s.  

Отличие разгона/торможения по S-кривой А и В: 
Для разгона/торможения А по S-кривой крутизна прямолинейного разгона/торможе-

ния на промежуточном участке определяется выбранным временем разгона/торможения 
1-4, не находится под влиянием величины времени по S-кривой; поэтому общее время 
разгона/торможения изменяется с разной настройкой времени по S-кривой; 

При выборе одинакового времени разгона/торможения время разгона для раз-
гона/торможения по S-кривой и для прямолинейного разгона/торможения совсем 

 输出频率

时间

b2-19

b2-20 b2-21

b2-22

f

t1 t2

直线
加速

Выходная частота 

Время 
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одинаковое. По причине различия временного масштаба на начальном и заключительном 
участке крутизна прямолинейного разгона/торможения на промежуточном участке для 
разгона/торможения по S-кривой изменяется. 

4: разгон/торможение С по S-кривой 
Для кривой разгона/торможения номинальная частота электродвигателя – S-

образная точка перегиба, определение настроенного времени разгона/торможения не 
время разгона/торможения от нулевой частоты до максимальной частоты, а время раз-
гона/торможения от нулевой частоты до номинальной частоты электродвигателя. Когда 
выходная частота выше номинальной частоты электродвигателя, время разгона/торможе-
ния автоматически регулируется путем снижения выходного крутящего момента электро-
двигателя. Применяется в случаях, когда в короткое время осуществлять разгон/тормо-
жение при высокой скорости на частоте больше чем номинальной частоты электродвига-
теля. 

Схема кривой показана на рис. 6-16: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-16 
f: настроенная частота 
fN: номинальная частота электродвигателя 

 

b2-13 
Частота переключения вре-
мени разгона при ломаном 

разгоне/торможении 

Диапазон: 0.00Hz – мак-
симальная частота 

Заводская 
уставка: 1.00Hz 

b2-14 
Частота переключения вре-
мени торможения при лома-

ном разгоне/торможении 

Диапазон: 0.00Hz – мак-
симальная частота 

Заводская 
уставка: 1.00Hz 

 
Кривая разгона/торможения b2-12 выбрана на 1 (при ломаном разгоне/торможении): 
Когда выходная частота при разгоне больше или равна настроенному значению b2-

13, применяется b2-01 (время 1 разгона), когда меньше настроенного значения b2-13, то 
применяется b2-03 (время 2 разгона). 

Когда выходная частота при торможении больше или равна настроенному значению 

 输出频率

时间

f

fN

Выходная частота 

Время 
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b2-14, применяется b2-02 (время 1 торможения), когда меньше настроенного значения b2-
14, то применяется b2-04 (время 2 торможения). 
  Внимание: 

В случае выбора сломаного разгона/торможения клеммы «выбор 1 времени раз-
гона/торможения» и «выбор 2 времени разгона/торможения» не активизированы. 

 

b2-15 
Время S-кривой в 
начальном участке 
разгона 

Диапазон: 0.00s – 60.00s 
Заводская 
уставка: 0.20s 

b2-16 
Время S-кривой в за-
ключительном участке 
разгона 

Диапазон: 0.00s – 60.00s 
Заводская 
уставка: 0.20s 

b2-17 
Время S-кривой в 
начальном участке 
торможения 

Диапазон: 0.00s – 60.00s 
Заводская 
уставка: 0.20s 

b2-18 
Время S-кривой в за-
ключительном участке 
торможения 

Диапазон: 0.00s – 60.00s 
Заводская 
уставка: 0.20s 

 
Эти 4 параметра функций в b2-12 настроены на 2: при S-образном криволинейном 

разгоне/торможении А активизирован, см. описание функций b2-12. 
 

b2-19 
Процент S-кривой в 
начальном участке 
разгона 

Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 20.0% 

b2-20 
Процент S-кривой в за-
ключительном участке 
разгона 

Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 20.0% 

b2-21 
Процент S-кривой в 
начальном участке 
торможения 

Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 20.0% 

b2-22 
Процент S-кривой в за-
ключительном участке 
торможения 

Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 20.0% 

 
Эти 4 параметра функций в b2-12 настроены на 3: при S-образном криволинейном 

разгоне/торможении В активизирован, см. описание функций b2-12 
 

  Внимание: 
Сумма настроенного значения b2-19 и b2-20 не должна быть больше 100.0%,Сумма 

настроенного значения b2-21 и b2-22 не должна быть больше 100.0%. 
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Группа С входные и выходные клеммы 

Группа C0 дискретный вход 

C0-00 
Выбор срабатывания клемм 
работы при подключении под 

напряжение 
Диапазон: 0-1 

Заводская 
уставка: 0 

 
Эта функция действует только для дискретных клемм, которые настроены на функции 

1-4 (толчковое прямое вращение, толчковое обратное вращение, прямое вращение, об-
ратное вращение). 

0: запуск фронтом + уровень активен 
В случае подачи команды работы с клеммы, когда после подключения под напряже-

ние обнаружен сигнал, и он не пропадает то преобразователь частоты начинает работу. 
Когда выбрано 0, если до подключения преобразователя частоты под напряжение на 

клемме запуска есть сигнал, после подключения под напряжение преобразователь ча-
стоты не работает. Надо сначала отключить сигнал запуска и снова подать, только после 
этого преобразователь частоты начинает работу. 

1: уровень активен 
Когда клемма задает команду работы, если после подключения под напряжение об-

наружено состояние клеммы работы в ON, преобразователь частоты начинает работу. 
Когда выбрано 1, если до подключения преобразователя частоты под напряжение на 

клемме запуска есть сигнал то после подключения под напряжение преобразователь ча-
стоты начинает работу. Обеспечите сигнал клеммы запуска до подключения под напряже-
ние, чтобы обеспечить безопасность оборудования и людей. 
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C0-01 Выбор функции клеммы X1 Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 3 

C0-02 Выбор функции клеммы X2 Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 4 

C0-03 Выбор функции клеммы X3 Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 1 

C0-04 Выбор функции клеммы X4 Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 23 

C0-05 Выбор функции клеммы X5 Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 11 

C0-06 Выбор функции клеммы X6/DI Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 0 

C0-07 
Выбор функции клеммыEX (на 
плате расширения) 

Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 0 

C0-08 
Выбор функции клеммы AI1 дис-
кретных величин клеммы 

Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 0 

C0-09 
Выбор функции клеммы AI2 дис-
кретных величин клеммы 

Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 0 

C0-10 
Выбор функции клеммы EAI дис-
кретных величин клеммы (на платае 
расширения IO) 

Диапазон: 0～99 
Заводская 
уставка: 0 

 
Клеммы AI1, AI2, EAI аналогового входа могут применяться как клеммы дискретного 

входа, при использовании их в качестве дискретных клемм настройте в C0-08 – C0-10 их 
функции. Когда AI1, AI2, EAI применяются для аналогового входа, C0-08～C0-10 настро-
ить на 0. 

Определение функции дискретного входа показано на таблице 6-6: 
 

Таблица 6-6 Таблица функций дискретного входа 
 

Настроенное 
значение 

Настроенное 
значение 

Функция 
Настроенное 

значение 
Функция 

0 Не активна 25 Переключение э\д 1/2 

1 
Прямое толчковое 
вращение 

26 Резерв 

2 
толчковое обратное 
вращение 

27 
Переключение команды ра-
боты на управление с 
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Настроенное 
значение 

Настроенное 
значение 

Функция 
Настроенное 

значение 
Функция 

помощью панели управле-
ния 

3 
Прямое вращение 
(FWD) 

28 
Переключение команды ра-
боты на управление с по-
мощью клемм 

4 
Обратное вращение 
(REV) 

29 
Переключение команды ра-
боты на управление по ка-
налу связи 

5 
Трехпроводный ре-
жим работы 

30 
Переключение задания ча-
стоты 

6 Приостановка работы 31 
переключение главного за-
дания частоты в цифровое 
задание b0-02 

7 Внешняя остановка 32 

переключение вспомога-
тельного задания частоты в 
цифровое задание b0-04b0-
04 

8 Аварийная остановка 33 
Направление действия 
ПИД 

9 
Команда остановки + 
торможение постоян-
ным током 

34 Приостановка ПИД 

10 
Остановка с торможе-
нием постоянным то-
ком 

35 
Приостановка интегрирова-
ния ПИД 

11 Свободная остановка 36 
Переключение параметров 
ПИД 

12 Клемма UP 37 Вход счета 

13 Клемма DOWN 38 Сброс счета 

14 
Сброс настройки 
клеммы ВВЕРХ/ВНИЗ 
(включая кнопки ∧/∨) 

39 Счет длины 

15 
Клемма 1 многосту-
пенчатой частоты 

40 Сброс длины 
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Настроенное 
значение 

Настроенное 
значение 

Функция 
Настроенное 

значение 
Функция 

16 
клемма 2 многосту-
пенчатой частоты 

41~62 Резерв 

17 
клемма 3 многосту-
пенчатой частоты 

63 Приостановка работы ПЛК 

18 
клемма 4 многосту-
пенчатой частоты 

64 Выход ПЛК из строя 

19 
выбор 1 времени раз-
гона/торможения 

65 
Сброс запоминания ПЛК 
при остановке 

20 
выбор 2 времени раз-
гона/торможения 

66 Пуск качающейся частоты 

21 
запрет разгона/тормо-
жения 

67 
Сброс состояния качаю-
щейся частоты 

22 
вход внешних неис-
правностей 

68 Запрет работы 

23 
рестарт после неис-
правностей (RESET) 

69 
Торможение постоянным 
током при работе 

24 
импульсный вход (ак-
тивен только для 
X6/DI) 

70~99 Резерв 

Настроенное значение 
0: не активна 
1: толчковое прямое вращение 
С помощью клемм производится толчковое прямое вращение, частота в толчковом 

режиме работы - b0-19, время разгона в толчковом режиме - b2-10, время торможения в 
толчковом режиме - b2-11. По операциям при первом подключении под напряжения см. 
описание C0-00. 

2: толчковое обратное вращение 
Jog С помощью клемм производится толчковое обратное вращение, частота в толч-

ковом режиме работы - b0-19, время разгона в толчковом режиме - b2-10, время тормо-
жения в толчковом режиме - b2-11. По операциям при первом подключении под напря-
жения см. описание C0-00. 

3: прямое вращение (FWD) 
С помощью клемм производится управление прямым вращением преобразователя 

частоты. По операциям при первом подключении под напряжения см. описание C0-00. 
4: обратное вращение (REV) 
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С помощью клемм производится управление обратным вращением преобразователя 
частоты. По операциям при первом подключении под напряжения см. описание C0-00. 

5: трехпроводный режим работы 
У прямого вращения (FWD) и обратного вращения (REV) имеется двухпроводная си-

стема работы и трехпроводная система работы. В случае трехпроводной системы работы 
клемма «трехпроводная система работы» участвует в управлении. По подробной инфор-
мации двухпроводной системы работы и трехпроводной системы работы см. C0-19 (вы-
бор режима управления с клемм FWD/REV) 

6: приостановка работы 
Когда преобразователь частоты находится в режиме работы, если сигнал на клемме 

«приостановка работы» присутствует, то преобразователь частоты блокирует выход, ра-
ботает на нулевой частоте. Если сигнал на клемме «приостановка работы» пропадает, 
то преобразователь частоты восстанавливает работу. 

7: внешняя остановка 
В независимости от способа b1-00 (способ задания команды работы), когда сигнал 

на клемме «внешняя остановка извне» активен, то преобразователь частоты по настро-
енному способу остановки останавливается. 

8: аварийная остановка 
Когда сигнал на клемме «аварийная остановка» активен, то преобразователь частоты 

останавливается по настроенному b2-09 времени аварийной остановки и торможения. 
Настроите b2-09 на нужное значение, чтобы как можно быстрее остановить двигатель. 

9: команда остановки + торможение постоянным током 
Когда сигнал на клемме «команда остановки + торможение постоянным током» ак-

тивен, то преобразователь частоты начинает торможение и останавливается, когда вы-
ходная частота снижается до начальной частоты торможения, начинается торможение 
постоянным током. Начальная частота торможения и тормозной ток настроены в b1-14 и 
b1-15, время торможения принято за большее значение из настроенного b1-16 времени 
и продолжительности сигнала на этой клемме. 

10: остановка с торможением постоянным током 
Эта клемма активируется для способа «остановка с торможением + торможение по-

стоянным током» (b1-13 настроен на 2). После поступления команды остановки преоб-
разователь частоты сначала снижает выходную частоту согласно настроенному времени 
торможения, когда выходная частота достигается настроенного b1-14 значения, начина-
ется торможение постоянным током, время торможения принято за большее значение 
из настроенного b1-16 времени и продолжительности сигнала на этой клемме.  

11: свободная остановка 
Когда клемма «свободная остановка» активна, преобразователь частоты сразу от-

ключает выход, и двигатель останавливается в свободном вращении  (самовыбег)  
12: клемма UP 
13: клемма DOWN 
С помощью клемм производится увеличение и уменьшение заданной частоты, в 
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случае настроенного способа «цифровое задание +регулировка с помощью клемм 
ВВЕРХ/ВНИЗ» для задания частоты можно производить регулировку заданной частоты, 
темп регулировки C0-18. Выбор срабатывания клемм ВВЕРХ/ВНИЗ при остановке или 
сбое электропитания, наличие интегральной функции C0-17. 

14: сброс настройки клеммы ВВЕРХ/ВНИЗ (включая кнопки ∧/∨) 
Когда способ задания частоты настроен на «цифровое задание +регулировка с по-

мощью клемм ВВЕРХ/ВНИЗ» или «цифровое задание + регулировка с помощью ∧/∨ па-
нели управления», с помощью этой клеммы можно производить сброс ВВЕРХ/ВНИЗ 
клеммы или кнопками ∧/∨ панели управления значение частоты, чтобы настроенная ча-
стота возвращалась в значение цифрового задания b0-02 или b0-04. 

15: клемма 1 многоступенчатой частоты  
16: клемма 2 многоступенчатой частоты 
17: клемма 3 многоступенчатой частоты 
18: клемма 4 многоступенчатой частоты  
Клеммы 1-4 многоступенчатой частоты комбинацией цифрового состояния может образо-

вать до 16 скоростей, как показано в таблице 6-7: 
 

Таблица 6-7 
 

Клемма 4 
многоступен-
чатой частоты 

Клемма 3 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 2 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 1 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Настройка частоты 

OFF OFF OFF OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 0 (F1-00) 

OFF OFF OFF ON 
Многоступенчатая ча-

стота 1 (F1-01) 

OFF OFF ON OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 2 (F1-04) 

OFF OFF ON ON 
Многоступенчатая ча-

стота 3 (F1-05) 

OFF ON OFF OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 4 (F1-06) 

OFF ON OFF ON 
Многоступенчатая ча-

стота 5 (F1-07) 

OFF ON ON OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 6 (F1-08) 

OFF ON ON ON 
Многоступенчатая ча-

стота 7 (F1-09) 

ON OFF OFF OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 8 (F1-10) 

ON OFF OFF ON 
Многоступенчатая ча-

стота 9 (F1-11) 
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Клемма 4 
многоступен-
чатой частоты 

Клемма 3 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 2 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Клемма 1 
многосту-
пенчатой 
частоты 

Настройка частоты 

ON OFF ON OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 10 (F1-12) 

ON OFF ON ON Многоступенчатая ча-
стота 11 (F1-13) 

ON ON OFF OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 12 (F1-14) 

ON ON OFF ON Многоступенчатая ча-
стота 13 (F1-15) 

ON ON ON OFF 
Многоступенчатая ча-

стота 14 (F1-16) 

ON ON ON ON Многоступенчатая ча-
стота 15 (F1-17) 

 
19: выбор 1 времени разгона/торможения 
20: выбор 2 времени разгона/торможения 
Клеммы выбора 1-2 времени разгона/торможения комбинацией разного состояния 

образует до 4 видов настройки времени разгона/торможения, как показано в таблице 6-8: 
 

Таблица 6-8 
 

Выбор 2 времени 
разгона/торможения 

Выбор 1 времени 
разгона/торможения 

Время разгона/торможения 

OFF OFF 
Время 1 разгона/торможения 

(b2-01, b2-02) 

OFF ON Время 2 разгона/торможения 
(b2-03, b2-04) 

ON OFF 
Время 3 разгона/торможения 

(b2-05, b2-06) 

ON ON 
Время 4 разгона/торможения 

(b2-07, b2-08) 
  Внимание: 

 Выбор времени 1-4 разгона/торможения при работе под управлением PLC 
не определяется клеммами дискретного входа, а параметрами PLC 

 В случае выбора разгона/торможения по «кривой» время разгона/торможе-
ния автоматически переключается в время  разгона/торможения1 или в вре-
мяразгона/торможения 2 по частоте переключения (b2-13 и b2-14). При этом 
клеммы выбора времени разгона/торможения не активны. 

21: запрет разгона/торможения 
Когда клемма «запрет разгона/торможения» активна, преобразователь частоты 
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поддерживает текущую выходную частоту, не реагирует на изменение заданнойчастоты , 
но при поступления команды остановки преобразователь частоты производит нормаль-
ное торможение и остановку. При торможении и остановке эта клемма не активна. 

22: вход внешних неисправностей 
С помошью этой клеммы можно подать сигналы неисправностей внешних 

устройств, чтобы преобразователь частоты мониторил внешние неисправности и защиту 
внешних устройств. После поступления сигнала внешней неисправности преобразова-
тель частоты отображает «Per» и останавливается. 

23: Перезапуск после неисправностей (RESET) 
После возникновении сигнализации о неисправностях преобразователя частоты с 

помощью этой клеммы производится сброс неисправностей. Ее функция такая же, как у 
кнопки «RESET» на панели управления. 

24: импульсный вход (активен только для X6/DI) 
Клемма принимает импульсные сигналы как задание частоты, по отношению им-

пульсной частоты входных сигналов и настроенной частоты см. описание параметров 
C2-24 – C2-27. 

В случае выбора импульсного входа как способа задания частоты клемма X6/DI 
должна быть настроена на функцию «импульсный вход», то есть C0-06 = 24. 

25: выбор э\д 1/2 
С помощью этой клеммы производится выбор набора параметров электродвигателей, 

как показано в таблице 6-9: 
Таблица 6-9 

 

A0-08 
Клемма переключения 

э\д 1/2 
Выбор набора параметров 

электродвигателя 

0 ВЫКЛ Электродвигатель 1 

0 ВКЛ Электродвигатель 2 

1 ВЫКЛ Электродвигатель 2 

1 ВКЛ Электродвигатель 1 
 

Параметры э\д 1 настройте в параметрах d0–d2, параметры э\д 2 настроите в пара-
метрах d3-d5. 

26: резерв 
27: переключение команды запуска на управление с помощью панели управления28: 

переключение команды запуска на управление с помощью клемм 
29: переключение команды работы на управление по каналу связи 
30: переключение задания частоты 
Когда b0-00 = 2, 3 или 4, с помощью клеммы «переключение задания частоты» про-

изводится переключение между способами задания частоты. 
Когда b0-00 = 2, с помощью этой клеммы производится переключение задания ча-

стоты между главным заданием и вспомогательным заданием. 
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Когда b0-00 = 3, с помощью этой клеммы производится переключение задания ча-
стоты между главным заданием и результатом главного/вспомогательного рассчитанного 
задания. 

Когда b0-00 = 4, с помощью этой клеммы производится переключение задания ча-
стоты между вспомогательным заданием и результатом расчета главного/вспомогатель-
ного задания. 

31: переключение главного задания частоты в задание с параметра b0-02 
С помощью этой клеммы производится принудительное переключение главного за-

дания частоты в задание с параметра b0-02, когда эта клемма не активна, b0-01 опреде-
ляет главное задание частоты, когда эта клемма активна, то для главного задания частоты 
принудительно определено значение параметра b0-02. 
  Внимание: 

Если в b1-01 предусмотрена привязка команды работы и способа задания частоты, 
то эта клемма не активна. 

32: переключение вспомогательного задания частоты в задание с параметра b0-04 
С помощью этой клеммы производится принудительное переключение главного за-

дания частоты в b0-04, когда эта клемма не активна, b0-03 определяет вспомогательное 
задание частоты, когда эта клемма активна, то для вспомогательного задания частоты 
принудительно определено значение параметра b0-04. 

33: направление ПИД действия 
С помощью комбинации этой клеммы и кодом функций F0-04 (прямое и обратное дей-

ствие) производится выбор характеристик прямого/обратного действия ПИД регулирова-
ния. 

Таблица 6-10 
 

F0-04 
Клемма направления ПИД 

действия 
Характеристики действия 

0 ВЫКЛ Прямое действие 

0 ВКЛ Обратное действие 

1 ВЫКЛ Обратное действие 

1 ВКЛ Прямое действие 
 

По характеристикам регулирования прямого/обратного действия ПИД управления см. 
описание параметров F0-04. 

34: ПИД пауза 
Когда эта клемма активна, ПИД приостанавливает регулирование, преобразователь 

частоты поддерживает текущую выходную частоту. Когда эта клемма не активна, ПИД ре-
гулирование восстанавливается. 

35: Пауза интеграла ПИД 
Когда эта клемма активна, интегральная составляющая ПИД приостанавливает ре-

гулирование, поддерживает текущее значение. Когда эта клемма не активна, 
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Интегральная составляющая ПИД производит регулирование. 
36: переключение ПИД параметров  
Когда F0-14=2 (выбор переключения ПИД параметров) тогда с помощью этой клеммы 

производится переключение между двумя группами ПИД параметров. Когда эта клемма 
не активна, ПИД параметрами являются Kp1, Ti1, Td1 которые определяются парамет-
рами F0-08 – F0-10; когда эта клемма активна, ПИД параметрами являются Kp2, Ti2, Td2, 
которые определяются параметрами F0-11 –F0-13. 

37: вход счета импульсов 
Входная клемма счетных импульсов, у которых максимальная частота составляет 

200 Hz, при сбое электропитания запоминается текущее значение. Сочетая параметры 
F3-12 (установка значения счётчика) и параметры F3-13 (значение счётчика), она управ-
ляет выходом клемм «достижение настроенного счетного значения» и «достижение 
назначенного счетного значения» дискретного выхода. 

38: сброс счета 
Сочетая клемму «вход счёта импульсов», производит сброс значения импульсов. 
39: счет длины 
Активна только для входной клеммы X6/DI дискретного входа, предназначена для 

управления по фиксированной длине, расчета длины через импульсный вход. По рас-
чету длины и выбору срабатывания при достижении настроенной длины см. описание 
параметров F3-08 – F3-11. При достижении длины клемма «достижение длины» дискрет-
ного выхода формирует сигнал. При сбое электропитания текущая длина запоминается. 

40: сброс длины 
Применяется вместе с клеммой «счет длины», производит сброс длины, вычислен-

ной преобразователем частоты. 
41-62: резерв 
63: приостановка ПЛК 
Когда простой ПЛК в работе, если клемма не активна, то текущее время работы ПЛК 

и шаг ПЛК запоминаются, преобразователь частоты поддерживает работу на нулевой ча-
стоте. Когда клемма не активна, преобразователь частоты восстанавливает запомненный 
режим ПЛК и продолжает работу. 

64: недействительность ПЛК 
Во время работы простого ПЛК, если клемма активна, то все режимы ПЛК сбрасыва-

ются, выходная частота преобразователя частоты = 0. Когда эта клемма не активна, пре-
образователь частоты вновь начинает работу ПЛК. 

65: сброс памяти ПЛК при остановке 
Когда простой ПЛК работает, в режиме останова, если эта клемма активна, то запо-

мненный этап работы ПЛК, его время работы, рабочая частота и другая информация бу-
дут сброшены. Подробнее см. описание параметров группы F2. 

66: запуск нитераскладочной функции 
Этот клемма работает только в том случае, если F3-00 установлено значение «1: 

включена нитераскладочная функция», а F3-01 в еденицах установлено значение «запуск 
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через клеммы». Когда эта клемма неактивна, ПЧ работает при текущей настройке частоты. 
Когда клемма активна, включается частота нитераскладочной функции. Подробные све-
дения см. в разделе группы параметров F3.67: сброс нитераскладочной функции 

В случае выбора нитераскладочной функции, вне зависимости от автоматического 
или ручного управления клеммой по способу запуска, когда эта клемма активна, инфор-
мация о режиме нитераскладочной функции, запомненной в преобразователе частоты, 
будет сброшена. Когда эта клемма не активна, нитераскладочная функция возобновля-
ется. Подробнее см. описание параметров группы F3.  

68: запрет работы 
Когда эта клемма активна, если преобразователь частоты работает, то будет оста-

новка преобразователя частоты самовыбегом, если он находится в режиме ожидания, то 
запрещается запуск. Данный сигнал можно применять для блокировки ПЧ от запуска.  

69: торможение постоянным током во время работы 
Когда эта клемма активна, то преобразователь частоты сразу входит в режим тормо-

жения постоянным током. После того, когда клемма становится неактивной, преобразо-
ватель частоты автоматически восстанавливает работу, по настроенному времени раз-
гона набирает скорость до настроенной частоты работы. 
  Внимание: 

Когда эта клемма активна, выходная частота преобразователя не будет уменьшаться 
до начальной частоты торможения, а сразу начинает тормозить постоянным током. 
70: Переключение кривой аналогового входа 

Когда C2-00 = 3: кривая 2 переключается с кривой 3, кривая аналогового входа может 
переключаться через этот вход. Аналоговая кривая 2 выбирается, когда клемма не ак-
тивна; аналоговая кривая 3 выбирается, когда активна.71-99: резерв 

 

C0-11 
Время фильтрации 

клеммы дискретного входа 
Диапазон: 0.000s – 1.000s 

Заводская 
уставка: 0.010s 

 
Настройка времени фильтрации X1 – X6 (в случае применения X6 в качестве обычной 

низкоскоростной клеммы), EX и AI1, AI2, EAI (в случае применения в качестве входных 
клемм дискретного входа). 
  Внимание: 

Когда клемма X6/DI применяется в качестве скоростной входной клеммы DI, время 
фильтрации не действует. Время фильтрации клеммы Х6 определяется параметром C2-
28. 

 
C0-12 Время задержки клеммы X1 Диапазон: 0.0s– 3600.0s Заводская уставка: 0.0s 

C0-13 Время задержки клеммы X2 Диапазон: 0.0s– 3600.0s Заводская уставка: 0.0s 
 

С помощью этих двух параметров настроить время задержки двух входных клемм X1 
и X2 дискретного входа. После поступления сигналов на клеммы X1 и X2 преобразователь 
частоты не сразу срабатывает, а задерживается на настроенное C0-12 или C0-13 время, 
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по истечении которого выполняет функцию, присвоенную клеммам.. 
  Внимание: 

Время задержки может применять одновременно с временем фильтрации клеммы 
C0-11. Сигналы у клемм X1 и X2 сначала проходят фильтрацию, потом задерживаются 
на настроенное C0-12 или C0-13 время, после этого преобразователь частоты выполняет 
функцию, присвоенную клеммам.. 

 
C0-14 Логика дискретного входа 1 Диапазон: 0000-1111 Заводская уставка: 0000 

 
 разряд единиц: X1 
0: положительная логика, прохождение тока – ON 
1: отрицательная логика, отсутствие тока - ON 
 разряд десятков: X2 (как X1) 
 разряд сотен: (как X1) 
 разряд тысяч: (как X1) 

 

C0-15 Логика дискретного входа 2 Диапазон: 0000-1111 
Заводская 

уставка: 0000 
 

 разряд единиц: Х5 
0: положительная логика, прохождение тока – ON 
1: отрицательная логика, отсутствие тока - ON 
 разряд десятков: X2 (как X1) 
 разряд сотен: ЕХ (на плате расширения IO, как Х5) 

 
C0-16 Логика дискретного входа 3 Диапазон: 0000-1111 Заводская уставка: 0000 

 
Настоящий параметр настраивает действительное состояние AI1, AI2, EAI, когда они 

применяются как клеммы дискретного входа (нужно в C0-08 – C0-10 определить функции) 
 разряд единиц: AI1 
0: положительная логика, меньше 5V –ON, больше 5V – OFF. 
1: отрицательная логика, меньше 5V –OFF, больше 5V –ON. 
 разряд десятков: AI2 (как AI1) 
 разряд сотен: ЕХ (на плате расширения IO, какAI1) 

  Внимание: 
Когда AI1, AI2, EAI применяются в целях аналогового входа, нельзя применять их в каче-

стве клемм дискретного входа, то есть C0-08 – C0-10 нужно настроить на 0. 
 

C0-
17 

Управление регулировкой частоты с клемм 
ВВЕРХ/ВНИЗ 

Диапазон: 
000-111 

Заводская уставка: 
0000 

 
 разряд единиц: выбор действия при остановке 
0: сброс при остановке 
Регулировка частоты с клемм ВВЕРХ/ВНИЗ будет сброшен при остановке преобразо-

вателя частоты. 
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1: сохранение при остановке 
Регулировка частоты с клемм ВВЕРХ/ВНИЗ будет сохранена при остановке преобра-

зователя частоты. 
 разряд десятков: выбор действия при сбое электропитания 
0: сброс при сбое электропитания 
Регулировка частоты с клемм ВВЕРХ/ВНИЗ при сбое электропитания не сохранится, 

автоматически сбросится. 
1: сохранение при сбое электропитания 
Регулировка частоты с клемм ВВЕРХ/ВНИЗ при сбое электропитания автоматически 

сбрасывается. 
 разряд сотен: функция интегрирования 
0: без функции интегрирования; 
В случае регулировки частоты с клемм ВВЕРХ/ВНИЗ шаг регулирования постоянный, 

шаг согласно настройке параметра C0-18. 
1: с функцией интегрирования; 
В случае регулировки частоты с помощью клемм ВВЕРХ/ВНИЗ начальный шаг, настро-

енный в параметре C0-18. Если сигнал присутствует непрерывно, то шаг увеличивается 
по мере продолжительности сигнала. Чем дольше присутствует сигнал тем быстрее про-
исходит увеличение или уменьшение задания частоты. 

 

C0-18 
Шаг регулировки частоты с 

клемм ВВЕРХ/ВНИЗ 
Диапазон: 0.00Hz/s –

100.00Hz/s 

Заводская 
уставка: 
0.03Hz/s 

 
Когда способ задания частоты – «цифровое задание +регулировка с помощью клемм 

ВВЕРХ/ВНИЗ», через клемму ВВЕРХ или клемму ВНИЗ осуществляется возрастание и 
убывание заданной частоты, настоящий параметр настраивает шаг регулировки с клемм 
ВВЕРХ/ВНИЗ. Определение такое, изменение частоты в каждую секунду, минимальный 
шаг составляет 0.01Hz/ s. 

  

C0-19 
Выбор режима управления с 

клемм FWD/REV 
Диапазон: 0-3 

Заводская 
уставка: 0 

 
Для задания команды работы с клемм FWD/REV имеется 4 разных способа. С этих 

клемм выбор режима управления не действует в толчковом режиме работы. 
0: двухпроводный режим 1 
С клеммы FWD вводится команда прямого вращения, с клеммы REV вводится ко-

манда обратного вращения 
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                   Таблица 6-11              

 
 
 
 
 

  

Рис. 6-17 

1: двухпроводный режим 2 
С клеммы FWD вводится команда работы, с клеммы REV вводится направление дви-

жения. 
                       Рис. 6-12 

 
 
 
 
 

Рис. 6-18 
2: трехпроводный режим 1 
С клеммы FWD производится управление прямым вращением преобразователя ча-

стоты, с клеммы REV производится управление обратным вращением преобразователя 
частоты, с клеммы «работа в трехпроводном режиме» дискретного входа производится 
управление остановкой преобразователя частоты. 

 
 
 

 
 

 
 
 
 

Рис. 6-19    Трехпроводный режим 1 
SB1 – кнопка остановки, после нажатия этой кнопки преобразователь частоты оста-

навливается; 
SB2 – кнопка прямого вращения, после нажатия этой кнопки будет прямое враще-

ние. 

FWD REV Команда 
 OFF OFF Остановка 

OFF ON Обратное 
 ON OFF Прямое 
 ON ON Остановка 

FWD REV Команда ра-
 OFF OFF Остановка 

OFF ON Остановка 
ON OFF Прямое 

 ON ON Обратное 
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SB3 – кнопка обратного вращения, после нажатия этой кнопки будет обратное вра-
щение. 

Xi – клемма дискретного входа, необходимо задать функцию «трехпроводный режим 
работы». 

3: трехпроводный режим 2 
С клеммы FWD производится управление работой преобразователя частоты, направ-

ление вращения определяется клеммой REV, с помощью клеммы «трехпроводный ре-
жим» производится остановка. 

 
 

 
 
 
 

 
 
 

Рис. 6-20    Трехпроводный режим 2 

SB1 – кнопка остановки, после нажатия этой кнопки преобразователь частоты оста-
навливается; 

SB2 – кнопка работы, после, после нажатия этой кнопки преобразователь частоты 
работает. 

К – прямое вращение при отсутствии сигнала, а при нажатии – обратное вращение. 
Xi – клемма дискретного входа, необходимо задать функцию «трехпроводный режим 

работы» 
 

C0-20 
Выбор клеммы вирту-

ального входа 
Диапазон: 000 – 77F 

Заводская 
уставка: 000 

 
Значение в десятизначном значении в двоичной системе, соответствующие клеммы 

от bit9 (самый старший разряд) до bit0 (самый младший разряд) такие:  
Таблица 6-13 

 
Разряд сотен Разряд десятков Разряд единиц 

bit10 bit9 bit8 bit7 bit6 bit5 bit4 bit3 bit2 bit1 bit0 

EAI 
AI2 AI1 

Ре-
зерв 

EX X6 X5 X4 X3 X2 X1 

 разряд единиц: bit0-bit3: X1 – X4 
0: реальные клеммы активны 
1: виртуальные клеммы активны 

 +24V

PLC

变
频
器

FWD

REV

COM

三线式运
行端子Xi

K

SB2

SB1

 

Клемма Xi при трех-
проводной работе 
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 разряд десятков: bit4 – bit6: X5, X6, EX 
0: реальные клеммы активны 
1: виртуальные клеммы активны 
 разряд сотен: bit8 – bit10: AI1, AI2, EAI 
0: реальные клеммы активны 
1: виртуальные клеммы активны 
Виртуальные клеммы моделируют фактические клеммы посредством связи. Каждый 

бит представляет одну клемму. При выборе виртуальных клемм, соответствующий бит 
должен иметь значение 1 в C0-20. В этом случае фактическая клемма не активна. 

Группа C1  дискретный выход 
 

C1-00 Выбор функции выхода Y1 Диапазон: 0 – 99 
Заводская 
уставка: 0 

C1-01 
Выбор функции выхода Y2/DO 
(в случае применения как Y2) 

Диапазон: 0 – 99 
Заводская 
уставка: 0 

C1-02 
Выбор функции выхода реле 
платы управления 

Диапазон: 0-99 
Заводская 
уставка: 14 

C1-03 
Выбор функции выхода реле 
платы расширения 

Диапазон: 0 – 99 
Заводская 
уставка: 15 

 
Определите функции выходных клемм Y1, Y2 дискретного выхода, функции реле 

платы управления и платы расширения. Когда клемма Y2/DO используется как скоростной 
импульсный выход, ее функция настраивать не в C1-01, а в C3-02. 

Выбор функций выходных клемм такой: 
Таблица 6-14 

Настройка Соответствующая функция Настройка Соответствующая функция 

0 Без выхода 17 
предупредительная сигна-
лизация о перегрузке преоб-
разователя частоты 

1 
Пониженное напряжение 
преобразователя частоты 

18 Контроль нулевого тока 

2 
подготовка преобразова-
теля частоты к работе вы-
полнена 

19 X1 

3 
преобразователь частоты 
в работе 

20 X2 

4 
преобразователь частоты в 
работе с нулевой скоростью 
(остановка без выхода) 

21 индикация э\д 1/2 
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Настройка Соответствующая функция Настройка Соответствующая функция 

5 

преобразователь частоты 
в работе с нулевой скоро-
стью (остановка с выхо-
дом) 

22 
Установленное значение 
счетчика достигнуто 

6 Направление движения 23 
Достигнуто указанное значе-
ние счетчика 

7 достижение частоты 24 достижение значения длины 

8 
достижение верхней гра-
ничной частоты 

25 
Достигнуто последователь-
ное время выполнения 

9 
достижение нижней гра-
ничной частоты 

26 
Достигнутое суммарное 
время выполнения 

10 
Сигнал уровня контроля 
частоты FDT1 

27 
Управление механическим 
тормозом 

11 
Сигнал уровня контроля 
частоты FDT2 

28 Резерв 

12 Резерв 29 Резерв 

13 
ограничение крутящего мо-
мента 

30 Завершение шага ПЛК 

14 выход неисправностей 31 Завершение цикла ПЛК 

15 выход сигнализации 32 
ограничение верхнего и 
нижнего предела ните-
раскладочной частоты 

16 
предварительная сигнали-
зация о перегрузке элек-
тродвигателя 

33~99 Резерв 

0: без выхода 
Выходная клемма не активна, нет никакого выхода. 
1: пониженное напряжение преобразователя частоты 
Когда напряжение на шине постоянного тока ниже уровня, выводится сигнал на 

клемме, на панеле отображается «LoU». 
2: подготовка преобразователя частоты к работе выполнена 
Если выход активен - это обозначает исправность преобразователя частоты, нор-

мальное напряжение на шине ЗПТ, клеммы запрета работы преобразователя частоты не 
активны. ПЧ готов принять команду пуска. 

3: преобразователь частоты в работе 
Когда преобразователь частоты находится в режиме работы, выход активен, если в 

режиме остановки, то выход не активен. 
4: преобразователь частоты в работе с нулевой скоростью (остановка без выхода) 
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Когда преобразователь частоты работает на нулевой частоте -сигнал активен. При 
остановке не активен сигнал. сигнал активен 

5: преобразователь частоты в работе с нулевой скоростью (остановка с выходом) 
Когда преобразователь частоты работает на нулевой частоте, то сигнал активен. При 

остановке так же сигнал активен. 
6: направление вращения 
При прямом вращении нет сигнала, при обратном вращении сигнал активен. 
7: достижение частоты 
Когда отклонение выходной частоты от заданной меньше значения C1-14 то сигнал 

будет активен.. 8: достижение верхней граничной частоты 
Если выходная частота достигла значения параметра b0-09 то формируется сигнал 

на клемме. 
9: достижение нижней граничной частоты 
Если выходная частота достигла значения параметра b0-10 то формируется сигнал 

на клемме.10: сигнал контроля частоты FDT1 
Когда выходная частота преобразователя частоты превышает C1-10 (верхний 

предел уровня FDT1), клемма активна до тех пор, пока выходная частота не будет ниже 
установленной в параметреC1-11 (нижней предел уровня FDT1). 

11: сигнал контроля уровня частоты FDT2 
Когда выходная частота преобразователя частоты превышает C1-12 (верхний предел 

уровня FDT2), клемма будет активна до тех пор, пока выходная частота не будет ниже C1-
13 (нижней предел уровня FDT1). 

12: резерв 
13: Ограничение крутящего момента 
Активен при векторном управлении. Если выходной крутящий момент достигается 

ограниченного значения приводного или тормозного крутящего момента, то формируется 
сигнал на клемме. 

14: выход неисправностей 
В случае возникновения неисправностей формируется сигнал на клемме. 
15: выход сигнализации 
16: предупредительная сигнализация о перегрузке электродвигателя. 
Когда выходной ток преобразователя частоты превышает E1-04 (уровень обнаруже-

ния для предупредительной сигнализации о перегрузке), и продолжается на время 
больше, чем E1-05 (время обнаружения предупредительной сигнализации), тогда фор-
мируется сигнал на клемме. По предупредительной сигнализации о перегрузке электро-
двигателя см. описание функций E1-03 – E1-05. 
  Внимание: 

Когда возникает перегрузка преобразователя частоты этот сигнал так же формиру-
ется на клемме. 

17: предупредительная сигнализация о перегреве преобразователя частоты 
Когда температура встроенного контроля преобразователя частоты превышает E1-13 
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(температура предупредительной сигнализации о перегреве преобразователя частоты), 
сигнал будет активен. 

18: контроль нулевого тока 
Когда выходной ток преобразователя частоты ниже C1-15 (уровень контроля нулевого 

тока) и продолжается на время не меньше, чем настроено в параметре C1-16 (время кон-
троля нулевого тока), сигнал активируется. 

19: X1 
Выводит состояние клеммы X1 
20: X2 
Выводит состояние клеммы X2. 
21: индикация э\д 1/2 
При выборе э\д 1э\д 1сигнала нет, при выборе э\д 2 сигнал есть. 
22: достижение настроенного счетного значения 
См. описание функций параметров F3-12. 
23: достижение назначенного счетного значения 
См. описание функций параметров F3-13. 
24: достижение длины 
См. описание параметров F3-08 – F3-11. 
25: достижение время непрерывной работы 
Когда время непрерывной работы преобразователя частоты достигает настроенного 

в параметре E0-03, активируется сигнал на клемме. При остановке время непрерывной 
работы сбрасывается. 

26: достижение суммарного времени работы 
Когда суммарное время работы преобразователя частоты достигается настроенного 

значения в параметре E0-04, активируется сигнал на клемме. При остановке суммарное 
время работы сохраняется. 

27: управление механическим тормозом. 
Подробнее см. описание параметров E0-05 – E0-11. 
28: резерв 
29: резерв 
30: завершение шага ПЛК 
Когда текущий шаг ПЛК завершается, то сигнал формируется на время, длитель-

ность сигнала= 500ms. 
31: завершение цикла ПЛК 
Когда один цикл работы ПЛК завершается, то сигнал формируется на время, дли-

тельность сигнала = 500ms 
32: ограничение верхнего и нижнего предела нитераскладочной частоты 
Во время работы нитераскладочной функциин, когда выходная частота преобразо-

вателя частоты достигается верхнего предела частоты b0-09 или нижнего предела ча-
стоты b0-10, формируется сигнал на клемме. 

33-39: резерв 
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C1-04 Время задержки выхода Y1 
Диапазон: 0.0s – 
3600.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

C1-05 Время задержки выхода Y2 
Диапазон: 0.0s – 
3600.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

C1-06 
Время задержки релейного выхода 
платы управления 

Диапазон: 0.0s – 
3600.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

C1-07 
Время задержки релейного выхода 
платы расширения 

Диапазон: 0.0s – 
3600.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

 
Эти 4 параметра определяют задержку формирования сигнала клемм Y1, Y2 дискрет-

ного входа, реле платы управления, реле платы расширения. Когда состояние настроен-
ных выходных функций Y1, Y2, релейных клемм платы управления и релейных клемм из-
меняется, то через настроенное время задержки формируется сигнал. 
  Внимание: 

Когда клемма Y2/DO применяется для импульсного выхода, настроенное C1-05 время 
задержки не действует. 

 

C1-08 Логика дискретного выхода Диапазон: 0000-1111 
Заводская 

уставка: 0000 
 

 разряд единиц: Y1 
0: положительная логика, сигнал сформирован – сигнал есть 
1: отрицательная логика, сигнал сформирован – сигнал отсутствует. 
 Разряд десятков: Y2 (так же как Y1) 
 разряд сотен: управление релейным выходом платы управления 
0: положительная логика, сигнал сформирован –реле в работе  
1: отрицательная логика, сигнал сформирован – реле не в работе 
 разряд тысяч: выход реле платы расширения (как реле платы управления) 
Схема соединения клемм дискретного выхода показана на рис. 6-21: 

 
 

 
 
 

 

Рис. 6-21 

C1-09 
Способ обнаружения заданной ча-

стоты (FDT) 
Диапазон: 00-11 

Заводская 
уставка: 00 

 
 разряд единиц: способ обнаружения FDT1 
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0: настроенное значение скорости (частота после разгона/торможения) 
Выходная частота FDT1 – заданная частота после разгона/торможения. 
1: измеренное значение скорости 
FDT1 – Выходная частота фактически детектируется или идентифицируется, при V/f 

управлении – должна бытьвыходная частота. 
 разряд десятков: способ обнаружения FDT2 
0: настроенное значение скорости (частота после разгона/торможения) 
FDT2 – заданная частота после разгона/торможения. 
1: измеренное значение скорости 
FDT2 – Выходная частота фактически детектируется или идентифицируется., при V/f 

управлении – выходная частота преобразователя частоты 
 

C1-10 
Верхний предел 
уровня FDT1 

Диапазон: 0.00Hz – макси-
мальная частота 

Заводская 
уставка: 50.00Hz 

C1-11 
Нижний предел уровня 
FDT1 

Диапазон: 0.00Hz – макси-
мальная частота 

Заводская 
уставка: 49.00Hz 

C1-12 
Верхний предел 
уровня FDT2 

Диапазон: 0.00Hz – макси-
мальная частота 

Заводская 
уставка: 25.00Hz 

C1-13 
Нижний предел уровня 
FDT2 

Диапазон: 0.00Hz – макси-
мальная частота 

Заводская 
уставка: 24.00Hz 

 
Применяется вместе с клеммами дискретного выхода «сигнал обнаружения уровня 

частоты FDT1» и «сигнал обнаружения уровня частоты FDT1». 
На примере FDT1, когда выходная частота преобразователя частоты превышает 

верхний предел уровня FDT1, формируется сигнал до тех пор, пока выходная частота 
уменьшится до нижнего предела уровня FDT1, после этого сигнал отключается. 
Настройте определенную разницу C1-10 и C1-11, чтоб предотвратить частное изменение 
состояния клемм дискретного выхода. Как показано на рис. 6-22. 
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Рис. 6-22 
 

Схема срабатывания FDT2 такая же, как у FDT1. 
 

C1-14 Диапазон частоты  
Диапазон: 0.00Hz～макси-

мальная частота 
Заводская 

уставка: 2.50Hz 

Применяется вместе с клеммой дискретного выхода «достижение частоты». Когда 
ошибка между выходной частотой преобразователя частоты и настроенной частоты 
меньше этого значения, то сигнал на клемме присутствует,как показано на рис. 6-23:  

 

时间

输出频率

时间

       FDT1电平下限

       FDT1电平上限

FDT1端子

Выходная частота 

Верхний предел уровня FDT1 

Нижний предел уровня FDT1 

Клемма FDT1 

Время 

Время 
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Рис. 6-23 

C1-15 
Уровень обнаружения 

нулевого тока 
Диапазон: 0.0% – 50.0% 

Заводская 
уставка: 5.0% 

C1-16 
Время обнаружения ну-

левого тока 
Диапазон: 0.01s – 50.00s 

Заводская 
уставка: 0.50s 

 
Применяется вместе с клеммой «контроль нулевого тока» дискретного выхода. 

Когда выходной ток преобразователя частоты ниже нулевого тока и длительность 
события больше настроенного времени контроля нулевого тока, клемма «контроль 
нулевого тока» формирует сигнал. Как показано на рис. 6-24: 

 
 

 
 

 
 
 

 
 
 

 
 
 
 

Рис. 6-24 

 

时间

输出电流

时间

零电流检测端子

零电流检出水平

零电流检出
时间

运行 停机

 

时间

输出

时间

频率到达端子

设定频率
频率检出宽度

Время 

Время 

Выход 

Настроенная частота 

Клемма «достижение 
частоты» 

Диапазон обнаружения 
частоты 

Выходное ток 

Работа Остановка 

Уровень обнаружения 
нулевого тока 

Клемма контроля 
нулевого тока 

Время об-
наружения 
нулевого 
тока 

Время 

Время 
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Группа C2 Аналоговый и импульсный вход 
 

C2-00 Выбор кривой  Диапазон: 0000– 222 
Заводская 

уставка: 0210 
 

Для аналогового входа AI1, AI2, EAI с помощью этого параметра выбирается кривая. 
 разряд единиц: выбор кривой входа AI1 
0: кривая 1 (двухточечная) 
Кривая определяется параметрами C2-01– C2-04. Подробнее см. описание функций 

C2-01– C2-04. 
1: кривая 2 (четырехточечная) 
Кривая определяется параметрами C2-05– C2-10. Подробнее см. описание функций 

C2-05– C2-10. 
2: кривая 3 (четырехточечная) 
Кривая определяется параметрами C2-013– C2-20. Подробнее см. описание функций 

C2-13. – C2-20 
 разряд десятков: выбор кривой входа AI2 
Описание такое же, как для AI1. 
 разряд сотен: выбор кривой входа EAI 
Описание такое же, как для AI1. 
 

C2-01 
Максимальный вход кри-
вой 1 

Диапазон: минимальный вход 
кривой 1 –110.0% 

Заводская 
уставка: 100.0% 

C2-02 

Соответствующее 
настроенное значение 
максимального входа 
кривой 1 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

C2-03 
Минимальный вход кри-
вой 1 

Диапазон: -110.0% - максималь-
ный вход кривой 1 

Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-04 

Соответствующее 
настроенное значение 
максимального входа 
кривой 1 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

 
Кривая 1 определяется вышеуказанными параметрами. 
Входное значение C2-01, C2-03: 
Для AI1 и EAI платы расширения можно с помощью перемычки выбрать вход 

напряжения 0–10V, или вход тока 0–20мА. 
В случае выбора входа напряжения 0–10V: 0V соответствует с 0%, 10V 

соответствует с 100%. 
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В случае выбора входа тока 0–20мА: 0mA соответствует с 0%, 20мА соответствует с 
100%. 

AI2 только поддерживает вход -10V – 10V, для AI2, -10V соответствует с -100%, 10V 
соответствует с 100%. 

Соответствующее настроенное значение C2-02, C2-04: 
Когда соответствующим заданным значением является частота: 100% - это 

максимальная частота, в то время как -100% - это максимальная отрицательная частота. 
Когда соответствующее установленное значение равно току: 100% означает в 2 раза 

больший номинальный ток привода, в то время как "меньше или равно 0%" 
соответствует нулевому току. 

Если соответствующим заданным значением является крутящий момент: 100% 
означает в 2 раза больший номинальный крутящий момент, в то время как -100% 

означает минус "в 2 раза больше номинального крутящего момента". 
Когда соответствующим заданным значением является выходное напряжение 

(например, настройка напряжения в случае схемы с разделением V/f): 100% 
соответствует номинальному напряжению двигателя. "Меньше или равно 0%" 
соответствует напряжению 0 В. Схемы кривой такие: 

 
 

 
 
 
 
 

 
     
 

Рис. 6-25                                  Рис. 6-26 
 
 
 

 
 

 
 
 
 

 
 

Рис. 6-27                                Рис. 6-28 

 对应设定值

AI模拟量
曲线1最大输入

   （C2-01）
曲线1最小输入

   （C2-03）

曲线1最大输入

  对应设定值

  （C2-02）

曲线1最小输入

  对应设定值

  （C2-04）

 对应设定值

AI模拟量
曲线1最大输入

  （C2-01）

曲线1最小输入

  （C2-03）

曲线1最大输入

  对应设定值

  （C2-02）

曲线1最小输入

  对应设定值

  （C2-04）

 对应设定值

AI模拟量
曲线1最大输入

  （C2-01）
曲线1最小输入

（C2-03）

曲线1最小输入 
  对应设定值

  （C2-04）

曲线1最大输入

  对应设定值

  （C2-02）

 

AI模拟量

对应设定值

曲线1最大输入

   （C2-01）

曲线1最小输入

  （C2-03）

曲线1最小输入 
 对应设定值

  （C2-04）

曲线1最大输入

 对应设定值 
 （C2-02）

Соответствующее настроенное значение 

Соответствующее 
настроенное значе-
ние максимального 
входа кривой 1(Q2-02) 

Соответствующее 
настроенное значение 
минимального входа 
кривой 1(С2-04) 

Соответствующее настроенное значение 
Соответствующее 
настроенное значе-
ние максимального 
входа кривой 1(С2-02) 

Соответствующее 
настроенное значе-
ние минимального 
входа кривой 1(С2-04) 

Аналоговая ве-
личина AI 

Соответствующее настроенное значение 

Соответствующее настроенное значение 

Соответствующее 
настроенное значе-
ние минимального 
входа кривой 1(С2-04) 

Соответствующее 
настроенное значе-
ние максимального 
входа кривой 1(С2-02) 

Соответствующее 
настроенное значе-
ние минимального 
входа кривой 1(С2-04) 

Соответствующее 
настроенное значение 
максимального входа 
кривой 1(С2-02) 

Максимальный вход 
кривой 1(С2-01) 

Аналого-
вая вели-
чина AI 

Аналоговая ве-
личина AI 

Минимальный вход 
кривой 1 (С2-03) 

Максимальный вход кри-
вой 1(С2-01) 

Максимальный вход кри-
вой 1(С2-01) 

Аналого-
вая вели-

  Минимальный вход 
кривой 1 (С2-03) 

Минимальный вход 
кривой 1 (С2-03) 

Минимальный вход 
кривой 1 (С2-03) 

Максимальный вход кри-
вой 1(С2-01) 
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C2-05 
Максимальный вход кри-
вой 2 

Диапазон: вход на точке А пе-
региба кривой 2 –110.0% 

Заводская 
уставка: 100.0% 

C2-06 

Соответствующее 
настроенное значение 
максимального входа 
кривой 2 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

C2-07 
Вход на точке А перегиба 
кривой 2 

Диапазон: вход на точке В пе-
региба кривой 2 – максималь-
ный вход кривой 2 

Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-08 
Соответствующее настро-
енное значение входа на 
точке А перегиба кривой 2 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-09 
Вход на точке В перегиба 
кривой 2 

Диапазон: минимальный вход 
кривой 2 – вход на точке А пе-
региба кривой 2 

Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-10 
Соответствующее настро-
енное значение входа на 
точке В перегиба кривой 2 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-11 
Минимальный вход кри-
вой 2 

Диапазон: -110.0% – вход на 
точке В перегиба кривой 2  

Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-12 

Соответствующее 
настроенное значение 
минимального входа кри-
вой 2 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

Описание входных величин кривой 2: 
Вход напряжение: 
1) Для AI1 и EAI платы расширения, 0% соответствует с 0V или 0mA, 100% соответ-
ствует с 10V или 20мА. 
2) Для AI2, -100% соответствует с -10V, 100% соответствует с 10V. 
Кривая 2 определяется параметрами C2-05 – C2-12. Вход и соответствующее 

настроенное значение кривой 2 определяются так же, как у AI1. Их отличие состоится в 
том, что кривая 1 – прямолинейная, кривая 2 – ломаная линия с двумя точками 
перегиба. Примеры схем для кривой 2 такие: 
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Рис. 6-29                                 Рис. 6-30 
 

 
 
 
 
 

 
 

 
 
 

Рис. 6-31                                 Рис. 6-32 
 

 对应设定值

AI模拟量
曲线2最大输入

（C2-05）

曲线2最小输入

（C2-11）

曲线2最大输入对应

设定值（C2-06）

曲线2最小输入对应                              
设定值（C2-12）

A点输入

（C2-07）
B点输入

（C2-09）

A点输入对应

设定值（C2-08）

B点输入对应

设定值（C2-10）

 对应设定值

AI模拟量
曲线2最大输入

（C2-05）

曲线2最小输入

（C2-11）

曲线2最小输入对应

设定值（C2-12）

曲线2最大输入对应

设定值（C2-06）

A点输入

（C2-07）
B点输入

（C2-09）

A点输入对应设定值

（C2-08）

B点输入对应设定值

（C2-10）

 对应设定值

AI模拟量

曲线2最大输入

（C2-05）
曲线2最小输入

（C2-11）

曲线2最小输入对应

设定值（C2-12）

曲线2最大输入对应

设定值（C2-06）

   A点输入

（C2-07）

   B点输入

（C2-09）

A点输入对应的

设定值（C2-08）

B点输入对应的

设定值（C2-10）

 对应设定值

AI模拟量
曲线2最大输入

（C2-05）

曲线2最小输入

（C2-11）

曲线2最大输入对应

设定值（C2-06）

曲线2最小输入对应

设定值（C2-12）

A点输入

（C2-07）
B点输入

（C2-09）

A点输入对应

设定值（C2-08）

B点输入对应

设定值（C2-10）

Соответствующее настроенное значение Соответствующее настроенное значение 

Соответствующее настроенное 
значение максимального входа 
кривой 2 (С2-06) 

Соответствующее настроенное 
значение максимального входа 
кривой 2 (С2-06) 

Соответствующее настроенное значе-
ние входа на точке В (С2-10) 

Соответствующее настроенное значе-
ние входа на точке В (С2-10) 

Соответствующее настроенное значе-
ние входа на точке А (С2-08) 

Соответствующее настроенное значе-
ние входа на точке А (С2-08) 

Соответствующее настроенное 
значение минимального входа 
кривой 2 (С2-12) 

Соответствующее настроенное 
значение минимального входа 
кривой 2 (С2-12) 

Максимальный 
вход кривой 2 
(С2-05) 

Минимальный вход 
кривой 2 (С2-11) 

Максимальный 
вход кривой 2 
(С2-05) 

Минимальный 
вход кривой 2 
(С2-11) 

Аналоговая ве-
личина AI 

Аналоговая ве-
личина AI 

Вход на точке А 
(С2-07) 

Вход на точке B 
(С2-09) 

Вход на точке  
А (С2-07) 

Вход на точке  
B (С2-09) 

Соответствующее настроенное 
значение минимального входа 
кривой 2 (С2-12) 

Соответствующее настроенное 
значение минимального входа 
кривой 2 (С2-12) 

Соответствующее настроенное 
значение максимального входа 
кривой 2 (С2-06) 

Соответствующее настроенное 
значение максимального входа 
кривой 2 (С2-06) 

Максимальный вход 
кривой 2 (С2-05) 

Максимальный 
вход кривой 2 
(С2-05) Аналоговая 

величина AI Минимальный вход 
кривой 2 (С2-11) 

Минимальный вход 
кривой 2 (С2-11) 

Соответствующее настроенное значе-
ние входа на точке А (С2-08) 

Соответствующее настроенное значе-
ние входа на точке В (С2-10) 

Соответствующее настроенное значе-
ние входа на точке В (С2-10) 

Соответствующее настроенное зна-
чение входа на точке А (С2-08) 

Вход на точке 
А (С2-07) 

Вход на точке 
B(С2-09) 

Вход на точке 
B(С2-09) 

Вход на точке 
А (С2-07) 

Соответствующее настроенное значение Соответствующее настроенное значение 

Аналоговая 
величина AI 
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C2-05 
Максимальный вход кри-
вой 3 

Диапазон: вход на точке А пе-
региба кривой 3 –110.0% 

Заводская 
уставка: 100.0% 

C2-06 

Соответствующее 
настроенное значение 
максимального входа 
кривой 3 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

C2-07 
Вход на точке А перегиба 
кривой 3 

Диапазон: вход на точке В пе-
региба кривой 3 – максималь-
ный вход кривой 3 

Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-08 
Соответствующее настро-
енное значение входа на 
точке А перегиба кривой 3 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-09 
Вход на точке В перегиба 
кривой 3 

Диапазон: минимальный вход 
кривой 3 – вход на точке А пе-
региба кривой 3 

Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-10 
Соответствующее настро-
енное значение входа на 
точке В перегиба кривой 3 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-11 
Минимальный вход кри-
вой 3 

Диапазон: -110.0% – вход на 
точке В перегиба кривой 3  

Заводская 
уставка: 0.0% 

C2-12 

Соответствующее 
настроенное значение 
минимального входа кри-
вой 3 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

Кривая 3 определяется параметрами C2-13 – C2-20. Применение кривой 3 такое же, 
как применение кривой 2. 

C2-21 
Время фильтрации 
клеммы AI1 

Диапазон: 0.000s – 10.000s 
Заводская 
уставка: 0.01s 

C2-22 
Время фильтрации 
клеммы AI2 

Диапазон: 0.000s – 10.000s 
Заводская 
уставка: 0.01s 

C2-23 
Время фильтрации 
клеммы EAI 

Диапазон: 0.000s – 10.000s 
Заводская 
уставка: 0.01s 

C2-21 –C2-23 определяют время фильтрации сигналов клемм дискретного входа 
AI1, AI2 и EAI, производят фильтрацию входных сигналов. Чем длиннее времени 
фильтрации, тем сильнее помехоустойчивости, но отклик медленнее; чем короче 
времени фильтрации, тем быстрее отклик, но помехоустойчивость слабее. 
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C2-24 Максимальный вход DI Диапазон: C2-26 – 50.0kHz 
Заводская 
уставка: 50.0kHz 

C2-25 
Соответствующее 
настроенное значение 
максимального входа DI 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

C2-26 Минимальный вход DI Диапазон: 0.0kHz – C2-24 
Заводская 
уставка: 0.0kHz 

C2-27 
Соответствующее 
настроенное значение 
минимального входа DI 

Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

Когда полученные импульсные сигналы на клемме X6/DI дискретного входа применя-
ются как задание частоты, отношение импульсной частоты входных сигналов и настроен-
ной частоты определяется с помощью кривой, настроенной C2-24 – C2-27. 

C2-24 и C2-26 – диапазон частоты входных импульсов, максимум - 50kHz. 
C2-25 и C2-27 – соответствующее значение частоты для частоты входных импуль-

сов DI: 100% - положительная максимальная частота, -100% - отрицательная 
максимальная частота. 
  Внимание: 

Когда выбран импульсный вход как способ задания частоты, для клеммы X6/DI нужно 
настроить функцию «импульсный вход», то есть настроить C0-06 на 24. 

 

C2-28 Время фильтрации DI Диапазон: 0.000s – 1.000s 
Заводская 

уставка: 0.001s 
 

Определение времени фильтрации у клеммы X6/DI, произведение фильтрации 
входных сигналов. Чем длиннее времени фильтрации, тем сильнее помехоустойчивости, 
но отклик медленнее; чем короче времени фильтрации, тем быстрее отклик, но 
помехоустойчивость слабее. 

 

Группа C3 Аналоговый и импульсный выход 

 

C3-00 Выбор функции выхода AO1 Диапазон: 0-99 
Заводская 
уставка: 2 

C3-01 
Выбор функции выхода EAO 
(на плате расширения IO) 

Диапазон: 0-99 
Заводская 
уставка: 1 

C3-02 
Выбор функции выхода Y2/DO 
(в случае применения как DO) 

Диапазон: 0-99 
Заводская 
уставка: 2 

AO1 и EAO – клеммы аналогового выхода. Когда клемма Y2/DO применяется как DO 
скоростного импульсного выхода, надо в C3-02 настроить функцию. 
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Для клемм AO1 и EAO с помощью переключателя выбирается выход напряжения 
или выход тока. Когда S3 переключен в положение, показанное на рис. 6-33, с AO1 
выводится напряжение 0-10V (положение “V”); клемма аналогового выхода EAO 
расположена на плате расширения. 

 
 
 
 
 

Рис. 6-33 
Выходной диапазон частоты импульсов DO составляет от 0 ~и до значения в 

параметре C3-09 (максимальная частота выходных импульсов).  
Диапазоны соответствующих цифровых выходных сигналов AO1, AEO и DO 

приведены в таблице 6-15. Таблица 6-15  
 

Настроенное зна-
чение 

Функция Диапазон 

0 Без выхода Без выхода 
1 Настроенная частота 0 – максимальная частота 
2 Выходная частота 0 – максимальная частота 

3 Выходной ток 0 – двукратный номинальный ток 
преобразователя частоты 

4 Выходной крутящий момент 
0 – двукратный номинальный крутя-

щий момент 

5 Выходное напряжение 
0 – двукратное номинальное напря-

жение электродвигателя 

6 Выходная мощность 
0 – двукратная номинальная мощ-

ность 
7 Напряжение на шине 0 – 1000V 
8 Резерв Резерв 

9 Ток крутящего момента 
0 – двукратный номинальный ток 

электродвигателя 

10 Ток магнитного потока 
0– двукратный номинальный ток 

электродвигателя 
11 AI1 0–10V/0–20mA 
12 AI2 -10V –10V 
13 EAI 0–10V/0– 20mA 
14 Резерв Резерв 
15 DI 0 – 50kHz 

OFF

ON
AI1 AO1485

I

VV

I

S2S1 S3
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Настроенное зна-
чение 

Функция Диапазон 

16 
Процентное отношение входа 

по каналу связи 
0 – 65535 

17 Частота до компенсации 0 – максимальная частота 
18~99 Резерв  

 

C3-03 AO1 смещение нуля Диапазон: -100.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

C3-04 AO1 усиление Диапазон: -2.000 – 2.000 
Заводская 
уставка: 1.000 

Для калибровки аналогового сигнала параметром C3-03 можно скорректировать 
нулевую точку сигнала, параметром C3-04 осуществляется калибровка усиления 
сигнала. 

Заводская уставка нулевого смещения – 0.0%, заводская уставка усиления – 1, при 
этом AO1 – типовой выход, то есть выход AO1 составляет 0 – 10V (или 0-20мА), который 
соответствует с диапазоном измерения: от 0 до максимума, подробнее см. описание в 
таблице 6-15.  

Выражая стандартный выходной сигнал A1 как «x», скорректированный выходной 
сигнал AO1 как «y», коэффициент усиления как «k» и смещение как «b» (100% 
смещения соответствует 10 В или 20 мА), получаем уравнение: y= kx+b 

Пример: 
C3-00 настроено на 2: выходная частота. Типовой выход AO1: когда выходная 

частота – 0, то выход AO1 –0V, при максимальной частоте выход AO1 – 10V. Если нужно 
получить так, чтобы при выходной частоте 0 выход AO1 был 2V, при максимальной 
выходное частоте выход АО1 был 8V,  

То: 2=k×0+b; 8= k×10+b, из этих двух формул получить: k=0.6, b=2V, то есть 
настроить C3-03 на 20.0%, настроить C3-04 на 0.600. 

Другие примеры: 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-34    Схема влияния усиления АО1 на выход 
 

 AO1调整后输出

AO1标准输出

10V

0 10V5V

(C3-04) = 100%

(C3-04) = 200%

Выход AO1после регулирования 

Стандартный выход AO1 
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Рис. 6-34    Схема влияния нулевого смещения АО1 на выход 
 

C3-05 Время фильтрации АО1 Диапазон: 0.0s – 10.0s 
Заводская 

уставка: 0.0s 
 

Определяет время фильтрации сигнала клеммы АО1. 
 

C3-06 Смещение нуля EAO 
Диапазон: -100.0% – 

100.0% 
Заводская 

уставка: 0.0% 

C3-07 Усиление EAO 
Диапазон: -2.000 – 

2.000 
Заводская 

уставка: 1.000 

C3-08 Время фильтрации EAO Диапазон: 0.0s – 10.0s 
Заводская 

уставка: 0.0s 

Метод регулирования кривой выхода EAO такой же, как у АО1. 
 

C3-09 
Максимальная частота выхода 

DO 
Диапазон: 0.1kHz – 

50.0kHz 
Заводская 

уставка: 50.0kHz 
 

Когда клемма Y2/DO выбрана для скоростного импульсного выхода, в этом 
параметре можно  поставить ограничение максимальной частоты импульсов 

 

C3-10 
Выбор центральной точки вы-

хода DO 
Диапазон: 0 – 2 

Заводская 
уставка: 0 

Существует три различных режима работы центральной точки, когда клемма Y2/DO 
выбрана в качестве высокоскоростного импульсного выхода. 

0: Центральной точки нет.  

 AO1调整后输出

AO1标准输出

10V

0 10V8.5V

(C3-03) = 0%

(C3-03) = 15%

1.5V

Выход AO1после регулирования 

Стандартный выход AO1 
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Выходной диапазон частоты импульсов DO 0~ (C3-09) соответствует 

«0~максимум»,. как показано на рис. 6-36: 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
Рис. 6-36 

1: Центральная точка равна (C3-09)/2, и соответствующее значение параметра 
является положительным, когда частота выше центральной точки. Значение, 
соответствующее частоте импульса DO в центральной точке, равно 0. Частота 
импульсов DO C3-09 соответствует положительному максимальному значению, в то 
время как частота импульсов DO 0 Гц соответствует отрицательному максимальному 
значению.. Как показано на рис. 6-37: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-37 
 

2: Центральная точка равна (C3-09)/2, и соответствующее значение параметра 
является положительным, когда частота ниже центральной точки. Значение, 
соответствующее частоте импульсов в центральной точке, равно 0. При установке в 0 
импульсы соответствует положительному максимальному значению, в то время как при 
установке в C3-09 частота импульсов соответствует отрицательному максимальному 
значению. См. рис. 6-38:  

 DO对应表示量

DO脉冲频率
0 C3-09

(C3-09) / 2

表示量正最大值

表示量负最大值

DO对应表示量

表示量最大值

0 C3-09
DO脉冲频率

Соответствующая представляющая величина 

Максимальное значение 
представляющей величины 

Импульсная частота DO 

Отрицательное максимальное 
значение представляющей 
величины 

Соответствующая представляющая величина 

Максимальное значение 
представляющей величины 

Импульсная частота DO 
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Рис. 6-38 

  

C3-11 Время фильтрации выхода  
Диапазон: 0.00s – 

10.00s 
Заводская 

уставка: 0.01s 

Настройка времени фильтрации скоростного импульсного выхода, фильтрация изме-
няет скорость изменения выходной импульсной частоты, чем дольше время фильтрации, 
тем меньше скорость частоты импульсов. 

Группа С4 автокоррекция входа аналоговых величин 

Параметр группы С4 позволяет производть автокоррекцию аналоговых сигналов, 
автоматически получать усиление и нулевое смещение соответствующих каналов, 
позволяет автоматически изменять диапазон измерения соответствующих каналов или 
корректировать погрешность измерения. 

  

C4-00 
Выбор срабатывания коррекции 

аналоговых величин 
Диапазон: 0 – 3 

Заводская 
уставка: 0 

0: без срабатывания 
Не производится операции коррекции. 
1: коррекция канала AI1 
Производится автокоррекция канала AI1. 
2: коррекция канала AI2 
Производится автокоррекция канала AI2. 
3: коррекция канала EAI 
Производится автокоррекция канала EAI. 

  

 DO对应表示量

DO脉冲频率
0

C3-09

(C3-09) / 2

表示量负最大值

表示量正最大值

Соответствующая представляющая величина 

Максимальное значение 
представляющей величины 

Отрицательное максимальное 
значение представляющей 
величины 

Импульсная частота DO 
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C4-01 
Выборочное значение на 
точке 1 коррекции AI1 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 1.00V 

C4-02 
Входное значение на 
точке 1 коррекции AI1 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 1.00V 

C4-03 
Выборочное значение на 
точке 2 коррекции AI1 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 9.00V 

C4-04 
Входное значение на 
точке 2 коррекции AI1 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 9.00V 

C4-05 
Выборочное значение на 
точке 1 коррекции AI2 

Диапазон: -10.00V –10.00V 
Заводская 
уставка: 1.00V 

C4-06 
Входное значение на 
точке 1 коррекции AI2 

Диапазон: -10.00V –10.00V 
Заводская 
уставка: 1.00V 

C4-07 
Выборочное значение на 
точке 2 коррекции AI2 

Диапазон: -10.00V –10.00V 
Заводская 
уставка: 9.00V 

C4-08 
Входное значение на 
точке 2 коррекции AI2 

Диапазон: -10.00V –10.00V 
Заводская 
уставка: 9.00V 

C4-09 
Выборочное значение на 
точке 1 коррекции EAI 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 1.00V 

C4-10 
Входное значение на 
точке 1 коррекции EAI 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 1.00V 

C4-11 
Выборочное значение на 
точке 2 коррекции EAI 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 9.00V 

C4-12 
выходное значение на 
точке 2 коррекции EAI 

Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 9.00V 

Порядок автокоррекции такой, на примере AI2: 
1. в режиме остановки преобразователя частоты настроить С4-00 на 2, нажать кнопку 
ENT для подтверждения, то есть выбрать AI2 как канал коррекции. 
2. Подать на клемму AI2 напряжение около 1V, после стабилизации ввести значение 
в параметр С4-06, нажать кнопку ENT для подтверждения. 
3. Подать на клемму AI2, около 9V, после стабилизации ввести значение в параметр 
С4-08, нажать кнопку ENT для подтверждения. 
4. после удачной коррекции С4-00 восстановится в значение  «0». 
 

 Внимание: 
 Настроенное в C4-06 и C4-08 значение – теоретическое или фактическое значе-

ние аналогового напряжения, для этого значения применяется и заданное значе-
ние аналогового выхода периферийных устройств, еще применяется и измерен-
ное универсальным прибором фактическое значение напряжения аналогового 
входа. 
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 C4-05 и C4-07 – значение индикации, показывает обработанное преобразо-
вателем частоты значение аналогового входного напряжения. Это значение при-
меняется только для справки, не надо записывать значение С4-05 в C4-06, или 
значение C4-07 в C4-08. 
 

Группа d параметры электродвигателя и параметры управления 

Группа d0 параметры э\д 1 

В случае выбора э\д 1э\д 1как текущего работающего электродвигателя настроите в 
группе d0 параметры электродвигателя 

  
d0-00 Тип электродвигателя Диапазон: 0 – 2 Заводская уставка: 1 

0: Обычный асинхронный мотор  
1: Асинхронный мотор с внешним вентилятором 
2: Синхронный мотор 
Основное различие между обычным двигателем и двигателем переменной частоты за-
ключается в защите двигателя от перегрузки. При работе на низкой скорости обычный 
двигатель имеет слабое рассеивание тепла, поэтому защита двигателя от перегрузки 
должна снижаться при низкой скорости. Поскольку теплоотдача двигателя переменной 
частоты вращения на основе вентилятора не зависит от скорости двигателя, защита от 
низкоскоростной перегрузки не обязательно снижается. Поэтому, установите значение d0-
00 равным 0, при управлении обычным асинхронным двигателем, для надежной защиты 
двигателя. 

d0-01 
Номинальная мощность 
э\д 1 

Диапазон: 0.4kW – 
6553.5kW 

Заводская уставка: опре-
делена по типу оборудо-
вания 

d0-02 
Номинальное напряже-
ние э\д 1 

Диапазон: 0V – 480V Заводская уставка: 380V 

d0-03 Номинальный ток э\д 1 
Диапазон: 0.0A – 
6553.5A 

Заводская уставка: опре-
делен по типу оборудова-
ния 

d0-04 
Номинальная частота э\д 
1 

Диапазон: 0.00Hz – 
600.00Hz 

Заводская уставка: 
50.00Hz 

d0-05 Число полюсов э\д 1 Диапазон: 1 – 80 Заводская уставка: 4 

d0-06 
Номинальная скорость 
вращения э\д 1 

Диапазон: 0 – 65535 
r/min 

Заводская уставка: опре-
делена по типу оборудо-
вания 

Вышеуказанные параметры электродвигателя необходимо правильно натроить по 
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шильду (табличке) электродвигателя. 
Выбирайте электродвигатель, который соответствует ПЧ по классу мощности, иначе 

характеристики управления ПЧ будут значительно занижены. 
 

d0-07 
Сопротивление R1 статора 
э\д 1э\д 1 

Диапазон: 0.001Ω – 
65.535Ω 

Заводская уставка: за-
висит от модели 

d0-08 
Индуктивность L1 рассея-
ния э\д 1э\д 1. 

Диапазон: 0.1mH – 
6553.5mH 

Заводская уставка: за-
висит от модели 

d0-09 
Сопротивление R2 ротора 
э\д 1э\д 1. 

Диапазон: 0.001Ω – 
65.535Ω 

Заводская уставка: за-
висит от модели 

d0-10 
Взаимная индуктивность 
L2 э\д 1э\д 1. 

Диапазон: 0.1mH – 
6553.5mH 

Заводская уставка: за-
висит от модели 定 

d0-11 Холостой ток э\д 1э\д 1. 
Диапазон: 0.0A – 
6553.5A 

Заводская уставка: за-
висит от модели 

d0-12 
Коэффициент ослабления 
поля 1 э\д 1э\д 1. 

Диапазон: 0.0000 – 
1.0000 

Заводская уставка: за-
висит от модели 

d0-13 
Коэффициент ослабления 
поля 2 э\д 1э\д 1. 

Диапазон: 0.0000–
1.0000 

Заводская уставка: за-
висит от модели 

d0-14 
Коэффициент ослабления 
поля 3 э\д 1. 

Диапазон: 0.0000 ～
1.0000 

Заводская уставка: за-
висит от модели 

Для корректной работы электродвигателя необходимо запиать вышеуказанные 
параметры, согласно шильда электродвигателя. Если параметры 
электродвигателяизвестны, запишите фактические значения соответственно в d0-07 – 
d0-14. 

После автонастройки вышеуказанные параметры автоматически обновляются и 
сохраняются. После успешной  статической автонастройки появятся параметры d0-07 – 
d0-09, а после успешной автонастройки с вращением появятся параметры d0-07 – d0-14.  

В случае изменения мощности электродвигателя d0-01 в d0-02 – d0-14 
автоматически записываются параметры по умолчанию (заводские настройки).  

Если параметры известны, то можно просто их записать. 
  

d0-15 
Сопротивление статора 
э\д1 

Диапазон: 0.001Ω~65.535Ω 
Заводская 
установка: 0.500Ω 

d0-16 D-ось индуктивность э\д1 
Диапазон: 0.01mH～

655.35mH 
Заводская 
установка: 9.00mH 

d0-17 
Q-ось индуктивность 
э\д1 

Диапазон: 0.01mH～

655.35mH 
Заводская 
установка: 9.00mH 

d0-18 Обратная ЭДС э\д1 Диапазон: 0.0~1000.0V 
Заводская 
установка: 380.0V 
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d0-19 Ток автонастройки э\д1 
Диапазон: 0.0%～100.0%, 
100% is motor rated current 

Заводская 
установка: 35.0% 

d0-22 Автонастройка э\д1 Диапазон: 0~5 
Заводская 

установка: 0 

 
В результате автонастройки можно автоматически получать параметры 

электродвигателя, после завершения автонастройки параметры автоматически 
сохраняются. 

Не важно, синхронный, асинхронный двигатель, важнодо начала автонастройки 
необходимо правильно указать параметры электродвигателя, согласно шильда. 

0: без автонастройки 
1: статическая автонастройка 
Применяется в случае, когда электродвигатель и нагрузка не отсоединены и 

невозможно вращение. Когда d0-22 настроено на 1, после подтверждения нажать кнопку 
«старт», начинается статическая автонастройка, после удачной автонастройкиd0-22 
восстанавливает значение«0», при этом параметры d0-07 – d0-09 автоматически 
сохраняются. 

2: Автонастройка с вращением 
Для выполнения автонастройки с вращением необходимо отсоединить 

электродвигатель от нагрузки, запрещается идентификации параметров 
электродвигателя с нагрузкой. После настройки параметров электродвигателя, в 
параметр d0-22 запишем  «2» и для запуска автонастройки нажать кнопку «старт», и 
сначала производится статическая автонастройка, после завершения статической 
автонастройки электродвигатель по настроенному времени разгона набирает скорость 
до определенной постоянной частоты, поддерживается на какое-то время, потом по 
настроенному времени торможения уменьшает скорость и останавливается, 
автонастройка закончена, d0-22 возвращается в значение «0». После успешной 
автонастройки параметры d0-07 – d0-14 обновятся, согласно измеренным ПЧ 
величинам. В случае выбора вращательной идентификации настроите нужное время 
разгона/торможения, если в ходе идентификации возникает неисправность по сверхтоку 
или перенапряжения, соответственно увеличите время разгона/торможения. 
3: Резерв 
4: Статичная автонастройка синхронного электродвигателя  

 Введите в параметр d0-22 значение  «4» послеподтверждения нажмите «запуск» для 
начала автонастройки. Параметр d0-22 после успешной автонастройки вернётся в зна-
чение «0».. А в параметры d0-15…d0-17 запишутся измеренные значения. 

5: 
Автоматическая настройка синхронного двигателя при вращении без нагрузки 
Применяется к автоматической настройке параметров для синхронного мотора. После 
того, как значение d0-22 установлено на 5 и подтверждено, нажмите клавишу «Запуск» 
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чтобы начать автонастройку. Значение d0-22 будет восстановлено в значение 0 после 
успешного завершения автоматической настройки.В параметры d0-15 ~d0-18. d0-19  
запишутся измеренные значения. . 
  Внимание: 
 До начала автонастройки убедитесь в том, что электродвигатель не вращается, 
иначе автонастройка невозможна. 
 В ходе автонастройки на панели управления отображается «TUNE», и индикатор 
«запуск» светится. После автонастройки индикатор «запуск» погаснет. 
 В случае неудачной автонастройки выдается сигнализация «tUN» 

  

d0-23 Способ защиты э\д 1от перегрузки Диапазон: 0 -2 
Заводская 
уставка: 1 

Определение способа защиты э\д 1от перегрузки 
0: Без защиты 
В случае выбора «0» защита по перегрузке не работает, выбирайте данный режим с 

осторожностью. 
1: Защита по току электродвигателя 
С помощью величины выходного тока преобразователя частоты и суммарного вре-

мени осуществляется защита электродвигателя от перегрузки. Время защиты от пере-
грузки настраивается в параметре d0-24. 

2: Защита по датчику температуры 
Подключите датчик температуры электродвигателя на вход, выбранный в параметре 

d0-25, введите предельное значение в параметре d0-26.При работе ПЧ сравнивает сигнал 
с датчика со значением параметра d0-26 и если сигнал превысит это значение то выда-
ется сигнализация «oL2» о перегрузке электродвигателя. 

  

d0-24 Время обнаружения перегрузки 
Диапазон: 0.1мин – 

15.0мин 
Заводская 

уставка: 5.0мин 

Если в параметре d0-23 =1то, с помощью этого параметра определяется время пере-
грузки электродвигателя. Когда нагрузочный ток будет 150% от номинального тока элек-
тродвигателя и время работы больше настроенного значения - ПЧ индицирует аварию 
«oL2». Время защиты при другом значении нагрузочного тока автоматически вычисляется 
по независимой характеристики. Как показано на рис. 6-39: 
  



Глава 2. Подробная информация о функциях            GK620 Параметрирование 
 

 

- 200 -  

 
 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 

Рис. 6-39    Характеристика защиты электродвигателя при работе простого 
электродвигателя на 50Hz 

 
Для электродвигателя с частотным регулированием вне величины скорости враще-

ния осуществляется защита электродвигателя от перегрузки в соответствии с характери-
стикой рис. 6-39. Для простых электродвигателей, из-за ухудшения теплоотвода вентиля-
тора при низких скоростях осуществляется защита с пониженной мощностью при низких 
скоростях. 

Приводим пример: d0-24 настроено на 10.0 минут, электродвигатель работает на ча-
стоте 10.0Hz, когда работа продолжается более 4 минут при нагрузочном токе, который 
составляет 150% от номинального тока электродвигателя, то выдается неисправность 
«oL2», как показано на рис. 6-40. 

 
 
 
 
 
 
 
 

 
 

 
 
 

Рис. 6-40    Характеристика защиты электродвигателя от перегрузки при ра-
боте на 10Hz 

 
 

 

1

5

10

100% 150% 200%

(d0-24) =10分钟

0

(d0-24) =5分钟

(d0-24) =1分钟

电机电流

电机过载时间

 

4.0

100% 150% 200%0
电机电流

电机过载时间

(d0-24) =10分钟

Время перегрузки электродвигателя 

(d0-24)=10 минут 

(d0-24)=5 минут 

(d0-24)=1 минут 

Ток электродвигателя 

Время перегрузки электродвигателя 

(d0-24)=10 минут 

Ток электродвигателя 



GK620 Параметрирование            Глава 2. Подробная информация о функциях 
 

 

- 201 - 

 

d0-25 
Выбор клеммы датчика темпера-

туры э\д 1 
Диапазон: 0 -2 

Заводская 
уставка: 1 

0: аналоговый вход AI1 
1: аналоговый вход AI2 
2: аналоговый вход EAI 
Когда d0-23 = 2: способ защиты по датчику температуры, этим параметром выбира-

ется клемма для сигнала датчика температуры э\д 1. Сигнал сравняется с настроенной 
защитной пороговой величиной датчика температуры (d0-26), если он больше защитной 
пороговой величины, ПЧ сразу выдает неисправность «oL2». Способ обратной связи дат-
чика температуры не имеет зависимой характеристики. 

  

d0-26 
Пороговая величина датчика тем-

пературы  
Диапазон: 0.00В –

10.00В 
Заводская 

уставка: 10.00В 

Применяется вместе с параметром d0-25, для настройки предела точки защиты элек-
тродвигателя от перегрузки. Когда аналоговый сигнал на выбранной в параметре d0-25 
клемме больше этой величины, то ПЧ сразу выдает неисправность «oL2».. 

d0-27 
Пропорционал контура скоро-

сти 
Диапазон: 0.00～655.35 

Заводская 
уставка0.00 

d0-28 Интеграл контура скорости Диапазон: 0.00～655.35 
Заводская 

уставка2.00 

В заводских настройках. 
 

Группа d1 параметры V/f управления электродвигателем 

В случае выбора электродвигателя в качестве текущего нагрузочного электродвига-
теля и произведения V/f управления настроите параметры управления в группе d1. 
 

d1-00 Настройка кривой V/f Диапазон: 0 – 8 
Заводская 
уставка: 0 

Настройте отношение выходного напряжения преобразователя частоты и его выход-
ной частоты при V/f управления электродвигателем 1. 

0: прямолинейная характеристика V/f 
Применяется при обычной нагрузке с постоянным крутящим моментом. Когда выход-

ная частота преобразователя частоты – 0, выходное напряжение – 0; когда выходная ча-
стота – номинальная частота электродвигателя, выходное напряжение – номинальное 
напряжение электродвигателя. 

1: многоступенчатая кривая V/f (настраиваетсяпараметрами d1-01 – d1-08) 
Когда выходная частота преобразователя частоты – 0, выходное напряжение – 0; ко-

гда выходная частота – номинальная частота электродвигателя, выходное напряжение – 
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номинальное напряжение электродвигателя. Кроме того, можно с помощью параметров 
d1-01 – d1-08 настроить 4 точки перегиба, образуется многоступенчатая ломаная кривая 
V/f. Как показано на рис. 6-41: 

 
 
 

 
 
 
 

 
 

 
Рис. 6-41    Определяемая пользователем многоступенчатая кривая V/f 

 
На рисунке V0, V1, V2, V3 и f0, f1, f2, f3 соответственно являются значениями напря-

жения и частоты, настроенные в параметрах d1-01 – d1-08. 
2: в 1,2 степени 
3: в 1.4 степень 
4: в 1.6 степени 
5: в 1.8 степени 
6: в 2.0 степени 
2-6 применяется для нагрузки типа с пониженным крутящим моментом, например, 

вентиляторов, насосов, как показано на рис. 6-42: 
 

 
 
 
 

 
 

 
 
 
 

 
 

 
Рис. 6-42    Характеристика V/f в 1.2 – 2.0 степени  

 
7: скалярное V/f управление 1  
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Выходную частоту и выходное напряжение можно настроить независимо друг от 
друга, частота задается с помощью выбранного группой b0 способа, выходное напряже-
ние задается с помощью настроенного d1-18 способа, подробнее см. описание параметра 
d1-18. Применяется в случае управления источником переменной частоты или момент-
ным электродвигателем. 

8: скалярное V/f управление 2 
Сначала по прямолинейной кривой V/f определяется текущее напряжение, это напря-

жение умножается на пропорцию, настроенную в параметре d1-18, и формируется выход-
ное напряжение преобразователя частоты. Подробнее см. описание параметра d1-18. 

 

d1-01 Значение f3 частоты V/f 
Диапазон: 0.00Hz – номи-
нальная частота электро-

двигателя 

Заводская 
уставка: 50.00Hz 

d1-02 Значение V3 напряжения V/f Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

d1-03 Значение f2 частоты V/f Диапазон: d1-05 – d1-01 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

d1-04 Значение V2 напряжения V/f Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d1-05 Значение f1 частоты V/f Диапазон: d1-07 – d1-03 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

d1-06 Значение V1 напряжения V/f Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d1-07 Значение f0 частоты V/f Диапазон: 0.00Hz – d1-05 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

d1-08 Значение V0 напряжения V/f Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

 
d1-01 – d1-08 применяется для многоступенчатой кривой V/f. Когда выходная частота 

преобразователя частоты – 0, то выходное напряжение – 0; когда выходная частота – но-
минальная частота электродвигателя частоты, то выходное напряжение – номинальное 
напряжение электродвигателя. Кроме этого, параметрами d1-01 – d1-08 можно настроить 
4 точки перегиба, получить многоступенчатую ломаную кривую V/f.  V0, V1, V2, V3 среди 
значений напряжения – это 100% номинальное напряжение соответствующего электро-
двигателя. Значение частоты и напряжения на точках перегиба настройте согласно харак-
теристики электродвигателя и характеристике нагрузки, неправильная настройка может 
привести к увеличению выходного тока, и сгоранию обмоток электродвигателя. 

  

d1-09 
Подъем крутящего мо-

мента 
Диапазон: 0.0% – 30.0% 

Заводская 
уставка: 0.0% 
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При V/f управлении с помощью этой функции производится компенсация выходного 
напряжения на низкой частоте, путём повышения крутящего момента на низких частотах 
вращения. Когда настройка = «0», то работает автоматический подъем крутящего мо-
мента, путем контроля нагрузочного тока автоматически компенсирует выходное напря-
жение преобразователя частоты. Автоматический подъем крутящего момента действует 
только при выборе прямолинейной кривой V/f, то есть когда d1-00 не «0», функция авто-
матического подъема крутящего момента не действует. 

Когда настройка не «0», то действует ручной подъем крутящего момента, 100% ве-
личина подъема крутящего момента соответствует с номинальным напряжением элек-
тродвигателя. Ручной подъем крутящего момента на основе кривой V/f еще увеличивает 
выходное напряжение, действует для настройки d1-00 = 0-6. При настройке этого пара-
метра можно с нуля постоянно увеличивать, до удовлетворения требованиям пуска. Не-
рекомендуется значение подъема крутящего момента устанавливать очень высокие зна-
чения, это приводит к слишком большому току преобразователя частоты и серьезному 
перегреву электродвигателя. 

График подъема крутящего момента показана на рис. 6-43: 
 

 
 

 
 
 
 
 

 
  

 
 

Рис. 6-43 
  

d1-10 
Компенсация скольже-

ния 
Диапазон: 0.0% - 400.0% 

Заводская 
уставка: 100.0% 

Применяется при V/f управлении. Когда электродвигатель приводит нагрузку в дви-
жение, обороты электродвигателя уменьшаются по мере увеличения нагрузки. С помо-
щью настройки правильного значения компенсации скольжения производится компенса-
ция изменения оборотов, вызванного изменением нагрузки, и тем самым поддержива-
ются постоянные обороты электродвигателя. 

Настройка компенсации скольжения требует настройки параметра d0-06. Необхо-
димо согласно шильда электродвигателя правильно настроить параметр d0-06 «номи-
нальная скорость вращения электродвигателя». Компенсация скольжение производится 
путем контроля нагрузки электродвигателя в реальном времени, осуществляется по 

 

0
输出频率（Hz）

输出电压（V）

电机额定频率

电机额定电压

提升量

Выходное напряжение (V) 

Номинальное напряжение элек-
тродвигателя 

Значение подъема 

Номинальная мощность элек-
тродвигателя 

Выходная частота (Hz) 
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номинальному скольжению и величине нагрузке электродвигателя автоматически регули-
рует выходную частоту, и темсамым уменьшается влияние изменения нагрузки на ско-
рость вращения. 

Метод регулирования Когда электродвигатель приводит нагрузку в движение, если 
скорость вращения электродвигателя пониженная, надоувеличить значение; если ско-
рость вращения электродвигателя повышенная, надо  уменьшить значение.  

График компенсации скольжения приведён на рис. 6-44, 6-45. 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-44    Схема компенсации скольжения при разгоне и работе 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-45    Схема компенсации скольжения при торможении 

 

d1-11 Контроль статизма 
Диапазон: 0.00Hz – макси-

мальная частота 
Заводская 

уставка: 0.00Hz 

Когда несколько преобразователей частоты приводит одну нагрузку в движение, для 
каждого преобразователя частоты нагрузка отличается, с помощью настройки этого па-
раметра достигается равномерное распределение нагрузки каждому приводу. 

Процесс управления провисанием – контроль нагрузки в реальнм времени, по вели-
чине нагрузки и настроенному значению этого параметра автоматическое уменьшение 
выходной частоты, соответственно уменьшение нагрузки преобразователя частоты. Па-
раметр d1-11 это величина снижения частоты при номинальной нагрузке. 

 

0 电机负载

电机转速

额定负载

n1 = 电机额定转速

n3 = 电机额定转速-额定转差

n2 = 电机额定转速-额定转差/2

n1

n2

n3

转差补偿增益 
(d1-10)=100%

转差补偿增益 
(d1-10)=50%

转差补偿增益 
(d1-10)=0%

 

0
电机负载

电机转速

 额定负载

n1 = 电机额定转速

n3 = 电机额定转速+额定转差

n2 = 电机额定转速+额定转差/2

n1

n2

n3

转差补偿增益 
(d1-10)=100%

转差补偿增益 
(d1-10)=0%

转差补偿增益 
(d1-10)=50%

Скорость электродвигателя 
Усиление компенсации скольжения 

Усиление компенсации скольжения 

Усиление компенсации скольжения 

n1=номинальная скорость вращения электродвигателя    
n2=номинальная скорость вращения электродвигателя – 
номинальное скольжение/2  
n3=номинальная скорость вращения электродвигателя – 
номинальное скольжение 

Номинальная нагрузка 
Нагрузка электродвигателя 

Усиление компенсации скольжения Усиление компенсации скольжения 

Усиление компенсации скольжения Скорость электродвигателя 

n1=номинальная скорость вращения электродвига-

теля 

n2=номинальная скорость вращения электродвига-

теля – номинальное скольжение/2 

   

    

Номинальная нагрузка 
Нагрузка электродвигателя 
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d1-12 
Выбор способа ограни-

чения тока 
Диапазон: 0～5 

Заводская 
уставка: 1 

0: ограничение тока не активно 
1: d1-13 цифровая настройка значения ограничения тока  
2: задание аналоговым входом AI1 значения ограничения тока 
3: задание аналоговым входом AI2 значения ограничения тока 
4: аналоговым входом EAI значения ограничения тока 
С помощью аналогового входа производится ограничение выходного тока преобра-

зователя частоты, диапазон настройки (параметр d1-13): 0-200% от номинального тока 
преобразователя частоты. 

5: задание импульсным входом X6/DI значения ограничения тока 
Импульсный вход X6/DI производит ограничение выходного тока преобразователя 

частоты, диапазон ограничения: 0-200% номинального тока преобразователя частоты. 
Когда выбор d1-12 не «0», то ограничение тока активно. В случае резкого увеличе-

ния выходного тока из-за резкого изменения нагрузки путем мгновенного регулирования 
выходной частоты контролируя выходной ток, чтобы он был не больше настроенного 
значения ограничения. После облегчения нагрузки выходная частота сразу восстанавли-
вается. Для случаев частых изменений нагрузки применение этой функции позволяет 
эффективно уменьшить шанс возникновения неисправностей сверхтока. 

Когда ограничение тока активно, выходная частота при постоянной скорости может 
иметь мгновенное изменение, время разгона/торможения может автоматически увеличи-
ваться, поэтому в случаях, когда не допускается изменения выходной частоты или вре-
мени разгона/торможения, лучше не применять эту функцию. 

 

d1-13 
Цифровая настройка 
значения ограничения 

тока 
Диапазон: 20.0%～200.0% 

Заводская 
уставка: 160.0% 

Если d1-12 = 1: то необходимо указать в параметре d1-13 значение ограничения 
тока  

 

d1-14 
Коэффициент ограниче-
ния тока в зона ослабле-

ния поля 
Диапазон: 0.001～1.000 

Заводская 
уставка: 0.500 

Когда привод работает на частоте, превышающей номинальную частоту двигателя, 
характеристики ускорения/замедления и выходной крутящий момент могут быть эффек-
тивно улучшены путем соответствующей настройки этого параметра. 

d1-15 Энергосбережение Диапазон: 0%～40.0% 
Заводская 

уставка: 0.0% 

Во время холостого хода или при небольшой нагрузке определяется ток нагрузки, 
чтобы соответствующим образом снизить выходное напряжение, уменьшая потери в 
двигателе с целью экономии энергии. Чем больше процент энергосбережения, тем 
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лучше будет эффект энергосбережения, но реакция на изменение задания будет мед-
леннее. Этот параметр применим к таким нагрузкам, как вентилятор, насос, или к не-
большой нагрузке, которая в течение длительного времени работает с постоянной ско-
ростью. Там, где требуется быстрое изменение, рекомендуется установить этот пара-
метр по умолчанию равным 0.0%. Для случаев с быстрым изменением нагрузки эта 
функция приводит к замедлению отклика, применяйте с осторожностью. Когда коэффи-
циент энергосбережения настроен на 0, это обозначает эту функция неактивна. 

 

d1-16 
Усиление 1 подавления 

колебаний V/f  
Диапазон: 0～3000 

Заводская 
уставка: 16 

d1-17 
Усиление 2 подавления 

колебаний V/f 
Диапазон: 0～3000 

Заводская 
уставка: 20 

При V/f управлении во время работы электродвигателя с переменной нагрузкой легко 
возникает колебание скорости вращения и тока, при тяжелых условиях это приводит к 
ненормальной работе системы, и даже к срабатыванию защиты. На холостом ходу или 
работе с лёгкой нагрузкой это состояние больше всего выражено. Настройка параметров 
d1-16 и d1-17 может эффективно подавить колебание скорости вращения и тока электро-
двигателя. При необходимости изменения регулируйте параметр постепенно около завод-
ской уставки, не рекоммендуется настраивать слишком большие значения, это влияет на 
характеристики V/f управления. 

 

d1-18 
Выбор задания напряже-

ния при скалярном V/f 
управлении 

Диапазон: 0 -5 
Заводская 
уставка: 0 

Если параметр d1-00 =7 или 8: при скалярном V/f управлении эта функция активна. 
0: цифровая настройка d1-19  
При раздельном V/f управлении 1 - выходное напряжение преобразователя частоты 

соответствует номинальному напряжению электродвигателя т.е.d1-19. = 100%. 
При раздельном V/f управлении 2 сначала по прямолинейной кривой V/f вычисля-

ется напряжение, которое умножается на 2, потом умножается на значение параметра 
d1-19, напряжение преобразователя частоты. То есть выходное напряжение = вычислен-
ное напряжение по прямолинейной кривой V/f ×2×d1-19. 

1: задание аналоговым входом AI1 
2: задание аналоговым входом AI1 
3: задание аналоговым входом EAI 
При раздельном V/f правлении 1 выходное напряжение преобразователя частоты 

зависит от уровня сигнала на клеммах аналоговых входов. Максимальное значение сиг-
нала – номинальное напряжение электродвигателя. 

При раздельном V/f управлении 2 выходное напряжение = напряжение, рассчитан-
ное в соответствии с линейной кривой V/f, и пропорции, определяемой аналоговым вхо-
дом. Максимальное установленное значение может составлять 200%. 
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4: выход ПИД 
На основе расчёта ПИД формируется выходное напряжение. 
При раздельном V/f управлении 1 выходное напряжение определяется выходом 

ПИД. 
При раздельном V/f управлении 2 выход ПИД – пропорциональная величина, соот-

ветствующая пропорция максимального настраиваемого значения – 200%, эта пропор-
циональная величина умножается на вычисленное по прямолинейной кривой V/f напря-
жение, и формируется выходное напряжение преобразователя частоты. 

По описанию процесса ПИД см. описание функций группы F0. 
5: AI1 + выход процесса ПИД 
При раздельном V/f управлении 1 выходное напряжение преобразователя частоты 

определяется аналоговым входом AI1 + выходом процесса ПИД. Максимальное настра-
иваемое значение AI1 = номинальное напряжение электродвигателя. 

При раздельномV/f управлении 2 вход AI1+ процесс ПИД – пропорциональная вели-
чина, соответствующая пропорция максимального настраиваемого значения – 200%, эта 
пропорциональная величина умножается на вычисленное по прямолинейной кривой V/f 
напряжение, и формируется выходное напряжение преобразователя частоты. 

 

d1-19 
Цифровое задание 

напряжения при раздель-
ном V/f управлении 

Диапазон: 0.0%～100.0% 
Заводская 

уставка: 0.0% 

Если d1-18 = 0, выходное напряжение задаётся в параметре d1-19. 
  

d1-20 
Время изменения напря-
жения при раздельном 

V/f управлении 
Диапазон: 0.00s～600.00s 

Заводская 
уставка: 0.01s 

Настройка коэффициента изменения выходного напряжения при раздельном V/f 
управлении. Это время – время подъема от 0V до номинального напряжения электродви-
гателя или время падения от номинального напряжения электродвигателя до 0V. 

Группа d2 параметры векторного управления 

В случае выбора режима бессенсорного векторного управления электродвигателя 1 
настройте параметры управления в группе d2. 
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d2-00 Резерв Резерв Резерв 

d2-01 
Kp1 высокоскоростное 
пропорциональное усиле-
ние ASR 

Диапазон: 0.0～20.0 
Заводская 
уставка: 2.0 

d2-02 
Ti1 высокоскоростное ин-
тегральное время ASR 

Диапазон: 0.000s～8.000s 
Заводская 
уставка: 0.200 

d2-03 
Kp2 низкоскоростное про-
порциональное усиление 
ASR 

Диапазон: 0.0～20.0 
Заводская 
уставка: 2.0 

d2-04 
Ti2 низкоскоростное инте-
гральное время ASR Диапазон: 0.000s～8.000s 

Заводская 
уставка: 0.200 

d2-05 
Частота 1 переключения 
ASR 

Диапазон: 0.00Hz～d2-06 
Заводская 
уставка: 5.00Hz 

d2-06 
Частота 2 переключения 
ASR 

Диапазон: d2-05 – верхняя 
граничная частота 

Заводская 
уставка: 10.00Hz 

 
При векторном управлении с помощью автоматического регулятора скорости (ASR) 

производится управление скоростью вращения электродвигателя в настроенное значе-
ние. Настроите параметры скорости вращения ASR. 

Параметрами d2-01 – d2-04 можно настроить пропорциональный коэффициент «Kp» 
и интегральный коэффициент «Ti» автоматического регулятора скорости (ASR), что бы 
изменить характеристики отклика задания и реальной скорости при векторном управле-
нии. 

Увеличение пропорционального усиления Kp может ускорять динамический отклик. 
Но если Kp слишком большой, в системе сразу возникает колебание. 

Уменьшение интегрального коэффициента Ti может ускорять динамический отклик 
системы. Но если Ti слишком маленькое, то в системе возникнет перерегулирование и в 
системе будут колебания. 

Принцип регулирования пропорционального усиления Kp и интегрального времени Ti: 
обычно сначала необходимо регулировать пропорциональное усиление Kp, в условии 
обеспечения отсутствия колебания в системе увеличивать Kp по возможности с неболь-
шим шагом, потом регулировать интегральное время Ti, чтобы в системе был быстрый 
отклик и небольшое перерегулирование. 

d2-01~d2-02 – пропорциональное усиление и интегральное время при высосокоско-
ростной работе преобразователя частоты. 

d2-03~d2-04 – пропорциональное усиление и интегральное время при низкоскорост-
ной работе преобразователя частоты. 

Переключение регуляторов высокой скорости и низкой скорости настраивается в па-
раметрах d2-05~d2-06. График показан на рис. 6-46: 
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Рис. 6-46 
  Внимание: 

Неправильная настройка ПИ регулятора скорости может вызвать сверхток или пере-
напряжение преобразователя частоты. Не рекомендуется сильно завышать параметры 
ПИ. 

 

d2-07 
Время фильтрации 

входа ASR 
Диапазон: 0.0ms～500.0ms 

Заводская 
уставка: 5.0ms 

Настроить время фильтрации входа автоматического регулятора скорости (ASR), 
если нет особых требований, лучше не изменять. 

d2-08 
Время фильтрации вы-

хода ASR 
Диапазон: 0.0ms～500.0ms 

Заводская 
уставка: 0.3ms 

Настроить время фильтрации выхода автоматического регулятора скорости (ASR), 
если нет особых требований, лучше не изменять. 

 

d2-09 
Kp пропорциональный 

коэффициент ACR 
Диапазон: 0.000～4.000 

Заводская 
уставка:1.000 

d2-10 
Ki интегральный коэф-

фициент ACR 
Диапазон: 0.000～4.000 

Заводская 
уставка: 1.000 

Эти два параметра определяют характеристики автоматического регулятора тока 
(ACR) в режиме бессенсорного векторного управления Увеличение коэффициента про-
порциональности и/или коэффициента интегрирования может сократить время отклика 
на крутящий момент. Уменьшение коэффициента пропорциональности и/или коэффици-
ента интегрирования может повысить стабильность системы. Неправильная настройка 
может привести к колебаниям системы. В большинстве случаев заводские настройки по 
умолчанию изменять не требуется. 

 

d2-11 
Время предварительного 

возбуждения э/д 
Диапазон: 0.000s～5.000s 

Заводская 
уставка: 0.200s 

Применимо к асинхронному электродвигателю. Для достижения запуска двигателя 
без «отката» с неподвижного состояния необходимо предварительно создать 
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возбуждение на обмотках двигателя (например грузоподъёмная техника) . После созда-
ния стабильного магнитного потока начинается вращение. Если настройка =0 то, после 
поступления команды работы сразу начинается разгон. Время превозбуждения не вклю-
чается в время разгона/торможения. Для механизмов подъёма данный параметр сле-
дует увеличить но 0,3-0,5 сек для предотвращения провисания груза. 

 

d2-12 
Выбор способа ограничения мо-

мента 
Диапазон: 0～5 

Заводская 
уставка: 0 

При использовании режима бессенсорного векторного управления и когда привод 
работает на частоте, превышающей номинальную (зона ослабления потока), соответ-
ствующий коэффициент ограничения крутящего момента может эффективно улучшить 
характеристики выходного крутящего момента и характеристики ускорения / замедле-
ния. 0: цифровая настройка в параметре d2-14 

С помощью величины цифровой настройки d2-14 производится ограничение мо-
мента. 100% соответствует с номинальным крутящим моментом электродвигателя. 

1: аналоговый вход AI1  
2: аналоговый вход AI2 
3: аналоговый вход EAI 
С помощью аналогового входа производится ограничение момента. Диапазон огра-

ничения приводного момента: 0 -200% от номинального крутящего момента электродви-
гателя. 

4: X6/DI импульсный вход 
С помощью X6/DI импульсного входа производится ограничение момента. Диапазон 

ограничения момента: 0 -200% от номинального крутящего момента электродвигателя. 
5: настройка по каналу связи 
ПЛК через встроенный в преобразователе частоты интерфейс связи RS485 настраи-

вает значение ограничения момента преобразователя частоты.  
 

d2-13 
Выбор способа ограничения тор-

мозного момента 
Диапазон: 0 – 5 

Заводская 
уставка: 0 

В режиме безсенсорного векторного управления по скорости, когда двигатель рабо-
тает в генераторном режиме, необходимо производить ограничение тормозного мо-
мента, с помощью этого параметра производится выбор способа задания значения огра-
ничения тормозного момента. 

0: цифровая настройка d2-15 
С помощью значения цифровой настройки d2-15 ограничивается выходной тормоз-

ной момент. 100% соответствует номинальному крутящему моменту электродвигателя. 
1: аналоговый вход AI1  
2: аналоговый вход AI2 
3: аналоговый вход EAI 
С помощью аналогового входа можно ограничить тормозной момент. Диапазон 
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ограничения тормозного момента – 0-200% от номинального крутящего момента. 
4: X6/DI импульсный вход  
С помощью X6/DI импульсного входа производится ограничение тормозного мо-

мента. Диапазон ограничения тормозного момента – 0-200% от номинального крутящего 
момента. 

5: настройка по каналу связи 
ПЛК через встроенный интерфейс связи RS485 настраивает значение ограничения 

тормозного момента преобразователя частоты.  

d2-14 
Цифровая настройка 
значения ограничения 
приводного момента 

Диапазон: 0.0%～200.0% 
Заводская 

уставка: 180.0% 

Когда d2-12 выбран на 0, с помощью этого параметра производится ограничение 
максимального выводящего момента электродвигателя. 100% соответствует номиналь-
ному крутящему моменту электродвигателя. 

 

d2-15 
Цифровая настройка 
значения ограничения 
тормозного момента 

Диапазон: 0.0%～200.0% 
Заводская 

уставка: 180.0% 

Когда d2-13 выбран на 0, с помощью этого параметра производится ограничение 
тормозного момента электродвигателя. 100% соответствует номинальному крутящему 
моменту электродвигателя. 

 

d2-16 
Коэффициент ограниче-
ния крутящего момента в 

зона ослабления поля 
Диапазон: 0.0%～100.0% 

Заводкская 
уставка: 50.0% 

 
В режиме безсенсорного векторного управления и когда привод работает на частоте, 

превышающей номинальную (зона ослабления потока), соответствующий коэффициент 
ограничения крутящего момента может эффективно улучшить характеристики крутящего 
момента и ускорения / замедления. 

d2-17 Компенсация скольжения Диапазон: 10.0%～300.0% 
Заводская 

уставка: 100.0% 

В режиме бессенсорного векторного управления изменение этого параметра может 
регулировать точность стабилизации скорости. Если нагрузка становится тяжелее, а ча-
стота вращения двигателя относительно снижается, установите большее значение дан-
ного параметра, в то время как частота вращения двигателя относительно выше, устано-
вите меньшее значение.  

 

d2-18 
Компенсация скольжения 
в генераторном режиме 

Диапазон: 10.0%～300.0% 
Заводская 

уставка: 100.0% 

При векторном управлении изменение этого параметра может регулировать точность 
стабилизации скорости в случае, когда электродвигатель приводит нагрузку типа 
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генераторов в движение. Если после утяжеления нагрузки скорость вращения электро-
двигателя большая, то увеличить этот параметр, если скорость вращения электродвига-
теля маленькая, то уменьшить этот параметр. В бессенсорном векторном режиме регули-
ровка значения этого параметра может повысить точность определения скорости в гене-
раторном режиме. Если нагрузка становится тяжелее, а частота вращения двигателя от-
носительно выше, установите большее значение, в то время как если частота вращения 
двигателя относительно ниже, установите меньшее значение. Когда электродвигатель 2 
выбран как нагрузочный электродвигатель, настроите параметры электродвигателя в 
группе d3. Описание параметров э\д 2 в группе d3 такое же, как описание параметров э\д 
1э\д 1в группе d0. 

Группа d3 параметры э\д 2 
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d3-00 Выбор типа э\д 2 Диапазон: 0～2 
Заводская 
уставка: 0 

d3-01 
Номинальная мощность 
э\д 2 

Диапазон: 0.4kW～6553.5kW 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-02 
Номинальное напряже-
ние э\д 2 

Диапазон: 0V～480V 
Заводская 
уставка: 380V 

d3-03 Номинальный ток э\д 2 Диапазон: 0.0A～6553.5A 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-04 
Номинальная частота э\д 
2 

Диапазон: 0.00Hz～600.00Hz 
Заводская 
уставка: 50.00Hz 

d3-05 Число полюсов э\д 2 Диапазон: 1～80 
Заводская 
уставка: 4 

d3-06 
Номинальная скорость 
вращения э\д 2 

Диапазон: 0～65535 r/min 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-07 
Сопротивление R1 ста-
тора э\д 2  

Диапазон: 0.001Ω～65.535Ω 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-08 
Индуктивность L1 рассе-
яния э\д 2  

Диапазон: 0.1mH～6553.5mH 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-09 
Сопротивление R2 ро-
тора э\д 2  

Диапазон: 0.001Ω～65.535Ω 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-10 
Взаимная индуктивность 
L2 э\д 2  

Диапазон: 0.1mH～6553.5mH 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-11 Ток холостого хода э\д 2  Диапазон: 0.0A～6553.5A 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-12 
Коэффициент ослабле-
ния поля 1 э\д 2  

Диапазон: 0.0000～1.0000 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-13 
Коэффициент ослабле-
ния поля 2 э\д 2  

Диапазон: 0.0000～1.0000 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 
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d3-14 
Коэффициент ослабле-
ния поля 3 э\д 2  

Диапазон: 0.0000～1.0000 
Заводская 
уставка: зависит 
от модели 

d3-15 
Сопротивление статора 
синхронного мотора2 Диапазон: 0.001Ω～65.535Ω 

Заводская 
уставка0.500Ω 

d3-16 
D-ось индуктивность син-
хронного мотора 2 Диапазон: 0.01mH～655.35mH 

Заводская 
уставка9.00mH 

d3-17 
Q-ось индуктивность син-
хронного мотора 2 Диапазон: 0.01mH～655.35mH 

Заводская 
уставка9.00mH 

d3-18 
Напряжение обратной 
ЭДС синхронного мотора 
2 

Диапазон: 0.0~1000.0V 
Заводская 
уставка380.0V 

d3-19 
Ток автонастройки син-
хронного мотора 2 

Диапазон: 0.0%～100.0%，

100% is motor rated current 
Заводская 
уставка35.0% 

d3-22 Autotuning of motor 2   Диапазон: 0~5 
Заводская 
уставка0 

d3-23 
Способ защиты э\д 2 от 
перегрузки 

Диапазон: 0～2 
Заводская 
уставка: 1 

d3-24 
Время обнаружения за-
щиты э\д 2 от перегрузки 

Диапазон: 0.1min～15.0min 
Заводская 
уставка: 5.0min 

d3-25 
Выбор клеммы датчика 
температуры э\д 2 Диапазон: 0～2 

Заводская 
уставка: 0 

d3-26 

Точка защиты от превы-
шения температуры у 
датчика температуры э\д 
2 

Диапазон: 0.00V～10.00V 
Заводская 
уставка: 10.00V 

d3-27 
Предел перегрузки одной 
из фаз по току 

Диапазон: 0.0%~400.0% 
Заводская 
уставка150.0% 

d3-28 
Время обнаружения пе-
регрузки по току 

Диапазон: 0.001~50.000s 
Заводская 
уставка1.000s 

 

Группа d4 параметры V/f управления электродвигателем 2 

Описание параметров V/f управления электродвигателем 2 в группе d4 такое же, как 
описание параметров V/f управления электродвигателем 1 в группе d1. 
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d4-00 Настройка V/f кривой Диапазон: 0～8 
Заводская 
уставка: 0 

d4-01 Значение f3 частоты V/f 
Диапазон: 0.00Hz～номи-
нальная частота электро-
двигателя 

Заводская 
уставка: 50.00Hz 

d4-02 
Значение V3 напряжения 
V/f 

Диапазон: 0.0%～100.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

d4-03 Значение f2 частоты V/f Диапазон: d4-05～d4-01 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

d4-04 
Значение V2 напряжения 
V/f 

Диапазон: 0.0%～100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d4-05 Значение f1 частоты V/f Диапазон: d4-07～d4-03 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

d4-06 
Значение V1 напряжения 
V/f 

Диапазон: 0.0%～100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d4-07 Значение f0 частоты V/f Диапазон: 0.00Hz～d4-05 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

d4-08 
Значение V0 напряжения 
V/f 

Диапазон: 0.0%～100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d4-09 
Подъем крутящего мо-
мента 

Диапазон: 0.0%～30.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d4-10 Компенсация скольжения Диапазон: 0.0%～300.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

d4-11 
Контроль статизма по ча-
стоте 

Диапазон: 0.00Hz～макси-
мальная частота 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

d4-12 
Выбор способа ограниче-
ния тока 

Диапазон: 0～5 
Заводская 
уставка: 1 

d4-13 
Цифровая настройка зна-
чения ограничения тока 

Диапазон: 20.0%～200.0% 
Заводская 
уставка: 160.0% 

d4-14 
Коэффициент ограничения 
тока в зоне ослабления 
поля 

Диапазон: 0.001～1.000 
Заводская 
уставка: 0.500 

d4-15 Энергосбережение Диапазон: 0.0%～40.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d4-16 
Усиление 1 подавления ко-
лебаний V/f 

Диапазон: 0～3000 
Заводская 
уставка: 16 

d4-17 
Усиление 2 подавления ко-
лебаний V/f 

Диапазон: 0～3000 
Заводская 
уставка: 20 
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d4-18 
Выбор задания напряже-
ния при скалярном V/f 
управлении 

Диапазон: 0～5 
Заводская 
уставка: 0 

d4-19 
Цифровое задание напря-
жения при скалярном V/f 
управлении 

Диапазон: 0.0%～100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

d4-20 
Время изменения напряже-
ния при скалярном V/f 
управлении 

Диапазон: 0.00s～600.00s 
Заводская 
уставка: 0.01s 

 

Группа d5 параметры векторного управления электродвигателем 2 

Описание параметров векторного управления электродвигателем 2 в группе d5 такое 
же, как описание параметров векторного управления электродвигателем 1 в группе d3. 
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d5-00 Резерв Резерв Резерв 

d5-01 
Kp1 высокоскоростное 
пропорциональное уси-
ление ASR 

Диапазон: 0.0～20.0 
Заводская 
уставка: 2.0 

d5-02 
Ti1 высокоскоростное ин-
тегральное время ASR 

Диапазон: 0.000s～8.000s 
Заводская 
уставка: 0.200 

d5-03 
Kp2 низкоскоростное 
пропорциональное уси-
ление ASR 

Диапазон: 0.0～20.0 
Заводская 
уставка: 2.0 

d5-04 
Ti2 низкоскоростное ин-
тегральное время ASR 

Диапазон: 0.000s～8.000s 
Заводская 
уставка: 0.20 

d5-05 
Частота 1 переключения 
ASR 

Диапазон: 0.00Hz～d5-06 
Заводская 
уставка: 5.00Hz 

d5-06 
Частота 2 переключения 
ASR 

Диапазон: d5-05～Верхняя 
граничная частота 

Заводская 
уставка: 10.00Hz 

d5-07 
Время фильтрации входа 
ASR 

Диапазон: 0.0ms～500.0ms 
Заводская 
уставка: 0.3ms 

d5-08 
Время фильтрации вы-
хода ASR 

Диапазон: 0.0ms～500.0ms 
Заводская 
уставка: 0.3ms 

d5-09 
Kp пропорциональный 
коэффициент ACR 

Диапазон: 0.000～4.000 
Заводская 
уставка: 1.000 

d5-10 
Ki интегральный коэффи-
циент ACR 

Диапазон: 0.000～4.000 
Заводская 
уставка: 1.000 

d5-11 
Время предварительного 
возбуждения 

Диапазон: 0.000s～5.000s 
Заводская 
уставка: 0.200s 

d5-12 
Выбор способа ограниче-
ния приводного момента 

Диапазон: 0～5 
Заводская 
уставка: 0 

d5-13 
Выбор способа ограниче-
ния тормозного момента Диапазон: 0～5 

Заводская 
уставка: 0 

d5-14 
Цифровая настройка зна-
чения ограничения привод-
ного момента 

Диапазон: 0.0%～200.0% 
Заводская 
уставка: 180.0% 

d5-15 
Цифровая настройка зна-
чения ограничения тормоз-
ного момента 

Диапазон: 0.0%～200.0% 
Заводская 
уставка: 180.0% 

d5-16 
Коэффициент ограниче-
ния момента в зоне 
ослабления поля 

Диапазон: 0.0%～100.0% 
Заводская 
уставка: 50.0% 
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d5-17 
Усиление компенсации 
приводного скольжения 

Диапазон: 10.0%～300.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

d5-18 
Усиление компенсации 
тормозного скольжения 

Диапазон: 10.0%～300.0% 
Заводская 
уставка: 100.0% 

 

Группа E Расширенные функции и параметры защиты 

Группа E0 расширенные функции 
 

E0-00 Несущая частота ШИМ Диапазон: 0.7 – 16.0kHz 
Заводская 

уставка: Зависит 
от моделя  

При низкой частоте ШИМ выходной ток привода создает более высокие гармоники, 
увеличиваются потери на двигателе, а также повышаются температура и шум двигателя, 
но температура привода, ток утечки привода и помехи привода внешним устройствам 
ниже. 

При высокой частоте ШИМ температура привода повышается, ток утечки привода уве-
личивается и помехи привода внешним устройствам увеличиваются. Однако потери в дви-
гателе и уровень шума будут ниже, так же температура двигателя снизится. В следующей 
таблице приведены диапазон настройки несущей частоты ШИМ и ее значение заводской 
уставки преобразователей частоты разного класса мощности: 

Таблица 6-16 
  

Мощность преобразова-
теля частоты 

Диапазон настройки несу-
щей частоты 

Заводская уставка несу-
щей частоты 

≤15kВт 0.7kГц~16kГЦ 8kГЦ 
18.5kW～45kВт 0.7kГЦ~10kГЦ 4kГЦ 
55kW～75kВт 0.7kГЦ~8kГЦ 3kГЦ 

≥90kВтW 0.7kГЦ~3kГЦ 2kГЦ 
Метод настройки несущей частоты 
1) При большой длине кабеля электродвигателя уменьшите значение несущей ча-

стоты. 
2) когда момент при низких скоростях не стабильный, уменьшите несущую частоту. 
3) когда внешние помехи от преобразователя частоты большие, уменьшите несу-

щую частоту. 
4) когда ток утечки от преобразователя частоты слишком большой, уменьшите несу-

щую частоту. 
5) Если температура преобразователя повышена, то уменьшите несущую частоту. 
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6) Если двигатель перегревается, увеличите несущую частоту. 
7) когда шумы электродвигателя большые, увеличите несущую частоту. 

  

E0-01 Оптимизация ШИМ Диапазон: 000 – 121 
Заводская 

уставка: 100 

 разряд единиц: регулирование несущей частоты ШИМ по температуре 
0: автоматическое регулирование 
1: без регулирования 
В случае выбора автоматического регулирования несущей частоты ШИМ преобразо-

ватель частоты по мере повышения внутренней температуры автоматически уменьшает 
несущую частоту, и тем самым защищает преобразователь частоты от перегрева. В слу-
чае, когда не допускается изменения несущей частоты преобразователя частоты, 
настроите этот параметр = 1. 

 разряд десятков: режим ШИМ 
0: автоматическое переключение пятиступенчатого режима и семиступенчатого ре-

жима  
1: пятиступенчатый режим 
2: семиступенчатый режим 
Этот выбор только действует для V/f управления. В случае выбора пятиступенчатого 

режима ШИМ превышение температуры преобразователя частоты ниже, но гармоники 
выходного тока увеличиваются; в случае выбора семиступенчатого режима ШИМ превы-
шение температуры преобразователя частоты увеличивается, но гармоники выходного 
тока малы. При векторном управлении режим ШИМ должен быть семиступенчатый 

 
 разряд сотен: адаптация сверх-модуляции 
0: не активна 
1: активна 
При низком напряжении сети, или в случае длительной работы с тяжелой нагрузкой 

выбор срабатывания сверх-модуляции может увеличить максимальное напряжение у 
преобразователя частоты. Эта функция действует только при V/f управлении, при век-
торном управлении сверхмодуляция все время работает. 

 

E0-02 
Выбор действия по исте-
чению времени работы  

Диапазон: 000 –111 
Заводская 

уставка: 000 
 

 разряд единиц: выбор действий по истечению времени непрерывной работы 
0: продолжение работы 
Когда время непрерывной работы преобразователя частоты достигается значения 

параметра E0-03 , работа ПЧ продолжается. 
1: остановка, выдача неисправности 
Когда время непрерывной работы преобразователя частоты достигается значения 

параметра E0-03, выдается неисправность «to2» и двигатель останавливается 
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самовыбегом, формируется сигнал на клемме «истечение времени непрерывной ра-
боты».  

 разряд десятков: выбор действия по истечению суммарного времени работы 
0: продолжение работы 
Когда время непрерывной работы преобразователя частоты достигается значения 

параметра E0-04 – ПЧ продолжает работу 
1: остановка, выдача неисправности 
Когда время непрерывной работы преобразователя частоты достигается значения 

параметра E0-04, выдается неисправность «to3» двигатель останавливается самовыбе-
гом, формируется сигнал на клемме «истечение времени непрерывной работы». Если 
параметр E0-04 настроен на 0, то эта функция не активна. 

 разряд сотен: единица измерения времени работы 
0: секунда 
1: час 
Настроенная единица измерения времени непрерывной работы E0-03 и суммарного 

времени работы E0-04. 
  

E0-03 
Настройка времени не-

прерывной работы 
Диапазон: 0.0 – 6000.0s (h) 

Заводская 
уставка: 0.0 s (h) 

Когда время непрерывной работы преобразователя частоты достигает этого настро-
енного значения, то выполняется выбранное в разряде единиц E0-02 действие, единица 
измерения времени настроена разрядом сотен E0-02. 

  

E0-04 
Настройка суммарного 

времени работы  
Диапазон: 0.0 – 6000.0s (h) 

Заводская 
уставка: 0.0 s (h) 

Когда суммарное время работы преобразователя частоты достигает этого н значе-
ния, то выполняется выбранное в разряде десятков E0-02 действие, единица измерения 
времени настроена разрядом сотен E0-02. Если это настроено на 0, то эта функция не 
активна. 

  

E0-05 
Управление механиче-

ским тормозом 
Диапазон: 0 – 1 

Заводская 
уставка: 0 

0: не активно 
1: активно 
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Процесс управления механическим тормозом приведен на рис. 6-47: 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Рис. 6-47 

1) После получения команды работы преобразователь частоты ускоряется до 
настроенной в параметре E0-06 частоты отпускания тормоза. 
2) когда частота достигает настроенной в параметре E0-06 частоты, с клеммы 
«управление тормозом» дискретного выхода формируется сигнал для отпускания 
механического тормоза. 
3) Работа привода продолжается с заданной скоростью. В это время преобразова-
тель частоты контролирует выходной ток, чтобы он не был больше настроенного в 
параметре E0-07 тока. 
4) когда время работы преобразователя частоты на частоте отпускания томоза Е0-06 
достигает настроенного E0-08 значения задержки, привод разгонится до заданной 
частоты5) после получения команды остановки, преобразователь частоты замедля-
ется до настроенной E0-09 частоты наложения тормоза, и на этой частоте продолжает 
работу. 
6) когда частота достигает настроенного в параметре Е0-09 значения и истекает 
время задержки наложения тормоза настроенного в параметре Е0-10на клемме 
«управление тормозом»  Формируется сигнал «наложение тормоза». 
7) После наложения тормоза частота вращения поддерживается на время, настроен-
ное в параметре Е0-11, чтобы обеспечить полное включение тормозного механизма. 
После этого преобразователь частоты блокирует выход, переходит в режим оста-
новки. 
 

  

E0-06 
Частота открытия тор-

моза 
Диапазон: 0.00Hz – 10.00Hz 

Заводская 
уставка: 2.50Hz 

 运行命令

频率
时间

时间

E0-08 E0-10

OFF

电流

时间

抱闸控制

时间

E0-06
E0-09

E0-07

E0-11

ON ON

ON

Команда работы 

Частота 

Ток 

Управление тормозами 

Время 

Время 

Время 

Время 
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Когда частота достигает этого настроенного значения, на клемме «управление тор-
мозом» дискретного выхода формируется сигнал, который управляет открытием  тор-
моза. Это значение можно настроить в соответствии с номинальной частотой скольже-
ния электродвигателя. При V/f управлении можно настроить побольше. 

  

E0-07 Ток открытияя тормоза Диапазон: 0.0% – 200.0% 
Заводская 

уставка: 120.0% 

До начала разгона преобразователя частоты с частоты открытия тормоза, то есть до 
полного открытия тормозного механизма ток ПЧ ограничен эти значением. 

  

E0-08 
Время задержки ускорения 

после открытия тормоза 
Диапазон: 0.0s – 10.0s 

Заводская 
уставка: 1.0s 

После входа сигнала «управление тормозом» с клеммы дискретного выхода в тече-
ние этого настроенного времени преобразователь частоты приостанавливает разгон. По 
истечению этого времени ПЧ возобновляет разгон до заданной частоты.  

  

E0-09 
Частота наложения тор-

моза 
Диапазон: 0.00Hz – 10.00Hz 

Заводская 
уставка: 2.00Hz 

После получения команды остановки преобразователь частоты замедляется до 
настроенной в параметре Е0-09 частоты наложения тормоза, и на этой частоте продол-
жает работу. 

  

E0-10 
Задержка наложения  

тормоза 
Диапазон: 0.0s – 10.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Когда частота работы достигает частоты наложения тормоза, преобразователь ча-
стоты работает в течении времени настроенномв параметре Е0-10. Затем на клемме 
«управление тормозам» формируется сигнал «наложение тормоза» 

 

E0-11 
Время срабатывания 
включения тормозов 

Диапазон: 0.0s – 10.0s 
Заводская 

уставка: 1.0s 

После наложения тормоза частота вращения поддерживается на время, настроен-
ное  в параметре Е0-11, чтобы обеспечить полное включение тормозного механизма. 
После этого преобразователь частоты блокирует выход, переходит в режим остановки. 

Группа Е1 параметры защиты 

E1-00 Остановка при перенапряжении Диапазон: 0 – 2 
Заводская 
уставка: 1 

0: не активна 
1: активна всегда 
2: активна только в режиме остановки  
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Когда электродвигатель находится с большой инерционной нагрузкой и работает в 
генераторном режиме, это приводит к повышению напряжения на шине постоянного тока 
преобразователя частоты,  

Функция Остановка при перенапряжении работает следующим образом: контролиро-
вать напряжение на шине, сравнивает ее с значением настроенным в параметре E1-01 , 
если измеренное напряжение превышает это значение, ПЧ автоматически регулирует 
скорость, добавляя её и увеличивает время торможения, для поддержания стабильно-
сти напряжения шины постоянного тока. Установите этот параметр равным 0, если ко-
лебания частоты или увеличение времени замедления недопустимы. 

 

E1-01 
Напряжение защиты от 
потери из-за перенапря-

жения 
Диапазон: 120%～150% 

Заводская 
уставка: 135% 

 
Когда E1-00 = 1, если напряжение на шине постоянного тока превышает значение, то 

автоматически регулируется выходная частота, увеличивается время торможения. Это 
напряжение – процентное отношение к номинальному напряжению на шине постоянного 
тока. 

 

E1-02 
Остановка при низком 

напряжении 
Диапазон: 0～1 

Заводская 
уставка: 0 

 
0: активен 
1: не активен 
Функция остановка при низком напряжении работает так: при пониженном напряже-

нии или кратковременном отключении электропитания преобразователь частоты снижает 
выходную частоту, для создания рекуперации, тем компенсирует понижение напряжения 
на шине постоянного тока, и поддерживает непрерывную бесперебойную работу преоб-
разователя частоты. Это применимо для вентиляторных и насосных решений. 

  

E1-03 Сигнализации о перегрузке Диапазон: 000 – 111 
Заводская 

уставка: 000 

 разряд единиц: выбор обнаружения 
0: постоянный контроль 
Во время работы ПЧ постоянно контролирует перегрузку. 
1: контроль только при постоянной скорости 
ПЧ контролирует перегрузку только при постоянной скорости. 
 разряд десятков: выбор условия обнаружения 
0: относительно номинального тока электродвигателя 
Уровень обнаружения относительно номинального тока электродвигателя, на панели 

при обнаружении перегрузки отображается «oL2» 
1: относительно номинального тока преобразователя частоты 
Уровень обнаружения относительно номинального тока преобразователя частоты, на 
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панели при обнаружении перегрузки отображается «oL» 
 разряд сотен: действие привода при перегрузке 
0: выдача сигнализации, продолжение работы 
Когда выходной ток преобразователя частоты превышает настроенный в параметре 

Е1-04 уровень и продолжительность обнаружения достигает времени обнаружения, уста-
новленного в параметре Е1-05, то выдается сигнализация, работа привода при этом про-
должается. 

1: срабатывание защиты и остановка самовыбегом. 
Когда выходной ток преобразователя частоты превышает настроенный в параметре 

Е1-04 уровень и продолжительность обнаружения достигает времени обнаружения, уста-
новленного в параметре Е1-05, то выдается сигнализация и двигатель останавливается 
самовыбегом. 

  

E1-04 
Уровень обнаружения пе-

регрузки 
Диапазон: 20.0% – 200.0% 

Заводская 
уставка: 130.0% 

Уровень обнаружения сигнализации о перегрузке – Пороговая величина тока при сра-
батывании сигнализации о перегрузке. Когда разряд десятков в параметре Е1-03 = 0, его 
настроенное значение – процентное отношение от номинального тока электродвигателя; 
когда разряд десятков в параметре Е1-03 =1, его настроенное значение – процентное от-
ношение от номинального тока преобразователя частоты. 

 

E1-05 
Время обнаружения сиг-
нализации о перегрузке 

Диапазон: 0.1s – 60.0s 
Заводская 

уставка: 5.0s 

Настроить продолжительность выходного тока преобразователя частоты превыше-
ния уровня (Е1-04) обнаружения для сигнализации о перегрузке. 

  

E1-06 Защитное действие 1 Диапазон: 0000 – 1111 
Заводская 

уставка: 0000 

E1-07 Защитное действие 2 Диапазон: 0000 – 3111 
Заводская 

уставка: 0000 

С помощью параметров E1-06 и E1-07 выбирается срабатывание защиты при следу-
ющих ненормальных режимах преобразователя частоты: 

Описание Е1-06: 
 разряд единиц: резерв 
разряд десятков: неисправность цепи измерения температуры (OH 3) 0: срабатыва-

ние и остановка самовыбегом 
1: выдача сигнализации и продолжение работы 
 разряд сотен: выбор действия при неисправности EEPROM (EPr) 
0: срабатывание и остановка самовыбегом 
1: выдача сигнализации и продолжение работы 
 разряд тысяч: выбор действия при неисправности сети (TrC) 
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0: срабатывание и остановка самовыбегом 
1: выдача сигнализации и продолжение работы 
Описание Е1-07. 
 разряд единиц: выбор действия при неисправности связи с панелью управления 
0: срабатывание и остановка самовыбегом 
1: выдача сигнализации и продолжение работы 
 разряд десятков: неисправность схемы контроля тока 
0: срабатывание и остановка самовыбегом 
1: выдача сигнализации и продолжение работы 
 разряд сотен: выбор действия при неисправности контактора (CCL) 
0: срабатывание и остановка самовыбегом 
1: выдача сигнализации и продолжение работы 
 разряд тысяч: выбор действия при неисправности входного питания /потеря фазы 

на выходе (IF, oPL) 
0: Защиты нет 
1: Включена защита только от потери фазы на выходе 
2: Включена защита только от сбоя питания на входе 

3: Включена защита как от сбоя питания на входе, так и от потери фазы на выходе 
  Внимание: 

Применяйте с осторожностью функцию выбора срабатывания защиты, при неправиль-
ном выборе возможны ложные срабатывания защиты. 

  

E1-08 
Запоминание неисправностей 

при сбое электропитания 
Диапазон: 0-1 

Заводская 
уставка: 0 

Выбирать запись и индикацию кода последних неисправностей в случае восстанов-
ления электропитания после сбоя. 

0: без запоминания неисправностей при сбое электропитания 
1: запоминание неисправностей при сбое электропитания 

  Внимание: 
Неисправность пониженного напряжения «LoU» не записывается при сбое электро-

питания. 
  

E1-09 
Количество автоматических 

перезапусков при аварии 
Диапазон: 0 – 20 

Заводская 
уставка: 0 

E1-10 
время перезапуска после авто-

матического сброса 
Диапазон: 2.0s – 20.0s 

Заводская 
уставка: 2.0s 

При возникновении неисправности во время работы привод будет работать на ча-
стоте 0 Гц в течение времени, установленного в параметре E1-10, а затем неисправность 
будет сброшена, и привод продолжит работу. Время автоматического сброса устанавли-
вается с помощью параметра E1-09. Автоматический сброс запрещен, когда параметр E1-
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09 = 0.  
  Внимание: 
   Для следующих типов неисправностей не производится автоматический при не-

исправности: 
⚫ Защита модуля "FAL" 
⚫ Ошибка автонастройки "tUN" 
⚫ Ошибка обнаружение тока "CtC" 
⚫ Защита от короткого замыкания на землю на выходе "GdP" 
⚫ Плата опций 1 неправильное подключение "EC1"  
⚫ Защита модуля преобразователя от перегрузки "oL3" 
⚫ Неправильное подключение привода "dLC" 
⚫ Ошибка клеммы аналогового сигнала (TEr) 
⚫ Внешняя авария 
⚫ Предел времени работы "to2" 
⚫ Предел перезапуска после сброса аварий "to3" 
⚫ Сбой в подаче питания во время запуска "SUE" 
⚫ Ошибка копирования параметра "CPy" 
⚫ Ошибка совместимости версий программного обеспечения "SFt" 
⚫ Ошибка взаимодействия с процессором "CPU" 
⚫ Ошибка эталонного значения перегрузки по току “oCr” 
⚫ Авария источника питания 5 В "SP1" 
⚫ Защита от пониженного напряжения "LoU" 

 ⚫ Потеря ПИД-обратной связи Plo. Применяйте с осторожностью функцию авто-
матического перезапуска в случае неисправностей, большое количеств перезапус-
ков может привести к перегреву и неисправности преобразователя частоты. 
 

E1-11 
Выбор срабатывания реле в 

случае неисправности преоб-
разователя частоты 

Диапазон: 000 – 111 
Заводская 

уставка: 010 

 разряд единиц: в случае пониженного напряжения 
0: неактивно 
1: активно 
 разряд десятков: в случае блокировки из-за неисправности 
0: неактивно 
1: активно 
Работа реле после включения питания в случае блокировки из-за прошлой неисправ-
ности. 
 разряд сотен: интервал автоматического перезапуска 
0: неактивно 
1: активно 
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Настройте работу реле в режиме автоматического перезапуска в случае возникнове-
ния неисправности. 

  

E1-12 
Управление охлаждающим 

вентилятором 
Диапазон: 0 –1 

Заводская 
уставка: 0 

0: автоматическая работа 
Во время работы преобразователя частоты вентилятора все время работает. После 

остановки преобразователя частоты по температуре модуля определяется работа и 
остановка вентилятора. 

1: постоянная работа после подключения преобразователя частоты под напряжение 
После подключения преобразователя частоты под напряжение вентилятор все 

время работает. 
  

E1-13 
Температура предварительной 
сигнализации о перегреве пре-

образователя частоты 
Диапазон: 0.0℃– 100.0℃ 

Заводская 
уставка: 70.0℃ 

Настройте точку температуры предварительной сигнализации о перегреве преобра-
зователя частоты. Когда максимальная температура внутри преобразователя частоты 
выше этого значения, преобразователь частоты выдает информацию предварительной 
сигнализации о перегреве «oH1». 

Группа F Приложения 

Группа F0 ПИД регулятор 
 

Пропорционально-интегрально-дифференциальный регулятор (ПИД) – устройство 
для автоматического поддержания в заданном интервале одного или нескольких пара-
метрах. Такие устройства универсальны, при помощи ПИД-регуляторов можно реализо-
вать любые законы регулирования. Блок-схема ПИД управления показана на рис. 6-48. 
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AI3

AI2

AI1

AI1

 min｛AI1，AI2｝

max｛AI1，AI2｝

AI1-AI2

AI1+AI2

AI3

AI2

X7/DI импульсный вход

Вход связи

Способ PID обратной связи F0.02

+

- -1

0

1
 

 

Пропорциональный 
прирост

Интегральное увеличение

0

1

Выбор интегральных способов F0.03

Диффенциальное 
увеличение

Дифференцильное 
ограничение амплитуды F0.18

Предыдущая величина 
интеграла

0

1

Ограничение амплитуды PID 
выхода

Фильтрация PID выхода F0.07

Предыдущая PID выходная величина

0

1

PID 
приостановка

Выходное 
напряжение

0

1

Отношение направления частоты и 
команды работы F0.03 разряд 

единиц

PID начальное значение F0.19

0

1

Время выдержки PID начального 
значения
0 не достигнуто  1: достигнуто

Выходная 
мощность

+

+
+

Фильтрация PID 
обратной связи 

F0.06

Пропорциональное увеличение, интегральное увеличение, дифференциальное увеличение определяются 
функциональными кодами F0.08-F0.13, подробную информацию о них см. руководство по эксплуатации
PID интегральная приостановка переключается многофункциональной клеммой 35 цифрового входа
PID приостановка переключается многофункциональной клеммой 34 цифрового входа
Значение ограничения PID выходной частоты: когда выходная частота одинакова с направлением 
команды работы, то является верхним пределом частоты
Когда противоположена с направлением команды работы, является функциональным кодом

F0.01 Цифровое задание

X7/DI импульсный вход

Вход связи

Способ PID задания F0.00

Фильтрация PID 
задания F0.05

Предел отклонения 
F0.17

Прямое и обратное 
действие PID

Интегральная 
приостановка

VF отделение активно
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F0-00 Способ задания ПИД Диапазон: 0 – 5 
Заводская 
уставка: 0 

Выбор канала задания ПИД управления. 
0: F0-01 цифровое задание 
1: AI1 
2: AI2 
3: EAI (на плате расширения IO) 
4: X6/DI импульсный вход 
5: вход по каналу связи RS485 

  

F0-01 Цифровое задание ПИД Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 

уставка: 50.0% 

Когда F0-00 = 0, это значение применяется как заданное значение ПИД. 
  

F0-02 Способ обратной связи ПИД Диапазон: 0 – 8 
Заводская 
уставка: 0 

Выбор канаав обратной связи для ПИД управления. 
1: AI1 
2: AI2 
3: EAI (на плате расширения IO) 
3: AI1+AI2 
4: AI1-AI2 
5: Максимальное значение одного из каналов AI1, AI2 
6: Минимальное значение одного из каналов AI1, AI2 
7: X6/DI импульсный вход 
8: вход по каналу связи RS485 

 

F0-03 Выбор ПИД регулирования Диапазон: 00 – 11 
Заводская 
уставка: 11 

 
 разряд единиц: выходная частота 
 0: Должно быть в том же направлении, что и заданное направление вращения. 

Если направление выходного сигнала частоты PID противоположно заданному 
направлению вращения, выходной сигнал PID равен 0.1: Разрешенное направле-
ние ПИД-регулятора в противоположном направлении может быть противопо-
ложно заданному направлению вращения, и выход ПИД-регулятора работает нор-
мально. разряд десятков: способ интегрирования 

0: продолжение интегрального регулирования после достижения верхнего/нижнего 
предела частоты  

При ПИД управлении, когда выходная частота достигает верхнего предела частоты 
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или значения параметра F0-23 (предельная частота, противоположная по направлению 
команды), ПИД продолжает интегрировать. При этом способе время интегрирования 
большое. 

1: пауза интегрального регулирования после достижения верхнего/нижнего предела 
частоты 

При ПИД управлении, когда выходная частота достигает верхнего предела частоты, 
нижнего предела частоты, или значения параметра F0-23 (предельная частота, противо-
положная по направлению команды), ПИД прекращает интегральное регулирование. При 
этом способе допускается быстрый выход из интегрального насыщения. 

 

F0-04 
Прямое/обратное дей-

ствие ПИД 
Диапазон: 0 – 1 

Заводская уста-
новка: 0 

0: прямое действие 
1: обратное действие 
Этот параметр может сочетаться с клеммой дискретного входа «направление дей-

ствия ПИД», предназначены для выбора характеристики прямого/обратного действия 
ПИД регулирования. 

Таблица 6-17 
 

F0-04 Клемма направления дей-
ствия ПИД 

Характеристики действия 

0 OFF Прямое действие 
0 ON Обратное действие 
1 OFF Обратное действие 
1 ON Прямое действие 

 
Прямое действие: когда сигнал обратной связи меньше задания ПИД, нужно повы-

сить выходную частоту преобразователя частоты, чтобы достигнуть баланса ПИД; 
когда сигнал обратной связи больше задания ПИД, нужно понизить выход-

ную частоту преобразователя частоты, чтобы достигнуть баланса ПИД; 
Обратное действие: когда сигнал обратной связи меньше задания ПИД, нужно сни-

зить выходную частоту преобразователя частоты, чтобы достигнуть баланса ПИД; 
когда сигнал обратной связи больше задания ПИД, нужноповысить выход-

ную частоту преобразователя частоты, чтобы достигнуть баланса ПИД; 
  

F0-05 
Время фильтрации зада-

ния ПИД 
Диапазон: 0.00s – 60.00s 

Заводская уста-
новка: 0.00s 

F0-06 
Время фильтрации об-

ратной связи ПИД 
Диапазон: 0.00s – 60.00s 

Заводская уста-
новка: 0.00s 

F0-07 
Время фильтрации вы-

хода ПИД 
Диапазон: 0.00s – 60.00s 

Заводская уста-
новка: 0.00s 

Настройка времени фильтрации задания, обратной связи, выхода ПИД. 
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F0-08 
Пропорциональное уси-

ление Kp1 
Диапазон: 0.0~200.0 

Заводская 
уставка50.0 

F0-09 
Время интегрирования 

Ti1 
Диапазон: 0.000s~50.000s 

Заводская 
уставка0.500s 

F0-10 Время упреждения Td1 Диапазон: 0.000s~50.000s 
Заводская 

уставка0.000s 

ПИД регулятор имеет две группы пропорциональных, интегральных и дифференци-
альных составляющих, которые выбираются с помощью параметров F0-14. F0-08 – F0-10 
– первая группа параметров. 

Пропорционал Kp: увеличение пропорционала Kp может ускорять динамический от-
клик. Но если Kp слишком большой, то в системе возникают колебания, регулировкой 
только пропорциональной составляющей нельзя устранить установившуюся ошибку. 

Время интегрирования Ti: уменьшение времени интегрирования может ускорять ди-
намический отклик. Но если значение Ti слишком низкое, то это приводит к перерегули-
рованию в системе, и возникает колебание. С помощью регулировки интегральной состав-
ляющей можно устранять установившуюся ошибку, но нельзя управлять резким измене-
нием. 

Дифференциальное время Td: может прогнозировать тенденцию отклонения, таким 
образом быстро откликается на изменения, улучшает динамические характеристики, но 
легко подвергаются помехами.  

  

F0-11 
Пропорциональное уси-

ление Kp2 
Диапазон: 0.0~200.0 

Заводская 
уставка50.0 

F0-12 Интегральное время Ti2 Диапазон: 0.000s~50.000s 
Заводская 

уставка0.500s 

F0-13 
Дифференциальное 

время Td2 
Диапазон: 0.000s~50.000s 

Заводская 
уставка0.000s 

ПИД регулятор имеет две группы пропорциональных, интегральных и дифференци-
альных составляющих, которые выбираются с помощью параметров F0-14. F0-011 – F0-
13 – вторая группа параметров. 

 

F0-14 
Выбор переключения па-

раметров ПИД 
Диапазон: 0 – 2 

Заводская 
уставка: 0 

ПИД регулятор имеет две группы пропорциональных, интегральных и дифференци-
альных составляющих. С помощью этого параметра производится выбор. 

0: без переключения, применение только параметров Kp1, Ti1 и Td1 
Активны только параметрыF0-08 – F0-10 (Kp1, Ti1 и Td1) 
1: автоматическое переключение по входному отклонению 
Когда отклонение между заданием ПИД и обратной связью меньше заданного 
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параметром F0-15 значения, ПИД процесс работает по параметрам Kp1, Ti1 и Td1. 
Когда отклонение между заданием ПИД и обратной связью больше заданного пара-

метром F0-15 значения, ПИД процесс работает по параметрам Kp2, Ti2 и Td2. 
2: переключение по входным клеммам 
Когда дискретный вход «переключение параметров ПИД» выключен, ПИД процесс 

работает по параметрам Kp1, Ti1 и Td1. 
Когда дискретный вход «переключение параметров ПИД» включён – ПИД процесс ра-

ботает по параметрам Kp2, Ti2 и Td2.  
 

F0-15 
Входное отклонение при ав-
томатическом переключении 

параметров ПИД 

Диапазон: 0.0%～

100.0% 
Заводская 

уставка: 20.0% 

Настройка точки переключения между двумя группами параметров ПИД в случае вы-
бора 1 F0-14.  

Когда отклонение между заданием и обратной связью ПИД меньше этого значения, 
применяются параметры Kp1, Ti1 и Td1. 

Когда отклонение между заданием и обратной связью ПИД больше этого настроен-
ного значения, применяются параметры Kp2, Ti2 и Td2. 

  

F0-16 Время опроса ПИД Диапазон: 0.001s – 50.000s 
Заводская 

уставка: 0.002s 

Это время опроса параметров задания , обратной связи, вычисления ПИД и коррек-
тировки. Чем больше время опроса тем медленнее отклик. 

  

F0-17 Предел отклонения ПИД Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 

уставка: 0.0% 

Если отклонение между обратной связью и заданием ПИД больше этого значения, то 
ПИД регулятор действует; если отклонение между обратной связью и заданием ПИД 
меньше этого настроенного значения, то ПИД регулятор прекращает регулирование, ПИД 
контроллер поддерживает выход неизменным. Эта функция может увеличить устойчи-
вость действия ПИД.  

  

F0-18 
Ограничение амплитуды 
дифференциального вы-

хода ПИД 
Диапазон: 0.0% – 100.0% 

Заводская 
уставка: 0.5% 

Величина для ограничения дифференциальной составляющей 
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F0-19 
Начальное значение 

ПИД 
Диапазон: 0.0% – 100.0% 

Заводская 
уставка: 0.0% 

F0-20 
Продолжительность 
начального значения 

ПИД 
Диапазон: 0.0s – 3600.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

 
Когда преобразователь частоты запускается и начинает работать, ПИД не действует, 

а сначала выводит систему на значение параметра F0-19 и поддерживается на заданное 
параметром F0-20 время, потом начинается ПИД регулирование. 

Когда продолжительность F0-20 начального значения ПИД – 0, начальное значение 
ПИД не активно. 

Эта функция позволяет ПИД регулированию быстро достигнуть заданного значения 
ПИД. 

  

F0-21 
Значение контроля потери об-

ратной связи ПИД 
Диапазон: 0.0% –100.0% 

Заводская 
уставка: 0.0% 

F0-22 
Время контроля потери обрат-

ной связи ПИД 
Диапазон: 0.0s – 30.0s 

Заводская 
уставка: 1.0s 

Если отклонение между обратной связью и заданием ПИД больше настроенного F0-
21 значения и его продолжительность достигает настроенного F0-22 времени, то преоб-
разователь частоты выдает неисправность «Plo». Если значение F0-22 равно 0, обнару-
жение потери обратной связи отключено. 

  

F0-23 
Предельная частота, 

противоположная 
направлению команды 

Диапазон: 0.00Hz – верхняя 
граничная частота 

Заводская 
уставка: 50.00Hz 

Если заданное направление вращения - прямое, в то время как выход ПИД-регуля-
тора - обратный, максимальная частота обратного хода будет определяться с помощью 
параметра F0-23. Если заданное направление вращения обратное, в то время как выход 
ПИД-регулятора прямой, максимальная частота прямого действия будет определяться с 
помощью F0-23. 

 

F0-24 
Выбор вычисления ПИД 

при остановке  
Диапазон: 0 – 1 

Заводская 
уставка: 0 

0: без вычисления при остановке 
1: вычисление при остановке 
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Группа F1 мульти_частота 
 

F1-00 
Метод настройка 
мульти_частоты 0 

Диапазон: 0 – 8 
Заводская 
уставка: 0 

0: цифровое задание F1-02 
1: цифровое задание b0-02 +регулировка с помощью ∧/∨ панели управления 
2: цифровое задание b0-02 +регулировка с помощью клемм UP/DOWN 
3: AI1 
4: AI2 
5: EAI (на плате расширения IO) 
6: X6/D Iимпульсный вход  
7: выход ПИД 
8: вход по каналу связи 
F1-00 – способ настройки выбора многоступенчатой частоты 0. С помощью комбина-

ции «клеммы дискретного входа 1-4 мульти_частота» можно настроить до 16 частот. 
Среди них мульти_частота 2-15 – цифровое задание, для мульти_частоты частоты 0-1 
можно выбрать несколько способов настройки. 

  

F1-01 
Способ настройки 
мульти_частоты 1 

Диапазон: 0 – 8 
Заводская 
уставка: 0 

0: цифровое задание F1-03 
1: цифровое задание b0-04 +регулировка с помощью ∧/∨ панели управления 
2: цифровое задание b0-04 +регулировка с помощью клемм UP/DOWN 
3: AI1 
4: AI2 
5: EAI (на плате расширения IO) 
6: X6/DI импульсный вход 
7: выход процесса ПИД 
8: вход по каналу связи 
С помощью комбинации «клеммы дискретного входа 1-4 мульти_частота» можно 

настроить до 16 частот. Среди них мульти_частота 2-15 – цифровое задание, для 
мульти_частоты частоты 0-1 можно выбрать несколько способов настройки. F1-01 – спо-
соб настройки, предназначен для выбора мульти_частоты 1. 
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F1-02 Мульти_частота 0 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-03 Мульти_частота1 
Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 

уставка: 0. 0% 

F1-04 Мульти_частота2 
Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 

уставка: 0. 0% 

F1-05 Мульти_частота3 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-06 Мульти_частота4 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-07 Мульти_частота5 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-08 Мульти_частота6 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-09 Мульти_частота7 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-10 Мульти_частота8 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-11 Мульти_частота9 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-12 Мульти_частота10 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-13 Мульти_частота11 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-14 Мульти_частота12 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-15 Мульти_частота13 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-16 Мульти_частота14 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

F1-17 Мульти_частота15 Диапазон: -100.0%~100.0% Заводская 
уставка: 0. 0% 

 ATTENTION: 
F1-02~F1-17 is relevant to upper limit b0-09 
С помощью комбинации «клеммы 1-4 «мульти_частота» дискретного входа можно 

настроить до 16 скоростей. Как показано в таблице 6-18: 
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Таблица 6-18 
 

Клемма 4 мно-
гоступенчатой 

частоты  

Клемма 3 мно-
гоступенчатой 

частоты 

Клемма 2 мно-
гоступенчатой 

частоты 

Клемма 1 
многоступен-

чатой ча-
стоты 

Настройка частоты 

OFF OFF OFF OFF 
Мульти_частота 0 

(F1-00) 

OFF OFF OFF ON 
Мульти_частота 1 

(F1-01) 

OFF OFF ON OFF 
Мульти_частота 2 

(F1-04) 

OFF OFF ON ON 
Мульти_частота 3 

(F1-05) 

OFF ON OFF OFF 
Мульти_частота 4 

(F1-06) 

OFF ON OFF ON 
Мульти_частота 5 

(F1-07) 

OFF ON ON OFF 
Мульти_частота 6 

(F1-08) 

OFF ON ON ON 
Мульти_частота 7 

(F1-09) 

ON OFF OFF OFF 
Мульти_частота 8 

(F1-10) 

ON OFF OFF ON 
Мульти_частота 9 

(F1-11) 

ON OFF ON OFF 
Мульти_частота 

10 (F1-12) 

ON OFF ON ON 
Мульти_частота 

11 (F1-13) 

ON ON OFF OFF 
Мульти_частота 

12 (F1-14) 

ON ON OFF ON 
Мульти_частота 

13 (F1-15) 

ON ON ON OFF 
Мульти_частота 

14 (F1-16) 

ON ON ON ON 
Мульти_частота 

15 (F1-17) 
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Группа F2 простой ПЛК 

Простой ПЛК по функции – генератор многоступенчатой скорости, преобразователь 
частоты может по времени работы автоматически переключать частоту и направление 
работы, чтобы удовлетворить требованиям технологии. Блок-схема показана на рис. 6-49: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 
 

Рис. 6-49 
a0 – a15 – время разгона на разных ступенях, d0 – d15 – время торможения шага. 
f0 - f15 – настроенная частота разных ступеней, T0 – T15 – время работы шага. 
После завершения текущего шага простого ПЛК с клеммы «шаг ПЛК завершён» дис-

кретного выхода формируется сигнал на- 500мсек. 
После завершения цикла работы простого ПЛК с клеммы дискретного выхода «цикл 

ПЛК завершен» формируется сигнал на – 500мсек. 
 

F2-00 Способ работы простого ПЛК 
Диапазон: 0000 – 

1212 
Заводская 

уставка: 0000 
 

 разряд единиц: способ работы ПЛК 
0: остановка после одного цикла 
После завершения ПЛК одного цикла будет автоматическая остановка, только после 

повторной подачи команды работы будет пуск. Как показано на рис. 6-50: 
 

 
 
 

 

a0
a1

a2
a3

a4
a5

a6
a7

a8

a9

a10

a11

d13

a14

a15 d15

d12

d8

f7

f0
f1

f2
f3

f4
f5

f8

f9

f10

f11

f12

f13

f14

f15
f6

a13

T0 T1 T2 T3 T4 T5 T6 T7 T8 T9 T10 T11 T12 T13 T14 T15

PLC阶段完成

PLC循环完成

500ms宽度的脉冲Завершение ступени ПЛК 

Завершение цикла ПЛК 

Импульс шириной 500ms 



GK620 Параметрирование            Глава 2. Подробная информация о функциях 
 

 

- 241 - 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Рис. 6-50 

1: поддерживание окончательного значения после цикла 
После завершения одного цикла ПЛК автоматически поддерживает частоту работы, 

направление вращения. Как показано на следующим рисунке: 
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Рис. 6-51 

2: непрерывный цикл 
После завершения одного цикла ПЛК автоматически начинает следующий цикл, 

пока не выдается команда остановки. Как показано на рис. 6-52: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-52 
 разряд десятков: запоминание после сбоя электропитания 
0: без запоминания после сбоя электропитания 
При сбое электропитания преобразователя частоты не запоминается режим работы 

ПЛК, после восстановления электропитания вновь начинается работа с первого шага. 
1: запоминание после сбоя электропитания 
При сбое электропитания преобразователя частоты сохраняется режим работы ПЛК, 

в том числе текущий шаг программы, частоуа работы, пройденное время работы при сбое 
электропитания. При возобновлении питания ПЧ продолжает работу по запомненному ре-
жиму. 
 разряд сотен: способ запуска 
0: повторная работа с первого шага. 
В случае перезапуска, ПЧ начинает работу с первого шага ПЛК. 
1: продолжение работы при перезапуске или неисправности 
В случае остановки преобразователя частоты автоматически записывается пройден-

ное время работы на текущем шаге, после перезапуска автоматически переходит на этот 
шаг, на определенной для этгой шага частоте продолжается работа, как показано на рис. 
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6-53: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-53 
2: продолжение работы с шага, на частоте в момент остановки (или неисправности) 
При остановке преобразователя частоты не только записывается пройденное время 

работы текущего шага, но и записывается частота работы в момент остановки, после ре-
старта сначала восстанавливается частота работы в момент остановки, и продолжается 
работа остальных шагов, как показано на рис. 6-54: 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
Рис. 6-54 

 разряд тысяч: единица измерения времени частоты простого ПЛК 
0: секунда 
1: минута 
Настройка единицы измерения времени шага простого ПЛК, и единицы измерения 

времени разгона/торможения простого ПЛК 
 

F2-01 Настройка шага 0 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
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 Разряд единиц: задание частоты. Настройка способа задания частоты шага 0 про-
стого ПЛК. 

0: мульти_частота 0 (F1-02) 
1: AI1 
2: AI2 
3: EAI (на плате расширения IO) 
4: X6/DI импульсный вход 
5: выход процесса ПИД 
6: мульти_частота 
7: вход по каналу связи 
 Разряд десятков: направление вращения. Настройка направления вращения на 

ступени 0 простого ПЛК. 
0: прямое вращение 
1: обратное вращение 
2: определяется командой  
 Разряд сотен: выбор времени разгона/торможения. Выбор времени разгона/тор-

можения шага 0 простого ПЛК 
0: время 1 разгона/торможения 
1: время 2 разгона/торможения 
2: время 3 разгона/торможения 
3: время 4 разгона/торможения 
Время разгона/торможения при работе простого ПЛК не определяется клеммой дис-

кретного входа «выбор 1-2 времени разгона/торможения». Единица измерения времени 
разгона/торможения настроена разрядом тысяч F2-00, не имеет связь с настройкой b2-00. 

  
F2-
02 

Время работы шага 0 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская уставка: 
0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 0, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

 

F2-03 Настройка шага1 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
 

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 1 (F1-03) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-04 Время работы шага1 
Диапазон: 0.0 – 6000.0s 

(min) 
Заводская 

уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 1, единица измерения времени 
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настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-05 Настройка шага 2 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 2 (F1-04) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-06 Время работы шага 2 
Диапазон: 0.0 – 6000.0s 

(min) 
Заводская 

уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 2, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-07 Настройка шага 3 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 3 (F1-05) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-08 Время работы шага 3 
Диапазон: 0.0 – 6000.0s 

(min) 
Заводская 

уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага3, единица измерения времени настро-
ена разрядом тысяч F2-00. 

F2-09 Настройка шага 4 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
 

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 4 (F1-06) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-10 Время работы шага 4 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага4, единица измерения времени настро-
ена разрядом тысяч F2-00. 
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F2-11 Настройка шага 5 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 5 (F1-07) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

 

F2-12 Время работы шага 5 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 5, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-13 Настройкашага6 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 6 (F1-08) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-14 Время работы шага 6 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 6, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-15 Настройка шага 7 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 7 (F1-09) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-16 Время работы шага 7 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 7, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-17 Настройка шага 8 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
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 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 8 (F1-10) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-18 Время работы шага 8 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 8, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-19 Настройка шага 9 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 9 (F1-11) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-20 Время работы шага 9 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 9, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-21 Настройка шага 10 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 10 (F1-12) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-22 Время работы шага 10 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 10, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-23 Настройка шага 11 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 11 (F1-13) 
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1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-24 Время работы шага 11 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 11, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-25 Настройка шага 12 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 12 (F1-14) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-02 Время работы шага 12 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 12, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-27 Настройка шага 13 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 13 (F1-15) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-28 Время работы шага 13 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 13, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-29 Настройка шага 14 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
  

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 14 (F1-16) 
1 – 8: как F2-01 
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 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-30 Время работы шага 14 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 14, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 

F2-31 Настройка шага 15 Диапазон: 000 – 327 
Заводская 

уставка: 000 
 

 разряд единиц: задание частоты 
0: мульти_частота 15 (F1-17) 
1 – 8: как F2-01 
 разряд десятков: направление работы (как F2-01) 
 разряд сотен: выбор времени разгона/торможения (как F2-01) 

  

F2-32 Время работы шага 15 
Диапазон: 0.0 – 
6000.0s (min) 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Настройка времени работы простого ПЛК шага 15, единица измерения времени 
настроена разрядом тысяч F2-00. 
  Внимание: 

Три клеммы дискретного входа «приостановка работы ПЛК», «выход ПЛК из строя» и 
«сброс памяти ПЛК при остановке» применяются во время работы простого ПЛК. Подроб-
нее см. описание дискретного входа группы C0. 

Группа F3 Нитераскладочная функция и счётчик длины 

В текстильной промышленности, в отрасли химического волокна и других отраслях, 
где нужно применять поперечное перемещение, можно применять нитераскладочную 
функцию (Биение, качение и т.п.). Процесс управления частотой такой: сначала по теку-
щему времени разгона ускоряется до настроенной частоты качания, поддерживается на 
какое-то время, потом разгоняется до центральной частоты (то есть настроенная через 
параметры группы b0 заданная частота), после этого по настроенному значению ампли-
туды качающейся частоты, частоте скачка, периоду качающейся частоты и времени 
нарастания качающейся частоты циклично работает, пока не выдается команда остановки, 
и преобразователь частоты по настроенному времени торможения замедляется и оста-
навливается.  
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Рис. 6-55 
 
a – текущее настроенное время разгона, d – текущее настроенное время торможения. 

 

F3-00 
нитераскладочная функ-

ция 
Диапазон: 0 – 1 

Заводская 
уставка: 0 

0: Неактивно 
1: Активно 

 

F3-01 
Способ запуска ните-

раскладочной функции 
Диапазон: 0000 – 1111 

Заводская 
уставка: 0000 

 
 разряд единиц: способ пуска 
0: автоматический 
Сначала работает на настроенной в параметре F3-02 предварительной частоте, про-

должает работу некоторое время, настроенное в параметре F3-03 время удержания пред-
варительной частоты, затем автоматически переходит на заданную частоту. 

1: ручной с помощью клеммы 
С помощью клеммы дискретного входа  
Когда на клемме «запуск нитераскладочной функции» есть сигнал то привод перехо-

дит в режим работы с частотой колебаний. Когда входы терминала выключены, привод 
отключает частоту колебаний и работает на предварительной частоте, колебаний. В этом 
режиме включено время удержания предварительной частоты. «запуск нитераскладочной 
функции»  
 разряд десятков: управление амплитудой качания 

 输出频率

时间

a
d

a

摆频预置
频率保持

时间 摆频周期(F3-06)

三角波

上升时间

突跳频率

摆频频率上限

摆频频率下限

摆频中心频率

摆频预置频率

摆频正幅度

摆频负幅度

运行命令 停机命令

Выходная частота 

Верхний предел качаю-

щейся частоты 
Центральная частота ка-

чающейся частоты 
Нижний предел качающейся 

частоты. 
Заранее установленная ча-
стота качающейся частоты 

Положительная ампли-

 й   
Отрицательная амплитуда 

й   

Частота скачка 

Время нарастания 

й  

Время поддер-
живания зара-
нее установ-
ленной ча-
стоты качаю-
щейся частоты 

Цикл качаю-
щейся частоты 
(F3-06) 

Команда работы Команда остановки 

Время 
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0: от центральной частоты 
Амплитуда качания = F3-04 × текущую настроенную частоту 
1: от максимальной частоты 
Амплитуда качания = F3-04 × максимальную частотуb 0-08 
 разряд сотен: запоминание качающейся частоты при остановке 
0: запоминание 
Запоминается режим с качающейся частотой при остановке преобразователя ча-

стоты, когда преобразователь частоты вновь запускается с частоты, запомненной до оста-
нова ПЧ. 

1: без запоминания 
При пуске преобразователь частоты вновь начинает работу на качающейся частоте. 

Сначала он работает на предварительной F3-02 частоте, продолжает работу некоторое 
время, настроенное в параметре F3-03 время удержания предварительной частоты, по-
сле этого автоматически переходит на заданную частоту 
 разряд тысяч: запоминание качающейся частоты при сбое электропитания 
0: запоминание 
При сбое электропитания автоматически сохраняет режим. Эта функция действует 

только при условиях запоминания частоты при остановке. 
1: без запоминания 
При сбое электропитания преобразователь частоты сбрасывает режим 

 

F3-02 
Предварительная ча-

стота 
Диапазон: 0.00Hz – 600.00Hz 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

F3-03 
Время поддерживания 
предварительной ча-

стоты 
Диапазон: 0.0s – 3600.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Параметр F3-02 – частота работы до перехода преобразователя частоты в режим , 
F3-03 – продолжительность предварительной частоты, когда настройка =0, предваритель-
ная частота не активна. 

  

F3-04 
Значение амплитуды ча-

стоты 
Диапазон: 0.0% – 50.0% 

Заводская 
уставка: 0.0% 

Процентное отношение – это от центральной частоты или от максимальной частоты, 
определяется по разряду F3-01. Центральная частота – заданная частота, настроенная 
параметрами группы b0. 

Частота работы ограничена не только амплитудой качания, но и верхним пределом и 
нижнем пределом частоты, настроите правильно. 

  

F3-05 Частота скачка Диапазон: 0.0% – 50.0% 
Заводская 

уставка: 0.0% 

Частота скачка = F3-05 × амплитуду качания 
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F3-06 
Период качающейся ча-

стоты 
Диапазон: 0.1s – 999.9s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Время, в течение которого выполняется один целый процесс качающейся частоты. 
  

F3-07 
Время нарастания тре-

угольной волны 
Диапазон: 0.0% – 100.0% 

Заводская 
уставка: 0.0% 

Время работы на этапе нарастания качающейся частоты 
Время нарастания треугольной волны = F3-07 × период качающейся частоты. 
Время работы на этапе снижения качающейся частоты = период качающейся частоты 

– время нарастания треугольной волны. 
  Внимание:  

 В режиме остановки с помощью клеммы дискретного входа «сброс режима 
качающейся частоты» производится текущей режим качающейся частоты. 

 Если выходная частота в режиме качающейся частоты превышает верхний 
предел частоты или нижний предел частоты, то с клеммы дискретного выхода 
«ограничение качающейся частоты верхним/нижнем пределом частоты» форми-
руется сигнал на выходной клемме. 
 

Следующие параметры F3-08 – F3-11 осуществляют функцию остановки по фиксиро-
ванной длине. 

  

F3-08 
Настройка единицы 

длины 
Диапазон: 0 – 1 

Заводская 
уставка: 0 

0: метр 
1: 10 метров 

 

F3-09 Настройка длины Диапазон: 0 – 65535 
Заводская 

уставка: 1000 

Длина, настроенная функцией остановки по фиксированной длине. Когда настройка 
– 0, то функция остановки по фиксированной длине не активна, но фактическая длина все 
равно вычисляется. Когда контролируемая фактическая длина достигает настроенной 
длины, на клемме дискретного выхода «достижение длины» ФОРМИРУЕТСЯ сигнал и по 
выбранному в параметре F3-11 способу работает. 

  

F3-10 
Число импульсов на 1 

метр 
Диапазон: 0.1 – 6553.5 

Заводская 
уставка: 100.0 

С помощью клеммы дискретного входа «счет длины» принимается входной импульс, 
здесь задается количество импульсов на метр. 
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F3-11 
Остановка при достиже-

нии длины 
Диапазон: 0 – 1 

Заводская 
уставка: 0 

0: без остановки 
1: остановка 
Когда контролируемая фактическая длина достигает настроенной в параметре F3-09 

длины, можно выбрать действие. 
Фактическая длина сбрасывается с помощью клеммы дискретного входа «сброс 

длины». 
  Внимание: 

 Когда контролируемая фактическая длина достигает настроенной длины 
вне зависимости выбора остановки или нет, с клеммы дискретного выхода «до-
стижение длины» выводится сигнал. 

 Фактическая длина автоматически сохраняется при сбое электропитания 
преобразователя частоты, и в режиме остановки, и в режиме работы значение 
отображается. 
 

  

F3-12 
Установка значения 

счёта 
Диапазон: 1 – 65535 

Заводская 
уставка: 1000 

F3-13 Заданное значение Диапазон: 1 – 65535 
Заводская 

уставка: 1000 

Эти два параметра применяются вместе с клеммой дискретного входа «счетный 
вход» и клеммой дискретного выхода «достижение настроенного счетного значения». 

С клеммы дискретного входа «счетный вход» в пч поступают импульсы, когда число 
импульсов почти достигает настроенного в параметре F3-12 с значения, с клеммы «до-
стижение настроенного счетного значения» выводится сигнал; когда равно настроенному 
в параметре F3-12 значение, сигнал «достижение настроенного счетного значения» от-
ключается. 

Например: F3-12 = 10, F3-13 = 7. Схема показана на рис. 6-56: 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

Рис. 6-56 

 

计数输入信号

“设定计数值到”端子

“指定计数值到”端子

1 1098765432 11

Входной сигнал счета 

Клемма «достижение назначенного счетного зна-

чения» 

Клемма «достижение настроенного счетного  значения» 
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  Внимание 
 Фактическое счетное значение сбрасывается с помощью клеммы дискрет-
ного входа «сброс счета». 
 Фактическое счетное значение автоматически сохраняется при сбое элек-
тропитания преобразователя частоты. 
 

Группа F5 Векторное управление синхронным двигателем без энкодера 

F5-00 
Распознавание началь-
ного положения магнит-

ного полюса ротора 
Диапазон: 0~2 

Заводская 
уставка0 

 0: Распознавание запрещено 
 1: Распознавание начального положения подачи 
 Эта настройка подходит для синхронных двигателей с постоянными магнитами с 
определенным соотношением полюсов. Если F5-00 = 1, то при запуске двигателя не 
будет явного обратного проскальзывания или вращения, но в момент запуска будет 
слышен звук импульсного. Так же подходит для применений, которые допускают ре-
верс с нуля при запуске двигателя.2. Резерв 

F5-04 
Начальный ток намагничива-

ния  
Диапазон: 0.0%~200.0% 

Заводская 
уставка50.0% 

F5-05 
Частота отключения тока 

намагничивания 
Диапазон: 0.00Hz~b0-09 

Заводская 
уставка0.00Hz 

 Параметры F5-04 и F5-05 могут быть увеличены при возникновении трудностей с 
запуском двигателя. Когда частота меньше F5-05, Двигатель будет работать с посто-
янным крутящим моментом с заданным в параметре F5-04 номинальным током. 

F5-09 
Максимальный коэффициент 
соотношения крутящего мо-

мента и тока 
Диапазон: 0.000~32.000 

Заводская 
уставка0.000 

 0: Запрещено  
 больше 0: Коэффициент максимального отношения крутящего момента к току 

 Коэффициент обратно пропорционален коэффициенту выступающих полюсов, 
чем выше коэффициент выступающих полюсов, тем меньше должен быть уста-
новлен этот коэффициент. ВНИМАНИЕ: 
 При использовании векторного режима без датчика обратной связи (A0-09=3) не 
рекомендуется использовать максимальный коэффициент соотношения крутящего 
момента и тока. Это предъявляет высокие требования к индуктивности по осям Q и D 
и коэффициенту обратной ЭДС и может легко повлиять на стабильность системы. 
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F5-12 
Коэффициент полосы пропус-

кания скорости 
Диапазон: 0.000~32.000 

Заводская 
уставка4.000 

F5-13 
Коэфициент фильтрации ско-

рости 
Диапазон: 0.000~32.000 

Заводская 
уставка0.200 

Полоса пропускания и коэффициент фильтрации скорости вращения, обычно нет 
необходимости изменять настройки по умолчанию 

F5-17 
Выбор векторного режима с 

разомкнутым контуром 
Диапазон: 0~1111 

Заводская 
уставка0011 

 единицы: Выбор векторного режима с разомкнутым контуром 
 0: запрещено 
 1: включено 

 Если значение равно 1, привод переменного тока включит компенсацию времени про-
стоя, тогда уровень гармонических искажений выходного тока уменьшится, а импульс 
крутящего момента уменьшится 

 десятки: включено прямое управление 
 0: Запрещено 
 1: Включено 

  Если значение равно 1, то для внутренней цепи управления током двигателя 
будет введена перекрестная связь, и способность системы к динамическому отклику 
будет увеличена. 

 сотни: самовосстановление  
 0: запрещено 
 1: разрешено 
 Если значение равно 1, двигатель запустится снова после отключения. 

 тысячи: встроенное разделение скоростного контура 
 0: Запрещено 
 1: включено 
 Должно быть включено при применении в системе с большой инерцией. 
  
 Following F5-20~F5-25 is specification for PMSM flux weakening loop parameter 

F5-20 
Максимально допустимый ток 

ослабления потока 
-8000~8000 

Заводская 
уставка 6000 

 F5-20 - значение шкалы максимально допустимый ток ослабления потока, факти-
ческий соответствующий ток указан как d0-03*F5-20/4096. Отрегулируйте этот 
параметр, чтобы ограничить ток ослабления потока двигателя. 

F5-21 
Максимальный коэффициент 
использования напряжения 

Диапазон: 0~65535 
Заводская 

уставка 31767 

 F5-21 - значение максимального коэффициента использования напряжения, фак-
тическое значение максимального коэффициента использования напряжения указано 
как F5-21/32767. Отрегулируйте этот параметр, чтобы отрегулировать использование 
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напряжения и максимальный предел выходного напряжения привода переменного 
тока. Этот параметр недопустим, если включена функция перемодуляции (для пара-
метра E0-01 установлено значение 1). 

F5-24 
Пропорциональное усиление 
контура ослабления потока 

Диапазон: 0~65535 
Заводская 
уставка0 

F5-25 
Интегральное усиление кон-

тура ослабления потока 
Диапазон: 0~65535 

Заводская 
уставкаЗаводска

я уставка800 

F5-24 и F5-25 - пропорциональное усиление и интегральный коэффициент уси-
ления контура ослабления потока. Обычно нет необходимости изменять 
настройки по умолчанию. 

Группа H параметры связи 

Группа H0 параметры связи по MODBUS 
 

Поддерживается универсальный протокол связи. По подробному описанию прото-
кола связи см. приложение. 

 

H0-00 
Выбор оконечного рези-

стора в порту 485 
Диапазон: 0 – 1 

Заводская 
уставка: 0 

0: без подключения оконечного резистора в 100 Ом 
1: подключение оконечного резистора в 100 Ом 

 

H0-01 
Конфигурация связи 

порта 485 
Диапазон: 000 – 155 

Заводская 
уставка: 001 

 
 разряд единиц: выбор скорости 
0: 4800bps 
1: 9600bps 
2: 19200bps 
3: 38400bps 
4: 57600bps 
5: 115200bps 
 разряд десятков: формат данных 
0: формат 1-8-2-N, RTU 
1: формат 1-8-1-E, RTU 
2: формат 1-8-1-O, RTU 
3: формат 1-7-2-N, ASCII 
4: формат 1-7-1-E, ASCII 
5: формат 1-7-1-O, ASCI 
 разряд сотен: обработка данных при отключении питания 
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0: Сохраняется при отключении питания 
1: Не сохраняется при отключении питания 

H0-02 Локальный адрес  Диапазон: 0 – 247 
Заводская 
уставка: 5 

Настройка локального адреса, 0 – широковещательный адрес, используемые адреса 
– это 1 – 247. 

 

H0-03 
Время обнаружения потери 

связи  
Диапазон: 0.0s – 1000.0s 

Заводская 
уставка: 0.0s 

Время обнаружения неисправности связи. При настройке на 0 не выдается неисправ-
ность связи. 

  

H0-04 
Задержка обнаружения по-

тери связи  
Диапазон: 0ms – 1000ms 

Заводская 
уставка: 0ms 

Задержка ответа локальным компьютером главному компьютеру. 
 

H0-05 Ведущий / Ведомый Диапазон: 0 – 2 
Заводская 
уставка: 0 

0: ПЛК управляет приводом 
ПЛК в качестве ведущего управляет приводом. 1: Ведущий. 
По каналу связи передаются данные о текущей частоте работы с параметра b0-02 

либо F0-01/ Привод не принимает никаких данных, только передаёт. 
2: Ведомый 
По каналу связи сохраняются принимаемые данные в b0-02 (главное задание/циф-

ровое задание частоты) или в F0-01 (цифровое задание ПИД). Куда сохранять выбирается 
параметром H0-06. 

Не поддерживаются другие адреса связи по данным. Только принимает, не передает 
данные. 

 

H0-06 
Выпор параметра сохране-

ния задания. 
Диапазон: 0 – 1 

Заводская 
уставка: 0 

 
0: b0-02 
1: F0-01 
Этот параметр вступает в силу, при H0-05 =1.  

 

H0-07 
Коэффициент пропорцио-

нальности принимаемой ча-
стоты 

Диапазон: 0.0 – 100.0 
Заводская 

уставка: 100.0 

Этот параметр вступает в силу, когда H0-05 = 2. Данные, отправленные Ве-
дущим приводом умножаются на значение параметра H0-07, а затем результат 
преобразуется в b0-02 или F0-01 (задается H0-06 Ведущим приводом). 
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Эта настройка поможет, когда необходимо распределить частоту. 

Группа L кнопки на панели управления и индикация 

Группа L0 кнопки на панели управления 
 

L0-00 
Настройка многофункцио-

нальной кнопки 
Диапазон: 0 – 6 

Заводская 
уставка: 0 

0: без функции 
1: прямое толчковое вращение 
2: обратное толчковое вращение 
3: переключение между прямым и обратным вращением 
4: аварийная остановка 1 (торможение и остановка по настроенному b2-09 времени) 
5: аварийная остановка 1 (остановка самовыбегом) 
6: переключение способа задания команды (панель управления/клеммы/канал связи) 

 

L0-01 Функция блокировки кнопок Диапазон: 0 – 4 
Заводская 
уставка: 0 

0: без блокировки 
1: блокировка всех кнопок 
2: блокировка  кнопок, кроме RUN, STOP/RESET 
3: блокировка кнопок, кроме STOP/RESET 
4: блокировка кнопок, кроме >> 
По операции блокировки кнопок см. описание в разделе 4. 

  

L0-02 Функция кнопки STOP Диапазон: 0 – 1 
Заводская 
уставка: 0 

0: только при способе управления с помощью панели управления нажатие кнопки 
STOP для остановки действует. 

1: при любом способе управления нажатие кнопки STOP для остановки действует. 
 

L0-03 
Управление регулировкой 
частоты с помощью кнопок 
∧/∨ панели управления  

Диапазон: 000 – 111 
Заводская 

уставка: 000 

 
 разряд единиц: выбор действия при остановке 
0: сброс при остановке 
Значение частоты, настроенное с помощью кнопок ∧/∨ панели управления при оста-

новке преобразователя частоты автоматически сбрасывается. 
1: сохранение при остановке 
Значение частоты, настроенное с помощью кнопок ∧/∨ панели управления при 
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остановке преобразователя частоты сохраняется. 
 разряд десятков: выбор действия при сбое электропитания 
0: сброс при сбое электропитания 
Значение частоты, настроенное с помощью кнопок ∧/∨ панели управления при оста-

новке преобразователя частоты автоматически сбрасывается.1: сохранение при сбое 
электропитания 

Значение частоты, настроенное с помощью кнопок ∧/∨ панели управления при оста-
новке преобразователя частоты автоматически сохраняется.. 

 разряд сотен: выбор функции интегрирования 
0: без функции интегрирования; 
В случае регулирования частоты с помощью кнопок ∧/∨ панели управления шаг регу-

лирования постоянный, все время согласно параметра L0-04. 
1: с функцией интегрирования; 
В случае регулирования частоты с помощью кнопок ∧/∨ панели управления началь-

ный шаг – настроенное L0-04 значение, по мере увеличения продолжительности нажатия 
∧/∨, шаг регулирования имеет суммарный эффект интегрирования, постепенно увеличи-
вается. Это выражается в постепенном убыстрении изменения частоты при регулирова-
нии кнопками ∧/∨. 

  

L0-04 
Шаг регулирования частоты 

с помощью кнопок ∧/∨панели 
управления 

Диапазон: 0.00Hz/s – 
10.00Hz/s 

Заводская 
уставка: 0.03 

Hz/s 

Когда способ регулирования частоты – «цифровое задание +регулировка с помощью 
∧/∨ панели управления, с помощью кнопки ∧ или кнопки ∨ осуществляется возрастание и 
убывание заданной частоты. Этот параметр используется для установки размера шага 
регулировки частоты через ∧/∨. Размер шага определяется как изменение частоты в се-
кунду, а наименьший размер шага составляет 0,01 Гц/с. 

Группа L1  настройка индикации LED 
  

L1-00 
Индикация 1 параметров ра-

боты  
Диапазон: 0000 – 37FF 

Заводская 
уставка: 000F 

Настройка параметров индикации на панель во время работы преобразователя частоты, в 
случае выбора нескольких параметров можно переключать их с помощью кнопки >> на панели 
управления. 

0: индикация;   1: без индикации 
 разряд единиц:  
BIT0: частота работы (Hz) 
BIT1: настроенная частота (Hz) 
BIT2: напряжение на шине (V) 
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BIT3: выходной ток (А) 
 разряд десятков: 
BIT0: выходной крутящий момент (%) 
BIT1: выходная частота (kW) 
BIT2: выходное напряжение (V) 
BIT3: скорость вращения электродвигателя (r/min) 
 разряд сотен: 
BIT0: AI1(V) 
BIT1: AI2(V) 
BIT2: EAI (V) 
BIT3: резерв 
 разряд: тысяч: 
BIT0: DI 
BIT1: внешнее счетное значение 
BIT2: резерв 
BIT3: резерв 

  Внимание: 
Когда параметр = 0000, то по умолчанию будет индикация частоты работы (Hz). 
Приводим пример: 
Если нужно показывать 4 параметра: частота работы, выходной ток, скорость враще-

ния электродвигателя и выборочное значение AI1, то L1-00 будет: 
0000 0001 1000 1001, то есть настроить L1-00 на 0189. 

 

L1-01 
Индикация 2 параметров ра-

боты  
Диапазон: 0000 – 00FF 

Заводская 
уставка: 0000 

0: индикация; 
1: без индикации 
 разряд единиц: 
BIT0: линейная скорость работы (m/s) 
BIT1: настроенная линейная скорость (m/s) 
BIT2: состояние входных клемм 
BIT3: состояние выходных клемм 
 разряд десятков: 
BIT0: задание ПИД (%) 
BIT1: обратная связь ПИД (%) 
BIT2: настроенная длина (m) 
BIT3: фактическая длина (m) 
 разряд сотен: резерв 
 разряд тысяч: резерв 
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L1-02 
Параметры индикации на па-

неле при остановке 
Диапазон: 0000 – FF7F 

Заводская 
уставка: 0003 

Настройка параметров индикации на панеле при остановке преобразователя частоты, в слу-
чае выбора нескольких параметров можно переключать их с помощью кнопки >> на панели 
управления. 

0: индикация;   1: без индикации 
 разряд единиц: 
BIT0: настроенная частота (Hz) 
BIT1: напряжение на шине (V) 
BIT2: состояние входных клемм 
BIT3: состояние выходных клемм 
 разряд десятков: 
BIT0: AI1 (V) 
BIT1: AI2 (V) 
BIT2: EAI (V) 
BIT3: резерв 
 разряд сотен: 
BIT0: задание ПИД (%) 
BIT1: обратная связь ПИД (%) 
BIT2: настроенная длина (m) 
BIT3: фактическая длина (m) 
 разряд тысяч: 
BIT0: линейная скорость работы (m/s) 
BIT1: настроенная линейная скорость (m/s) 
BIT2: внешнее счетное значение 
BIT3: DI 
Примечание: когда параметр = 0000, то по умолчанию будет индикация выходной ча-

стоты (Hz).  
 
Приводим пример: 

  Если нужно настроить 5 параметров: настроенная частота, напряжение на шине, 
выборочное значение AI1, настроенная длина, внешнее счетное значение, то L1-02 будет: 

0100 0100 0001 0011, то есть настроить L1-02 на 4413. 
  

L1-03 
Коэффициент линейной ско-

рости 
Диапазон: 0.1% –  

999.9% 
Заводская 

уставка: 100.0% 

Этот коэффициент применяется при расчете линейной скорости. 
Линейная скорость работы = рабочая скорость вращения электродвигателя × L1-03 
Настроенная линейная скорость = настроенная скорость вращения электродвигателя 

× L1-03 
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Рабочую линейную скорость и настроенную линейную скорость можно видеть и во 
время работы, и в режиме остановки. 

 

Группа U мониторинг 

Группа U0 мониторинг состояния 
 

Все параметры группы U0 – величины индикации, их нельзя изменить. 
 

U0-00 Выходная частота Диапазон: 0.00Hz – 600.00Hz 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U0-01 Задание частоты Диапазон: 0.00Hz – 600.00Hz 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U0-02 Напряжение на шине Диапазон: 0V – 65535V 
Заводская 
уставка: 0V 

U0-03 Выходное напряжение Диапазон: 0V – 65535V 
Заводская 
уставка: 0V 

U0-04 Выходной ток Диапазон: 0.0A – 6553.5A 
Заводская 
уставка: 0.0A 

U0-05 
Выходной крутящий мо-
мент 

Диапазон: 0.0% – 300.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-06 Выходная мощность Диапазон: 0.0% – 300.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-07 
Способ главного задания 
частоты 

Диапазон: 0 – 9 
Заводская 
уставка: 0 

U0-08 
Способ вспомогатель-
ного задания частоты 

Диапазон: 0 – 10 
Заводская 
уставка: 0 

U0-09 Главное задание частоты Диапазон: 0.00Hz – 600.00Hz 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U0-10 
Вспомогательное зада-
ние частоты 

Диапазон: 0.00Hz – 600.00Hz 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U0-11 
Режим преобразователя 
частоты 

Диапазон: 0 – 22 
Заводская 
уставка: 00 

 
 разряд единиц: режим разгона/торможения 
0: в разгоне 
1: в торможении 
2: в режиме постоянной скорости 
 разряд десятков: режим работы 



GK620 Параметрирование            Глава 2. Подробная информация о функциях 
 

 

- 263 - 

0: остановка 
1: обычный режим работы 
2: в ходе идентификации параметров электродвигателя 

 

U0-12 Входное напряжение AI1 Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 0.00V 

U0-13 Входное напряжение AI2 Диапазон: -10.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 0.00V 

U0-14 Входное напряжение EAI Диапазон: 0.00V – 10.00V 
Заводская 
уставка: 0.00V 

U0-15 Выход AO1 Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-16 Выход EAO Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-17 Частота импульсов X6/DI Диапазон: 0.0kHz – 50.0kHz 
Заводская 
уставка: 0.0kHz 

U0-18 
Состояние клемм дис-
кретного входа 

Диапазон: 00 – 7F 
Заводская 
уставка: 00 

 
Соответствующие клеммы дискретного входа у U0-18 от bit6 (самый высший разряд 

двоичной системы) до bit0 (самый младший разряд двоичной системы) приведены в таб-
лице 6-19: 

 
Таблица 6-19 

 
Разряд десятков Разряд единиц 

bit6 bit5 bit4 bit3 bit2 bit1 bit0 
EX X6 X5 X4 X3 X2 X1 

  
«0» обозначает состояние входа у клеммы  «ВЫКЛ», «1» обозначает состояние 

входа у клеммы  «ВКЛ». 
Например:  
Если у U0-18 индикация – 23, то есть 0010 0011, это обозначает, что состояние входа 

у трех клемм X1, X2, X6 – «ВКЛ», состояние у остальных клемм – «ВЫКЛ». 
Если у U0-18 индикация – 05, то есть 0000 0101, это обозначает, что состояние входа 

у двух клемм X1, X3 – «ВКЛ», состояние у остальных клемм – «ВЫКЛ». 
  

U0-19 
Состояние клемм дис-

кретного выхода 
Диапазон: 0 – 7 

Заводская 
уставка: 0 

Соответствующие клеммы дискретного выхода у U0-19 от bit3 (самый высший разряд 



Глава 2. Подробная информация о функциях            GK620 Параметрирование 
 

 

- 264 -  

двоичной системы) до bit0 (самый младший разряд двоичной системы) приведены в таб-
лице 6-20: 

Таблица 6-20 
 

bit3 bit2 bit1 bit0 
Реле платы рас-

ширения 
Реле платы управ-

ления 
Y2 Y1 

 «0» обозначает состояние выхода у клеммы «ВЫКЛ», «1» обозначает состояние вы-
хода у клеммы «ВКЛ». 

Например:  
Если у U0-19 индикация – 6, то есть 0110, это обозначает, что состояние входа у Y2 и 

двух клемм платы управления – «ВКЛ», состояние у остальных клемм – «ВЫКЛ». 
 

U0-20 Значение задания ПИД Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-21 
Значение обратной связи 
ПИД 

Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-22 Входное отклонение ПИД 
Диапазон: -100.0% – 
100.0% 

Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-23 Шаг ПЛК Диапазон: 1 – 16 
Заводская 
уставка: 0 

U0-24 
Целевое напряжение при 
скалярном V/f управлении 

Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-25 
Фактическое выходное 
напряжение при скалярном 
V/f управлении 

Диапазон: 0.0% – 100.0% 
Заводская 
уставка: 0.0% 

U0-30 
Суммарное время работы-
под напряжением 

Диапазон: 0h – 65535h 
Заводская 
уставка: 0h 

U0-31 Суммарное время работы Диапазон: 0h – 65535h 
Заводская 
уставка: 0h 

U0-32 
Температура выпрямитель-
ного моста 

Диапазон: -40.0℃ – 
100.0℃ 

Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U0-33 
Температура инвертирую-
щего моста 

Диапазон: -40.0℃ – 
100.0℃ 

Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U0-34 
Источник неисправностей 
FAL 

Диапазон: 0 – 6 
Заводская 
уставка: 0 

Когда преобразователь частоты выдает неисправность «FAL», с помощью параметра 
U0-34 можно узнать конкретный источник неисправностей. 

0: без источника неисправностей 
1:источник неисправностей сам FAL 
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2: источник неисправностей питание 5V 
3: источник неисправностей КЗ на землю 
4: источник неисправностей OC 
5: источник неисправностей OU 
6: остальные 

 

U0-35 Счетное значение  Диапазон: 0 – 65535 
Заводская 
уставка: 0 

U0-36 
Запись команды работы 
при «LoU» 

Диапазон: 0 – 1 
Заводская 
уставка: 0 

U0-37 
Запись кодов неисправ-
ностей при «LoU» 

Диапазон: 0 – 100 
Заводская 
уставка: 0 

U0-38 Резерв резерв Резерв 

U0-39 
Источник неисправно-
стей при контроле тока 

Диапазон: 0 – 3 
Заводская 
уставка: 0 

0: без источника неисправностей 
1: источник неисправностей IU 
2: источник неисправностей IV 
3: источник неисправностей IW 
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U0-40 
Старший байт фактиче-
ской длины 

Диапазон: 0 – 65 
Заводская 
уставка: 0 

U0-41 
Младший байт фактиче-
ской длины 

Диапазон: 0 – 65535 
Заводская 
уставка: 0 

U0-42 

Старший разряд значе-
ния сохранённого зада-
ния, заданного кноп-
ками∧/∨ панели управле-
ния 

Диапазон: -1 – 1 
Заводская 
уставка: 0 

U0-43 

Младший разряд значе-
ния сохранённого зада-
ния, заданного кнопками 
∧/∨ панели управления 

Диапазон: 0.00 – 655.35Hz 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U0-44 

Старший разряд значения 
сохранённого задания, 
заданного с клемм 
UP/DOWN  

Диапазон: -1 – 1 
Заводская 
уставка: 0 

U0-45 

Младший разряд значения 
сохранённого задания, 
заданногос клемм 
UP/DOWN 

Диапазон: 0.00 – 655.35 Hz 
Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U0-52 
Центральная частота ни-
тераскладочной функции 

Диапазон: 0 – 600.00 Hz 
Заводская 
уставка: 0.00 Hz 

U0-53 
Угол исходного 
положения 

Диапазон: 0.0~6000.0 
Заводская 
уставкаЗаводская 
уставка0.0 

 

Группа U1 запись неисправностей 
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U1-00 
Код текущей неисправно-
сти 

Диапазон: 0 – 47 
Заводская 
уставка: 0 

U1-01 
Частота работы при теку-
щей неисправности 

Диапазон: 0.00Hz – 
600.00Hz 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U1-02 
Выходной ток при текущей 
неисправности 

Диапазон: 0.0A – 6553.5A 
Заводская 
уставка: 0.0A 

U1-03 
Напряжение на шине при 
текущей неисправности 

Диапазон: 0V – 1000V 
Заводская 
уставка: 0V 

U1-04 
Температура выпрямитель-
ного моста при текущей не-
исправности 

Диапазон: -40.0℃ – 100.0℃ 
Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U1-05 
Температура инвертирую-
щего моста при текущей 
неисправности 

Диапазон: -40.0℃ – 100.0℃ 
Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U1-06 
Состояние входных клемм 
при текущей неисправно-
сти 

Диапазон: 0000 – FFFF 
Заводская 
уставка: 0000 

U1-07 
Состояние выходных 
клемм при текущей неис-
правности 

Диапазон: 0000 – FFFF 
Заводская 
уставка: 0000 

U1-08 
Суммарное время работы 
при текущей неисправно-
сти 

Диапазон: 0h – 65535h 
Заводская 
уставка: 0h 

По осмотру информации текущей неисправности, кодам неисправностей см. описа-
ние в разделе 7. 
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U1-09 
Код последней неисправ-
ности 

Диапазон: 0 – 47 
Заводская 
уставка: 0 

U1-10 
Частота работы при по-
следней неисправности 

Диапазон: 0.00Hz – 
600.00Hz 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U1-11 
Выходной ток при послед-
ней неисправности 

Диапазон: 0.0A – 6553.5A 
Заводская 
уставка: 0.0A 

U1-12 
Напряжение на шине при 
последней неисправности 

Диапазон: 0V – 1000V 
Заводская 
уставка: 0V 

U1-13 
Температура выпрямитель-
ного моста при последней 
неисправности 

Диапазон: -40.0℃ – 100.0℃ 
Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U1-14 
Температура инвертирую-
щего моста при последней 
неисправности 

Диапазон: -40.0℃ – 100.0℃ 
Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U1-15 
Состояние входных клемм 
при последней неисправ-
ности 

Диапазон: 0000 – FFFF 
Заводская 
уставка: 0000 

U1-16 
Состояние выходных 
клемм при последней неис-
правности 

Диапазон: 0000 – FFFF 
Заводская 
уставка: 0000 

U1-17 
Суммарное время работы 
при последней неисправ-
ности 

Диапазон: 0h – 65535h 
Заводская 
уставка: 0h 

Описание кодов ошибок см. в разделе 7. 
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U1-18 
Код предпоследней неис-
правности 

Диапазон: 0 – 47 
Заводская 
уставка: 0 

U1-19 
Частота работы при пред-
последней неисправности 

Диапазон: 0.00Hz – 
600.00Hz 

Заводская 
уставка: 0.00Hz 

U1-20 
Выходной ток при предпо-
следней неисправности 

Диапазон: 0.0A – 6553.5A 
Заводская 
уставка: 0.0A 

U1-21 
Напряжение на шине при 
предпоследней неисправ-
ности 

Диапазон: 0V – 1000V 
Заводская 
уставка: 0V 

U1-22 
Температура выпрямитель-
ного моста при предпо-
следней неисправности 

Диапазон: -40.0℃ – 100.0℃ 
Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U1-23 
Температура инвертирую-
щего моста при предпо-
следней неисправности 

Диапазон: -40.0℃ – 100.0℃ 
Заводская 
уставка: 0.0℃ 

U1-24 
Состояние входных клемм 
при предпоследней неис-
правности 

Диапазон: 0000 – FFFF 
Заводская 
уставка: 0000 

U1-25 
Состояние выходных 
клемм при предпоследней 
неисправности 

Диапазон: 0000 – FFFF 
Заводская 
уставка: 0000 

U1-26 
Суммарное время работы 
при предпоследней неис-
правности 

Диапазон: 0h – 65535h 
Заводская 
уставка: 0h 

Описание кодов ошибок см. в разделе 7. 
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